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1. INTRODUKTION

Tack for att du valde TRS PMR, en sdkerhetsddrr som ar designad och tillverkad av Automatic Systems.

TRS  PMR-sdkerhetsdorrar & utformade  for  passerkontroll ~ for  personer med nedsatt  rorlighet.
De mojliggor integrering av kontrollutrustning, sdsom: proxildsare, streckkodslasare, kortlésare etc.

De ar helt autonoma och robusta och sarskilt val ldmpade for utomhusséakerhet vid kdnsliga anldggningar med hdg trafik,
sdsom industri-, sport-, handels- och kontorskaomplex, flygplatser, kraftverk, néjesparker, militarbaser, parkeringsplatser etc.

TRS PMR-dorren ar dubbelriktad och kan manovreras manuellt eller motoriserat.

Den &r utformad for att passa perfekt i serien TRS37x-rotationsgrindar for installation sida vid sida eller p8 avst&nd. Eftersom
den &r helt autonom kan TRS PMR-dorren installeras pd hoger eller vanster sida av ett befintligt TRS37x-serie eller sattas in i
mitten av serien. Utrustningens driftsldge garanterar inte en enda passage efter att dérren éppnats.

Mekanismen som styr dorrbladets rotation &r resultatet av mé&nga &rs erfarenhet av utveckling och tillverkning av utrustning
for &tkomstkontroll och férsaljning av tiotusentals enheter dver hela véarlden.

Den mekaniska och elektroniska enheten ar placerad i dorrens dvre del (i huvudenheten, forsedd med en dsbar dtkomstpanel)
och &r darfor utom rackhall for anvandarna. Anslutning och golvmontering kréver vissa byggtekniska arbeten, som beskrivs i
detta dokument.

For att begransa storleken levereras utrustningen i flera delkomponenter och slutmonteringen sker pé plats.

Flera alternativ finns tillgéngliga for att tacka alla situationer som kan uppsta vid passerkontroll for fotgangare: Ljuskanslig
strombrytare for aktivering av belysning, varmeelement, funktionspiktogram kopplade till kortl&dsaren, manuell frigéring med
brandkéarens nyckel (endast Frankrike), tak, kortldsarbox.

Nar det géller ytbehandling finns det mobila hindret i stél eller borstat rostfritt stal (tillval) i en rad olika RAL-farger.

Nar det galler golvmontering finns tvé alternativ: montering pa fardigt golv eller leverans av en fastram som ska gjutas i betong..

Vi ar overtygade om att ditt kop kommer att ge dig ménga é&rs tillfredsstallelse, och darfor uppmanar vi dig att l&sa féljande
information noggrant.

Den guidar dig genom uppackning, installation, idrifttagning och service av din utrustning.

Korrekt installation och regelbunden service sakerstaller att utrustningen fungerar korrekt och forldnger komponenternas
livslangd avsevart.

Trots att denna manual har sammanstallts med storsta omsorg kan det hdnda att vissa punkter verkar felaktiga eller otydliga.
Om s &r fallet, tveka inte att skicka oss dina kommentarer eller fragor.

VARNING

DIN SAKERHETSDORR INNEHALLER MEKANISKA OCH OLIKA ELEKTRISKA
KOMPONENTER. VARJE FORSUMLIGHET VID NAGOT TILLFALLE KAN HA ALLVARLIGA
KONSEKVENSER FOR DIN SAKERHET. FRAN DET OGONBLICK DU OPPNAR
HUVUDENHETEN SKA DU STANGA AV DEN ALLMANNA STROMFORSORININGEN TILL
UTRUSTNINGEN. HANTERA ALLA INRE DELAR SOM KAN VARA STROMFORSORJDA
ELLER | RORELSE MED STOR FORSIKTIGHET.
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2. SAKERHETSVARNINGAR

@ Lasigenom detta dokument noggrant och i sin helhet innan du tar utrustningen i bruk och férvara det pé en saker

plats for framtida bruk. Om du inte féljer anvisningarna i detta dokument kan det leda till skador p& utrustningen
eller allvarliga personskador.

+ Denna manual méaste vara tillganglig for alla som arbetar med eller anvander utrustningen: installatér, underhallstekniker,
slutanvédndare etc.

+ Denna utrustning ar avsedd att kontrollera passage av fotgangare och far inte anvéndas for ndgot annat andamal utan risk
for anvandaren eller utrustningens integritet.

+ Anstdllda som arbetar p8 platsen méste utbildas i anvéndningen av grindarna i forvag. Underldtenhet att tillhandahélla
s&dan anvandarutbildning kan leda till allvarliga skador eller olyckor.

+ Av sdkerhetsskal maste barn (anvandare under 1 m) hallas under uppsikt av vuxna i ndrheten av och under anvéndning av
dérren. Om barn kommer att anvanda den regelbundet rekommenderar Automatic Systems att alla specifika tillval som ar
utformade for att optimera skyddsnivan monteras.

+ Storsta forsiktighet maste ocksé iakttas med djur, som alltid méste hallas kopplade och under kontroll av sina dgare.

+ Installera inte denna utrustning i ett explosivt omréde.

+ Entreprendren méste se till att lokala standarder uppfylls vid installation av utrustningen.

At arbete p& utrustningen méste utforas av kvalificerad personal. Allt obehdrigt arbete p& denna produkt, eller allt arbete
som utfors av en okvalificerad tekniker, ogiltigforklarar automatiskt tillverkarens garanti.

- Personlig skyddsutrustning (PPE) m&ste baras vid allt arbete.:

+ Skarbestdndiga handskar maste béras vid mekaniskt arbete och/eller arbete som innebér avsiktlig eller oavsiktlig kontakt
med pl&tdelar eller ramen.

+ Tillgngtillmekanismen maste begransas till personal som &r bekant med de elektriska och mekaniska risker som foreligger
vid vérdslds hantering.

+ For alla dtgarder som inte kraver att utrustningen &r paslagen ska stromforsorjningen kopplas bort vid fordelningsskapet
eller strombrytaren ( Punkt 4, kap. 5.4.3, sida 14).
+ Allainterna delar som kan vara spanningsfdrande eller rérliga méste hanteras med forsiktighet.

+ Handskar eller armband for elektronisk statisk urladdning (ESD) méste béras vid hantering av elektronikkort, annars kan
garantin upphdra att galla.

+ Utrustningen &ar konfigurerad i lage med minimal risk for anvdndarna. Alla dndringar av instéllningarna méste utforas av
kunnig och kvalificerad personal och medfor under inga omstandigheter ansvar for Automatic Systems..

+ Om produkten senare séljs vidare ar &terforsaljaren ansvarig for att sékerstalla att varje utrustningsdel som erbjuds, saljs
och installeras ar anpassad till den forvantade miljon och anvandningen av utrustningen, med hansyn till utrustningens
tekniska egenskaper och dessa krav.

. Aterf'drséljaren ska ersatta Automatic Systems och halla foretaget skadesldst mot alla ansprék som kan riktas mot Automatic
Systems till féljd av &terforsaljarens underldtenhet att uppfylla ovanstdende skyldigheter.

+ For alla &tgarder som inte kréaver att motorn eller logiksystemet &r igdng, stédng av stromférsorjningen innan du dppnar
holjet.

+ lannat fall stanger du av stromfdrsdrjningen med hjalp av strémbrytaren [ punkt 4, kap. 5.4.3, sida 14).

+ Forutom vid underhéll &r det forbjudet att anvanda utrustningen om en eller flera komponenter i holjet saknas..
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3. OVERSIKT OVER ANVANDA SYMBOLER

Féljande symboler anvands i denna bruksanvisning eller finns pé etiketter inuti utrustningen:

i

Denna symbol anvands for att markera ett tips som kan hjélpa dig att férsté utrustningen béttre.

Ay
) G

En snabb paminnelse eller ett tips som hjalper dig att forsta hur utrustningen fungerar..

1/
[RY

Denna symbol anvands for att markera en viktig bruks- och/eller underhallsinstruktion.

0BS: Denna symbol anvands for att markera risk for personskada eller materiell skada..

TDenna symbol anvands fdr att uppmarksamma risken for elektriska stotar eller elstotar.

enna symbol anvéands for att markera en risk for skarskador.

Denna symbol anvénds for att identifiera huvudjordanslutningspunkten.
(Den kan visas pa en dekal eller graveras direkt pd en mekanisk del)

Denna symbol anvands for att ange vilka verktyg som krévs for att utféra dtgarden.

Denna symbol anvands for att ange vilka verktyg som kravs for att utféra &tgarden.

Denna symbol anger att utrustningen maste kasseras i enlighet med relevanta europeiska direktiv (WEEE
2012/19/EU])..

A X @ FBFPO

AUTOMATIC
SISYsTeMs C€

@R GROUP

Model

Mfg Date kg P
Phases 1 TP 50/60
Volts 230 A B Utrustningens ID-skylt.
Item
Serial

*  JlAnnNm =
CE

MADE IN FRAN www.automatic-systems.com
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AS Automatic Systems.

TRS Rotationsgrind

PMR Personer med reduserad rérlighet (Person with Reduced Mobility)
CMD Control

Dl Digital input

0o Digital output

1/0 Input / Output

0/S Ur funktion

HMI Human-Machine Interface
CRA L&sare riktning A

CRB Lasare riktning B

NC Normally closed (kontakt)
NO Normally open (kontakt)

Riktning A Enligt konvention &r detta den flédesriktning for vilken gdngjarnet pa det rorliga grinden ar till hoger om fldet.

Riktning B Flodesriktning i motsats till riktning A. Riktning B ar den flédesriktning i vilken den rérliga grindens géngjarn
ar till vanster om flodet.
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5. BESKRIVNING

5.1. DIMENSIONER
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Fig. 1 - Dimensioner
PMR TRS TRS372

I

Fig. 2 - TRS PMR till vdnster om en TRS372 (sedd i riktning A)
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TRS370 PMR TRS TRS371
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Fig. 4 - Markavtryck av en TRS PMR + TRS371

Eftersom de tvé enheterna ar helt oberoende av varandra kan det &terstdende utrymmet mellan dem variera frén installation
till installation.

Det finns dock en kopplingsdel mellan de tva fastramarna.
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5.2. FORKLARINGAR

Figuren nedan visar ldsarnas placering i riktning A och riktning B. Lésaren/l8sarna kan fastas pé den vertikala pelaren som inte
har gangjarnen for det rérliga hindret (dorrren). Andra placeringar ar dock méjliga pa begéran..

0BS! KONTROLLERA ATT DRIFTSLAGET AR KONSEKVENT | RIKTNING A OCH B OM TRS PMR AR INSTALLERAD | EN LINJE
TILLSAMMANS MED EN ELLER FLERA TRS 37X..

Orienterings
piktogram

Pelare med
gangjarn
Kortlasarbox ‘
(tillval)

© A

Fig. 5 - Forklaringar for riktningar A och B

TRS PMR-ddrren kan konfigureras i tre driftslagen for varje passageriktning..

Vissa av dessa paverkar monteringen av den kinematiska enheten pé fabriken, s& onskad konfiguration méste anges nar
produkten bestalls..

LAGE BESKRIVNING COMMENT
3 Permgnent st tilltrade och fritt nar strommen ar Férekomst av ett (8s och en elektromagnet.
avstangd.
4 T|lltr§de styrs elektriskt och blockeras nar strommen ar Férekomst av ett 8s och en elektromagnet
avsténgd.
5 ;tls’c{égggdkontrollerat elektriskt och fritt nar strommen ar Férekomst av ett (&s och en elektromagnet

Therefore, for example, AS/B5 equipment will be electrically controlled in both directions of passage. This is in fact the default
factory configuration if nothing is specified in the customer order.

It should be noted that no detection system is provided on this type of device. Once the door is open, there is therefore no way
to guarantee a single passage. The door closes on its own, either by the action of a spring when it is no longer held in the open
position by the user, or by motorisation after delay.

10
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5.3. TEKNISKA EGENSKAPER

TYP EGENSKAP VARDE

Elektrisk Matarstrom 120 - 230 V enfas 50/60 Hz + jord
Kontrollkrets 24VDC

Forbrukning Vila, utan varme 30W
| drift, utan varmare 60 W.

Passageflode

Beroende pé kortlasarens svarstid

Upp till 20 passager/minut

Miljé Drifttemperatur (utan vvarmare)
Skyddsklass
Max. relativ fuktighety

Vikt Nettovikt utan tillbehar
och utan emballage

-10°C till +50°C
P43

95%, utan kondensering

Motoriserad version

Manuell version

208 kg 220 kg
MCBF Genomsnittliga cykler mellan fel 1 000 000 cykler, vid rekommenderat underhall
MTTR Genomsnittlig tid for reparationr 20 minuter
(€3 Overensstammer med CE-standarder

11
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5.4. KOMPONENTPLACERING
5.4.1. EXTERNA KOMPONENTER

Fig. 6 - External components

NR. BESKRIVNING

1 Tak

2 Overdel som innehaller mekansim, motarisering (*) och logik
3 LED belysning

4 Dorr

S Vénster pelare

6 Box for l&sarintegrering

7 Golvinfastning

8 Hoger pelare

9 Skyddskapa for dérrens rotationsaxel

10 Servicelucka till mekanismen och styrlogiken
11 Positionsanslag (1 per riktning)

12 Orienteringspiktogram

(I Tillval.

12
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5.4.2. INTERNA KOMPONENTER

5.4.2.1. MANUELL VERSION

0
e w
o

o

5.4.2.2. MOTORISERAD VERSION

Fig. 7 - Interna komponenter - manuell version

Fig. 8 - Interna komponenter - motoriserad version

BENAMNING
Logik

Mekanikram

Mekanisk enhet

13

" o[’ 0 [ °
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5.4.3. ELEKTRISKA KOMPONENTER

5.4.3.1. MANUELL VERSION

5.4.3.2. MOTORISERAD VERSION

0/7140/424

Fig. 10 - Logikenheta - motoriserad version

NR BENAMNING

1 Logikenhet

2 AS1635 kort

3 AS1633 motor kort

4 Strombrytare

S 100-240 V24 VDC matarstrom

14
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6. DRIFT
6.1. FUNKTIONSPRINCIP | LAGE 3 OCH 5

| detta driftlage &ses sparren upp i handelse av stromavbrott, vilket gor att anlédggningen kan evakueras.

I vilolage &r elektromagneten (A) stromforsdrjd och dess kopplingsstang (B) trycker ihop fjddern (C) s& att laset (D) skjuts in
irulléslaget (F).

Narpassagenérgodkand (avenvaliderare sominte medféljer:badge-lasare, fjarrkontrollkonsoletc.) bryts stromforsdrjningen
till elektromagneten av styrlogiken, vilket gor att returfjadern (C) kan dra regeln (D) bakat via kopplingsstangen (B), vilket
(&ser upp rotationen av den roterande ddrren i en riktning. | kontrollerat ldge forhindrar det andra (&set rotation i motsatt
riktning.

6.1.1. FOR MANUELL VERSION

Anvandaren trycker pd den roterande blockeraren, vilket aktiverar rotationsaxeln (E) (medurs i detta exempell, men principen
ardensamma &t andra héllet p& grund av mekanikens symmetri.

Under denna rorelse:

Frigtringsfjader (C)

Den rulle som &r placerad 90° i férhallande till rullen (F) trycker pd kompensatorarmen och driver ddrmed de 4 returfjddrarna
(H) som &r fasta vid den.

Nar det inte langre finns n&got tryck pé den roterande blockeraren atergér den till sitt viloldge genom inverkan av de 4
returfjddrarna (H). Denna stangningsrorelse bromsas av stgtdamparen (N) och den nél som &r synlig under stétdémparen
och som kammer i kontakt med rullen (F) under axelns rotation.

Vilopositionsavkdnnaren (J) kénner av att stotddmparen har atergatt till sitt vilolage (vilket motsvarar en fullstandig
stéangning av ddrren); den skickar informationen till styrlogiken som driver elektromagneten, som lser dorren igen.

Kopplingssténg (B) Returfjadrar (H)

° 1

Rotationsaxel (E)

©

=]

-

Las (D)

ﬁl

Vilopositions-
avkénning (J) i
— , — ( o Kompensationsarm
il L 4 [ (G)
Elektromagnet (A) | & ° ° ]
= 3 g\gl)-
=7
A m _ —
|

Fig. 11 - Mekanisk enhet pd manuell TRS PMR
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6.1.2. FOR MOTORISERAD VERSION

S& snart de forsta stegen som beskrivs i kapitel 8.1 har genomforts skickar styrlogiken dorréppningskommandot till
motoriseringskortet AS1633 som driver motorn (G).

Rérelsedverfdringen frdn motorn (G) till rotationsaxeln (E) sker med hjélp av ett remskive-/remsystem.

Spannaren (H) sdkerstaller en god spé&nning p& remmen och férhindrar att den glider.

Positionsgivaren () gor det mojligt att ndr som helst kanna till dérrens position, vilket ger en optimal och s&ker hantering.

Dorren stédngs automatiskt efter att fordrojningstiden for passagen har l6pt ut.

Spannare (H)

% U y ) Motor (G)

Frigoringsfjader

<
i

S
§
S

Rotationsaxel (E)

Elektromagnet

Kopplingssténg

Fig. 12 - Meekanisk enhet pd TRS PMR

6.2. FUNKTIONSPRINCIP | LAGE 4

| detta driftlage ar dorren l&st i handelse av stromavbrott.
Darfor inverteras elektromagnetens driftlogik (denna instéllning &r tillgénglig i styrlogikhanteringen). Nar TRS-PRM &r
paslagen och i viloladge &r elektromagneten inte stromforsdrid. | denna konfiguration ar frigéringsfjadern (C) placerad pé
sidan av kopplingssténgen (B). Nar den &r avstangd utdvar den ett tryck pé bulten, vilket férhindrar axeln frén att rotera.
Om en passage godkanns driver styrlogiken elektromagneten, som (8ser upp passagen i motsvarande riktning.
De andra funktionerna ar identiska med det tidigare laget.

6.3. FUNKTIONSPRINCIP NAR ENHETEN AR AVSTANGD

Nar utrustningen ar avsténgd kan den konfigureras i oldst ldge (vilket mojliggér evakuering av platsen] eller i l&st l&ge.
Dessa &r lagena 3, 4 eller 5 som beskrivs i kapitel 5.2, sidan 10. Denna instéllning beror p& den fysiska orienteringen av
elektromagnetspolen, eftersom en frigoringsfjader ar fast vid dess axel. Styrningen av elektromagneterna kommer darfor
att vara olika i varje fall och en konfigurationsparameter finns i styrlogikminnet. Omkoppling frén ett driftslége till ett annat
beskrivs i kapitel 9.1, sidan 44..
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6.4. FUNKTIONSPRINCIP | PASSAGERIKTNINGEN

Fdrutom vid tekniska fel eller evakuering kan driftslédget konfigureras separat i bdda passageriktningarna:

« Fri: Alla fotgdngare kan passera i motsvarande riktning.

« Kontrollerad: Endast fotgédngare med passerkort (via kortldsare eller extern kontakt] kan passera i motsvarande
riktning. | detta ldge upptacks dvertradelser.

« Fodrbjuden: Inga fotgéngare kan passera i motsvarande riktning..

6.5. KORTLASARLAGE
6.5.1. PULSLAGE

En sekunders puls: Oppning i riktning A/B. En kort puls p& en sekund p& kortlésaren utloser ppning i den definierade
riktningen, antingen A eller B. Denna funktion &r sarskilt anvandbar for snabb och specifik atkomst, vilket mgjliggor precis
kontroll av dppningsriktningen..

6.5.2. HALL-LAGE

Kontakt upprétthalls i minst tvad sekunder: Fritt ldge. Om anvéndaren uppratthaller kontakten med kortldsaren i minst tva
sekunder gar systemet in i “fritt ldge”. | detta ldge forblir 6ppningen aktiverad s& lange kontakten uppratthalls, vilket ger
maximal flexibilitet i situationer dar forlangd dtkomst kravs. Denna funktion &r idealisk for frekventa passager eller for
obegrénsad dtkomst under en viss period..

6.5.3. KOMBINERAT LAGE

Det kombinerade &get erbjuder flexibel anvédndning genom tvéa separata funktioner [pulslage och hall-ldge) baserat pa langden
pé pulsen som appliceras pé kortlésaren.

Dessa tvé alternativ erbjuder darmed anpassningsbarhet till olika &tkomstbehov. Det kombinerade l&get gor det enkelt att
véxla mellan tillfallig &tkomstkontroll och fri 6ppning, beroende pa situationen och anvandarens behov..

17
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6.6. PIKTOGRAM

De piktogram som ar inbyggda i huvudenheten kan fungera i de tva ldgen som beskrivs nedan, beroende pé hur de &r anslutna

och installda i styrlogiken..

6.6.1. ORIENTERINGSPIKTOGRAM

Orienteringspiktogrammen anger dorrens status och ar val synliga pa langt hall for att sdkerstélla hog genomstrémning.

TRS PMR

Fabrikskonfigurationen har féljande fargkonventioner beroende pé statusen for TRS PMR:

ORIENTERINGS
PIKTOGRAM

Rott X"

‘ INNEBAR

Icke-driftslage:
= |cke-driftslage

ORIENTERINGS
PIKTOGRAM

Rott “X”

Gron pil

‘ INNEBAR

Icke-driftslage:
= Underhallsldgee

Gron pil

= Fritt l4ge
(i varje passageriktning)

Gron pil

=Kontrollerat lage:
vantar pé validering
(i varje passageriktning)

= Kontrollerat l&ge:
med auktoriserad passage
(i varje passageriktning)

=Kontrollerat lage:
utan ratt att begéra passage
(i varje passageriktning)

Blinkande grdn pil

= Utrymningslage

Rott "X”

= Forbjudet lage
(i varje passageriktning)

AVSTANGD

= Avsténgdf
= Initialiseringslége

18
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6.6.2. FUNKTIONSP

IKTOGRAM

S

Funktionspiktogrammen visar anvandarna passagens funktionsstatus (for varje riktning): passage tilldten eller inte.

Fabrikskonfigurationen tillhandahéller foljande fargkonventioner beroende pé statusen for TRS PMR:

= FORBJUDET LAGE:

Rott “X”

= FRITT LAGE:

Rott X"

Rott X"

= KONTROLLERAT LAGE:

= Passage forbjuden

= Passage forbjuden
om passage i motsatt riktning

med hjalp av kortlasare eller
extern kontakt

= Passage forbjuden
om passage i motsatt riktning

ANNARS

Gron pil

Gron pil

= Passage authorised

= Passage godkand:
om validering av passage
och ingen passage pagari
motsatt riktning

Enligt statusen for ins

tallningen “Picto fct Rest” i menyn “Konfiguration”

“Piktogram”

“Kontrollerad”:

OFF

Vid vila
= Piktogram frénslaget

Rott X"

Vid vila
= Passage forbjuden
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6.7. BOX FOR KORTLASARINTEGRATION (TILLVAL)

Enkartlésarboxialuminium somfdsts p& TRS-stolpen finnssomtillval. Frontpanelen &rtillverkad av Trespa® och konstruktionen
ar vattentat tack vare packningar.

Om dérréppningen styrs i bada riktningarna kan denna typ av l&da monteras i b&de riktning A och B. Tre hal barras i varje sida
av stdngen for montering av l&dan och dragning av kablar. Om utrustningen inte &ar forsedd med &dor sé&tts lock in for att
sdkerstalla att konstruktionen ar vattentét..

Forslutningslock

om det inte finns ndgon
Te e
/ 4
“K ; °
/!
/f
/
/ /‘/
o///
o T~
. ‘E. oo . -
Ll —e
pa® |
e
ontp ~ =Tl -
H s

Fig. 13 - Box for kortlasarintegration

6.7.1. BOXENS MATT FOR INTEGRERING AV KORTLASARE

| 225 73
205 65
| = —— — Lo  Anvandbara innerméatt:
t 390 x 175 x 55 mm (H x B x D)

20


https://www.automatic-systems.com/

TRS PMR S

7. INSTALLATION
7.1. FORPACKNING

Av uppenbara utrymmesskal levereras grinden demonterad i ett fdtal underenheter:
Hdger och vanster stolpe.
Taksektionen med tak och &tkomstpanel som innehaller den mekaniska enheten, stromférsorjningen och styrlogiken.
Grinden (svéngande blockerare).
Anslutningsfastena mellan stolparna och det Ovre héljet.
Anliggningsfastena.
Mojliga tillval sdsom l@sarhus och/eller skarmtak.
Borrmall eller forankringsram (ska specificeras vid bestallning).
Skruvar och teknisk dokumentation.

Tak

\
Servicelucka
Kortlasarbox o
(tillbehor)
)
Vanster stolpe ° . Hoger stolpe
| e

Fig. 14 - Delkomponenter som ingér i TRS PMR-paketet
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7.2. UPPACKNING

Nar utrustningen anlander till platsen ska du kontrollera att varje del ar komplett och i gott skick.

Om det av ndgon anledning har uppstatt en skada under transporten, kontrollera att transportdokumentet ar i gott skick och
rapportera vid behov handelsen till Secure Gates.

7.3. REKOMMENDERADE INSTALLATIONSVERKTYG

Gaffeltruck . .
Spéarrnyckel + forlangning + hylssats

Sats med sexkantsnycklar (insexnycklar)
Elverktyg (skruvmejslar, tanger etc.)
Uppsattning 6ppen skiftnycklar

Vattenpass
Slagborrmaskin + @15 x 100 betongborr

Standardskyddsutrustning: handskar, skyddsglasdgon, skyddshjalm
och skyddsskor

Remmar/slingor
Skyddsmaterial (skyddsdverdrag, forpackningskartonger etc.)
Gummiklubba

7.4. TILL- OCH FRANKOPPLING AV UTRUSTNINGEN

SA SNART DU HAR OPPNAT HOLJET SKA DU STANGA AV UTRUSTNINGEN GENOM ATT SLA AV HUVUDSTROMBRYTAREN
SOM FINNS PA STROMFORSORININGSKORTET.

Fig. 15 - Placering av huvudstrémbrytaren
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7.5. INSTALLATIONSRITNING

Eftersom strom- och datakablarna méste dras genom den stolpe som inte &r utrustad med géngjarnsfasten enligt
layoutdiagrammet nedan (Fig. 18, sidan 20).

Vi rekommenderar att du anvander en 230 V Mono + jordad strémkabel i 362,5 mm? (typ XFVB rekommenderas) och eventuellt
styrkablar av typ TPVF eller LiYCY.

Foratt undvika storningsproblem rekommenderar vi ocksé att strom- och styrkablarna dras i separata PVC-ror med en diameter
pa 25 mm.

For att nd de kontakter som finns i taksektionen méste alla kablar sticka ut minst 3 m dver golvetSa snart du har 6ppnat héljet
ska du sténga av utrustningen genom att sl& av huvudstrémbrytaren p& strémforsorjningskortet.
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MONTERING PA ETT FARDIGT GOLV

7.5.1.
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Fig. 16 - Installationsritning - Montering pé ett fardigt golvr
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7.5.2. MONTAGE PA INGJUTNINGSGODS
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Fig. 17 - Installationsritning - Montage pa ingjutninggsgods
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7.6. BORRMALL (STANDARD) ELLER INGJUTNINGSGODS (TILLVAL)

Det finns tva mojliga situationer pé plats:

a. Utrustningen installeras genom borrning i ett fardigt fundament: | detta fall gor anvandningen av en borrmall det inte
bara mojligt att arbeta noggrant, utan ocksd att kombinera den med borrmallen for TRS37X-rotationsgrindarna vid
linjeinstallation..

Utsparning for

montering
pé en TRS37X-mall

Fig. 18 - Borrmall for montage pa fardigt findament (GAB-E-0020913)

b. Anvéndning av ett ingjutningsgods (tillval) fér ingjutning i betong: Aven i detta fall Ar det méjligt att ansluta en fixeringsram
for en rotationsgrind.

Ingjutningsgods
TRS PMR

Anslutningsdel
(Levereras med tillvalet
ingjutningsgods)

Fig. 19 - Tillval ingjutningsgods
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7.7. INSTALLATIONSFORFARANDE PA ETT FARDIGT GOLV
7.7.1. FORBEREDELSER FOR INSTALLATION PA FARDIG BETONG

1. Se till att det finns utrymme for ledningarna (medfdljer ej] for kabeldragning for stromforsérjning och eventuella
fjarrkontroller pé de platser som anges i installationsschemat. Se till att det finns 3 m extra kabel ovanfdr golvet, eftersom
anslutningarna till styrkretsen gors i huvudenheten.

2. Se till att golvet dar dorren ska installeras ar plant (utan ojamnheter), helt vagratt och tillverkat av standardbetong eller
annat icke-brannbart material (tillrackligt starkt for att férstarka helheten).

3. Markera borrpunkterna med hjalp av mallen enligt installationsdiagrammet. Borrpunkterna for varje fot bildar en kvadrat pa
150 x 150 mm..

Pre-hinging

Fig. 20 - borrmall(GAB-E-0020913) - Férberedelser

4. Omduanvander de expanderbara forankringsbultarna (rekommenderad typ: modell B15/30, P/N -/3413/000 eller kemiska)
som levereras av Automatic Systems, borra hdl med en diameter p& 15 mm och ett djup p& 85 mm..

g 15

Fig. 21 - Rekommenderad borrning for expansionsbult modell B15/13 levererad av Automatic Systems
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A

O

AVEN OM DEN FORANKRINGSBULTMODELL SOM LEVERERAS AV AUTOMATIC SYSTEMS PASSAR FOR DE FLESTA
KONFIGURATIONER, AR DET VIKTIGT ATT ANPASSA FASTMETODEN OCH FASTDONET TILL MILJON OCH EGENSKAPERNA
HOS DET GOLV DAR UTRUSTNINGEN SKA PLACERAS, SAMT ATT ARBETET GODKANNS AV EN KVALIFICERAD INGENJOR..

0BS!

UTRUSTNINGEN MASTE VARA KORREKT FASTSATT | GOLVET INNAN DEN GORS TILLGANGLIG FOR AN_VANDARNA!
AUTOMATIC SYSTEMS KAN INTE HALLAS ANSVARIGT FOR OLYCKOR ELLER SKADOR OM UTRUSTNINGEN INTE AR KORREKT
FASTSATT | GOLVET..

SHN —

FOR VART OCH ETT AV FOLJANDE STEG AR DET MYCKET VIKTIGT ATT KONTROLLERA ATT DE OLIKA UTRUSTNINGSDELARNA
UPPFYLLER KRAVEN. DETTA AR AVGORANDE FOR ATT DE SKA FUNGERA SMIDIGT SENARE.!

@

l

For att sdkerstélla att de olika komponenterna monteras karrekt vid montering av utrustningen rekommenderar
vi att du inte drar &t fastskruvarna.

Dra 8t alla fastelement ordentligt nar monteringen &r klar och har testats..

7.7.2. MONTERING AV STOLPARNA

1. Fastdetvévertikala stolparnaigolvet (1) och kontrollera att de &r vertikala mot de &tta férankringsbultarna (2) som tidigare
placeratsigolvet.

2. Glominte att fora in strom- och styrkablarna i den vanstra stolpen [riktning A = B (stolpe utan g&ngjarnsstdd).

gangjarnsfri stolpe

Kabeluttag i o

Fig. 22 - Montering av stolparna
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7.7.3. MONTERING AV STATIVFORSTARKNINGAR - TAKENHET

1. Fastde fyrastdende forbandskilarna - huvudenhet (4x M8-skruv x 25 rostfritt stal med cylindrisk DIN 912-skruvhuvud + M8
DIN 125 rostfria stalbrickor).

Fig. 23 - Montering av stativforstéarkningar - takenhet
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7.7.4. MONTERING AV HUVUDENHETEN

@ EFTERSOM ENHETEN AR SARSKILT TUNG MASTE DEN HANTERAS AV MINST TVA PERSONER..
@ DRAG INTE AT HUVUDENHETENS FASTSKRUVAR! DESSA DRAGS AT NAR DGRREN OCH AXLEN HAR MONTERATS..

1. Anvand en gaffeltruck for att placera huvudenheten (A) utan tak pé de fyra férstérkningsplatarna (B). Glom inte att ansluta
kablarna till huvudenheten.

2. Huvudenhetens ram &r ansluten till var och en av de fyra forstarkningarna med tva skruvar (1), tva brickor (2) och tvé
muttrar (3).

3. Tvaavdem anvands ocksa for att fasta de tva stoppanordningarna (C) som begransar dérrens slutliga 8ppningslége i varje
passageriktning..

Bl

P ——
: : e /@ il é éé Il:
gﬂ Vol QD' \
DJ r@ n ﬁz i
Fig. 24 - Montering av stativforstarkningar - huvudenhet
NR BENAMNING | ANTAL
A Huvudenhet 1
Uppratt anslutningsforstarkning -
B 4
huvudenhet
C Monteringsstod for ddrrstopp 2
1 IX Cylindrisk sexkantskruv M12x40 DIN 812 8
2 ZN Platt bricka M12 DIN 125 8
8 ZN mutter HM12 DIN 985 NYLSTOP 8
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7.7.5. MONTERING AV DEN SVANGANDE DORREN

@ Mellanlagret, som &r fast vid stolpen med sex M10-bultar, m&ste avlagsnas for att dorren ska fa plats mellan
z de tvé gangjarnsstoden pa den vanstra stolpen. Om mellanlagret har monterats pa fabriken pé sin axel bor det
avlagsnas tillfalligt..

1. Omdetinte redan &r gjort, ta bort 4tkomstpanelen till logiken och mekaniken (l8ssténgning).

2. Med hansyn till vikten pa det roterande hindret (1), kontrollera styvheten hos den enhet som bildas av huvudenheten och
de tva stolparna.

3. Sattin hindretide tva géngjarnen pd den higra stolpen (2] och kontrollera manuellt om det roterar 90° i b&da riktningarna,
till stoppunkten. Kontrollera nivelleringen i alla riktningar.!

Fig. 25 - Installation av dorren
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4. Halldorrenoppet och placera kopplingsflansen (2) pé axeln till PMR-rotorn (1)..
,‘ Mellanlagrets flans &r fritt monterad. Den kan darfor justeras fr8n botten till toppen for att kunna rikta in
t mellanlagrets axel korrekt mot darren.

5. Fé&stden nedre rotorns (3) axelparti pd hindret med hjalp av de fyra skruvarna (6).

6. Fé&st sedan den nedre rotorn (3) pé kopplingsflansen (2) med M10-muttrar (4) och skruvar (5)..

Fig. 26 - Koppling av ddrren till den mekaniska axeln

Ror p& dorren ndgra g&nger for att kontrollera att allt fungerar som det ska.
Nar du har placerat huvudenheten pa rétt plats drar du at axeln och l&ser de sex skruvarna (5).
Kontrollera nivan en sista gédng och |&s alla fasten ordentligt (mekanik - huvudenhet - hinder].

NR BENAMNING | ANTAL
PMR-rotor 1

Stel kopplingsflans

1

Nedre rotor 2
/N-mutter H DIN 985 M10 6
6

4

Skruv ZN DIN 912 TCA M10x30
Skruv [X BIN 912 TCA M8x30

D | Ul || NN
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7.7.6. MONTERING AV DET NEDRE AXELSKYDDET

For att undvika risk fér klamning vid den nedre rotoraxeln ska skyddsk&pan monteras enligt foljande:

1. Montera skyddslocket (1) med undersidan nedat pa ddrrkarmen, pa géngjarnssidan.
2. Skjut locket uppat sé& att det tacker den nedre rotoraxeln.

3. Riktain lockets monteringshal med hélen pa ddrrkarmen.

4. Fast det med skruvar (2), brickor (3] och skruvar med képa (4)..

\l_\vuﬂ

Fig. 27 - Montering av skyddskapan

NR BNAMNING | ANTAL
Nedre axelskydd 1

1

2 [X Cylindrisk sexkantskruv 2
3 DIN 912 M04x50 4
4 IX GROWER-bricka DIN 127 M0O4 2
IX Hylsmutter DIN 1587 M04

Det &r lattare att montera skyddslocket om dorren ar 6ppen i 90° och vilar mot stoppet..

~,
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7.7.7. MONTERING AV TAKET
Precis som for TRS37x monteras taket med fyra DIN 885 M6-muttrar och DIN 8021 M6-brickor..

TRS PMR

4 x roof mounting holes
(2 on each side)

Fig. 28 - Montering av taket

i o

A | Huvudenhetens tak 1
Lasmutter DIN 985 M6 4
Stor platt bricka DIN 9021 M6 4

7.7.8. MONTERING/DEMONTERING AV SERVICELUCKAN

Montering av serviceluckanr:

1.

Genom att rikta in den rundade dorrfickan mot axeln pa
den mobila hinderpassagen 900, fast ddrren i fickan
pé huvudenheten och Overlappa dorrgédngjarnet med

huvudenhetens géngjarn.

Tryck pé ddrren och luta den mot enheten sé att den

fasts i fickan. Anslut jordledningen till dGrrarna.

Nar den &r korrekt placerad, vrid nyckeln 180° medurs

for att l4sa ddrren..

Fig. 29 - Montering av serviceluckan

Demontering av serviceluckan:

1. Vrid nyckeln 180° moturs medan du stoder dérren.

2. L&t sedan ddrren svénga ner av sig sjalv.

3. Stod ddrren och dra den mot dig for att dra ut den
ur sin position i enheten och ta bort den.Ta bort
jordledningen frén dérrarna..

Fig. 30 - Demontering av serviceluckan
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7.8. FORBEREDELSE FOR INSTALLATION MED INGJUTNINGSGODS

1. Se till att det finns utrymme for ledningarna (medfdljer ej) fér kabeldragning till strémfdrsdrjningen och eventuella
fjarrkontroller p& de platser som anges i installationsschemat. Se till att det finns 3 m extra kabel ovanfér golvet, eftersom
anslutningarna gors i huvudenheten.

2. Forbered schaktet eller formen fér betongplattan..

Min. 150

Min. 1000

Fig. 31 - Formdimensioner

3. Monteraihop de olika delarna av fastramen med hjalp av medfdljande skruvar och brickor. For batterimontering med TRS37X,
koppla ihop fastramarna med varandra. (= Kap. 7.6, sid 26)

Fig. 32 - Montage av ingjutningsgodset (6BR-E-0013108)

NR |BENAMNING | ANTAL

1 | PMR-fastram (1) 1
2 | PMR-fastram (2] 2
3 | GROWER galvaniserad l&shricka M12 ZN DIN 127 4
4 | Galvaniserad skruv DIN 833 TH T.F. M 12 x 25 4
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Kontrollera att ingjutningsgodsets delar ar vinkelrata mot varandra och kontrollera dimensionen pé passagen (1015 mm).

B 1015 _
od el o O
[} <)
= =
o o
lod el lod O
1015 |

Fig. 33 - Dimensioner

Placera ingjutningsgodset i formen:
- Kontrollera att den ar karrekt orienterad i férhallande till passageriktningen.

- Draigenom stromfdrsadrjnings- och fjarrkontrollkablarna genom de medfdljande stativbenen.

- Se till att monteringsskenorna &r inféllda i forhallande till det fardiga golvnivan enligt installationsdiagrammet (den
malade delen av skenorna méste forbli ovanfor betongen)..

2 925 PVC-ror for dragning av styr-
och strémkablar

Firdig
niiva

Fig. 34 - Placering av ingjutningsgodset i formen
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6. Hall en standardbetongblandning och jamna ut den..

7.\

Fig. 35 - Installation av ingjutningsgoset - betong

7. L&t dettorkaicaenvecka.
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7.9. INSTALLATION AV TILLVALSUTRUSTNING
7.9.1. MONTERA TAKHUVAR (TILLVAL)

Borra 4 hal @ 8mm pé vardera sidan av taksektionen enligt nedanst&ende ritning:

62.5 1225 62.5
hs (8 [4x) p& béda sidor
© [¥p]
2 ' = e
i
585 180 585

Fig. 36 - Borra i huvudenheten for att fasta kdporna

A Rostfritt stal A4 mutter DIN 934 M6 8x
B Rostfritt stal platt bricka DIN 125 M6 16x
C  Rostfritt st&l flaktl&sbricka DIN 6798 JZ 8x
D  Rostfritt stal sexkant 1/2 knapphuvudskruv M6 x 16 8x
9
z Skruvarna som visas ovan &r lampliga fér montering av tvé huvar.

For att undvika att rostmérken uppstér rekommenderas att kontaktytan mellan héljet och huven tatas:

- Fdrstaldsningen: Légg en silikonpérla pa den sida av huvarna som kommer i kontakt med héljet fore montering och montera

sedan huvarna med de skruvar som visas i bilden nedan.

Fig. 37 - Silikonstrang l@ngs applikationssidanAndra losningen: Montera forst huvarna med skruvarna som visas i vyn nedan och
applicera sedan en silikonparla pd anslutningen mellan huven och héljet.

Fig. 38 - Silikonstrang langs enheterna
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7.9.2. MONTAGE AV KORTLASARBOXAR (TILLVAL)

1. Omdetinte redan &r gjort, ta bort tatningslocken fr&n monteringshélen pé den vanstra pelaren (A = B).
2. Om det inte redan &r gjort, dra kortlédsarens anslutningskabel genom st&ngen. Kabeln maste ansluta kortlésaren till

elektroniken i huvudenheten.

@ SE DE ELEKTRISKA DIAGRAM SOM MEDFOLJER UTRUSTNINGEN FOR ANSLUTNING AV KORTLASAREN/KORTLASARNA..

3. Placera mellanpackningen (2] p& stativet (A) och fast kortlasarboxen (1) med de medféljande skruvarna och brickorna (5)

+ (6] + (7).

4. Placera packningen (4] p& kortlasarboxen och fést frontpanelen (3) med rostfria skruvar (8)..

Ll

Fig. 39 - Montering av kortldsarboxar

NR | BENAMNING | ANTAL

Kortlasarbox

1

Mellanlégg pé stativ

Trespa-frontpanel (6 mm) for kortldsarbox

Packning for kortlasarbox

Skruvar DIN 912 M6 x 20

Platt bricka DIN 125 M6

~N | OO | U= | NN

Flaktl&sskiva DIN 6798 M6

1
1
1
2
2
2

Skruv [X DIN 7981 frést huvud M4x16 TORX DIN 7991 +
SECURITY

4

®
’l Se dven kapitel 6.7. Box for kortlasarintegration (tillval), sidan 20.
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7.10. ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR

Elektrisk utrustning: skruvmejslar, avbitartanger, kabelskalare etc..

Anslutningarna maste goras i enlighet med installationsschemana ( kap. 7.5) och elschemana, som &r gallande referens.
Anvéndaren ansvarar for att tillhandahélla strém- och styrkablarna, som anges i installationsschemat.

Om de rekommenderade styrkablarna inte anvands maste dessa hallas &tskilda fr&n strémkablarna for att undvika storningar
och méste darfor dras genom separata stolpar..

+ Anslut de tvé faserna i stromforsdrjningen och jordanslutningen (enfas 120/230 VAC -50/60 Hz) till strombrytaren. Klipp av
dverflodig kabel om det behdvs. Skydda ledningen uppstroms med en 16 A-strémbrytare..

110/240 VAC
matarstrom
i <

o (=)
o AS1835R01 o
o O o O
e} (o}
e}
® e
[e] ® C e}
@
(e} (o]
[ -*
- = m - [--——
o (e} O [«
|9 ° |9
IE //

Fig. 40 - Elektriska anslutningar (manujell TRS PMR)
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110/240 VAC
matarstrém h{
Jordanslutning '

: O O —
] ASIGISROL © © © © d = =
O ;1 [N EE : O
m i BA i
e o
o | 4 o T [ e :
ol | e
o \.4 W & W : - o
® o g ! =
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(er]
° D g - D ’
o m Wie )
&% O (@] O (@] (@] O (@] (@] O (@]
m fwir] Qlﬁ

Fig. 41 - Elektriska anslutningaar (motoriserad TRS PMR)
- Se till att de inkommande kablarna inte ar spénningsforande. Alla interna anslutningar har gjorts pé& fabriken (piktogram,
l&saktivering, positionsdetektor etc.).
- Setill att utrustningens metalldelar ar ordentligt anslutna till huvudjorden (vertikala stolpar, huvudenhet etc.).
+ GOr dvriga anslutningar enligt installationsspecifikationerna (styrkablar, kortldsaranslutning etc.).
+ Sl& pé strommen och satt tillbaka kontrollpanelens &tkomstpanel pé plats..
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8.1. KALIBRERING VIA WEBBGRANSSNITTET (MOTORISERAD VERSION)

®
l Se den tekniska handboken for AS1635 for att ansluta till TRS PMR-dGrren och starta kalibreringen..

Anslut till TRS PMR-d&rren via underhallsgranssnittet.

Stall dorren i stangt lage.

| underhallsgrénssnittet, Individual tests > Calibration, klicka pa Lock = l&set stangs*;
Klicka seda pa Calibrate = &spositionen &r sparad*

/TAUTOMATJC
SIsysTems

© N oo

A Device is in "Maintenance Mode": Click to return to "Normal Mode".

Calibration

Status

i v Device is calibrated
salisation

Individual tests Close the door

Lock

Network

Motor

tem

H R

Log out

English UK |¥

Fig. 42 - Web interface - Calibration - 1
Nar kalibreringen har utforts ar det méjligt att utfora ASB-0ppnings-/stdngningstester via sidan “Visualisation™:

/7AUTOMAT!C
’SIsYsTEMS

A Device is in "Maintenance Mode": Click to return to "Normal Mode".

Visualisation

Inputs Value Outputs Value SetMotor Value
1 Authorisation A 0 Output 1 i\earomagnel 0 Angular Position Sensor 3225
2 Disabled 0 1 Flux 400
Qutput 2 Door Closed 0
& Authorisation B 0 State Machine 1
Electromagnet
4 Close 0 Output 3 B 0 Angle (deg) 273.1°
5 Disabled 0 Output 4 Not Used 0 Motor 7
= 6 Disabled 0 Relay 1 Picto Function A 0
English UK
= ! Disabled 0 Relay 2 Picto Function B 0
8 Disabled 0 Relay 3 Door Closed 0
Internal
Buzzer 0
Buzzer

Fig. 43 - Web interface - Calibration - 2
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8.2. KALIBRERING VIA DET INTEGRERADE HMI-GRANSSNITTET (MOTORISERAD

VERSION)

“ BENAMNING “ BENAMNING

UP button (SW6)

LEFT button (SW4)

RIGHT button (SW5)

S

OK button (SW8)

DOWN Button (SW7)

6

LED display

Fig. 44 - HMI Interface - KO4ering

Fortsatt med kalibreringen av den analoga sensorn.:
a. By briefly pressing the button down ¥ (3], we move from the SEt. menu to the CALI. menu.
b. In the “Calibration” menu, the display shows BLO, please press the right button for three sec. » (2] until the -BLO

configuration appears.

Then, return via the left button < (4) to the BLO configuration, then via the bottom button ¥ (3] to the CAL menu.

d. Validate by pressing three sec. on the right button P (2). By holding the right key down longer, the system starts the
calibration and records its calibration position.

A message appears: CAL dOnE -rESET bOArD PLEASE (“CAL done -reset board please”).

BLO :  Lock the door
-BLO : Unlock the door
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9.1. BYTE ELLER ANDRA RIKTNING PA EN ELEKTROMAGNE

Elektromagneten monteras pé ett L-format stéd med hjalp av 3 skruvar.

Om inget annat anges &r grinden fabriksinstalld pé driftlage 5 (uppl8st vid stromavbrott(= Kap. 6.1, sid 15]).

Bakre fjader

Fig. 45 - Lage 5

Framre fjader

Fig. 46 - Lage 4
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Proceduren nedan ger den information som kravs for att andra driftlége fran 5 till 4. De forsta stegen i proceduren ska foljas for
att byta ut en defekt elektromagne:
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9.2. BYTE AV STOTDAMPARE

Stotdamparen & monterad pa sitt stod med tva muttrar (se bild nedan). Notera stétdédmparens ldge och trycket pa returfjadern
innan du byter ut den.

Returfjader Stotdémpare

Fastmuttrar

N
AAA/;A/TKI/(//

Fig. 48 - Montage av stdtdampare

9.3. BYTE AV VINKELENHETEN

Att byta ut vinkelenheten medfdr inga sérskilda problem.:

Ta bort dorrarna ( kap. 7.7.8, sida 34) med hjalp av [dsnycklarna for att kunna ta bort taket ( kap. 7.7.4, sida 30).
Stang av stromfdrsdrjningen (kap. 7.4, sida 22).

Koppla bort anslutningskabeln mellan komponenten och AS1635-kortet.

Ta bort de tva fastskruvarna (1) frén fastet (2) med en insexnyckel och ta sedan bort de tre férsankta skruvarna (3).
Byt ut mot det nya AS1637-vinkelkortet (4).

Kontrollera att magnetfaltets niva som avldses av AS1637-kretsen &r dver 500.
For att gora detta, justera fastets (2] position vid dess tvd monteringshéal (med hjalp av fastskruvarna (1)).

7. Enkalibrering & nodvandig vid uppstart. [ AS1635-manual, kap. “Individuella tester”).

S T A

B
d

Fig. 49 - Byte av vinkelenheten
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9.4. BYTE AV RINGAR, FIJADRAR OCH ANDRA SLITDELAR

Efter ndgra miljoner operationer kan vissa ringar, brickor och fjadrar uppvisa tecken pé slitage; att byta ut dem utgor inget
sarskilt problem. Vid slitage foreslar Automatic Systems att vissa underenheter sominnehéller flera slitdelar byts ut samtidigt..

Till exempel:

NR. | BESKRIVNING KOMMENTAR
1 | Stotdamparenhet Innehaller stotdamparen, rérelsedverforingssystemet med dess stod.
2 | Kompensatorarmenhet Innehaller kompensatararm, fastelement och fjader(rar).
3 | Spérrenhet (D eller G) Innehéller l&s, pivot, torsionsfjdder och fastelements.
4 | Elektromagnetisk enhet Elektromagnet med dess stdd- och féstelement.

9.5. UTBYTE AV ETT ORIENTERINGSPIKTOGRAM

Riktningspiktogrammen ar monterade pé sidorna av héljet med 4 M6-skruvar och kabeln &r ansluten till logikkretsen.

Det &r enkelt att byta ut dem forutsatt att taket tas bort; &tkomst ar ocksd mojlig efter att panelen har tagits bort, vilket ger
&tkomst till den mekaniska enheten och logiken.

1. Koppla bort kabeln fran styrlogikens funktionspiktogram.

2. Tabort de 4 skruvarna som héller fast piktogrammet.

3. Bytutdet defekta piktogrammet och &termontera det genom att utfora de ovan beskrivna stegen i omvand ordning..
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Varje manad
(Se not pa motsatt
sida)

Kontrollera dorrens stabilitet (golvférankring).
Om den &r motordriven: kontrollera remspanningen.

Rengor taksektionen, de vertikala stolparna och rotationssparren med vatten och etticke-aggressivt
rengdringsmedel (t.ex. icke-klorerat).

Om alternativet AISI 304 rostfritt stal har valts for den roterande blockeraren ska den rengéras med
en produkt for rostfritt stal. Automatic Systems kan leverera en produkt som ar godkand under
referens 0/6031/000.

Reparera eventuella splitter, slag eller repor pa utrustningens malade ytor.

¢ Underhéllsfrekvensen méste anpassas till dorrens anvandningsforhallanden, sarskilt nar
z den placeras i en oxiderande atmosfér: vid ingdngen till en simbassang (uppvarmd och
klorerad atmosfar], vid havet, i en industriell miljd etc.

300 000 cykler

Byt ut fjadrarna (0/0208/042) (C) i b&da elektromagneterna, eftersom de kan ga sonder pé grund
av slitage..

1000 000 cykler

Om motordriven: kontrollera remspénningen.

Kontrollera att alla bultar i hela mekanismen och lagerstrukturen ar ordentligt fastskruvade.

Spraya silikonspray (ref. 0/7508/284]) p& l&sbultarna.

5ar

Byt ut batterieti AS1300-styrenheten: 3V/48 mA litiumbatteri. Automatic Systems kan tillhandahélla
en godkand produkt under referens 0/7111/010.

For att komma &t batteriet, ta bort &tkomstpanelen inuti héljet och ta bort locket frén logikens
frontpanel genom att skruva loss dess 4 skruvar.
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9.7. RESERVDELAR

=Se separat reservdelskatalog”.

Vid bestallning, vanligen ange informationen som anges pa typskylten pa den utrustning som reservdelarna &r avsedda for:
Serienummer.

Modell (TRS PMR)
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10. FELSOKNING

Dorren ar ur funktion. Kontrollera 230 VAC-strémfdrsadrjningen samt 24 VDC-sp&nningen
Se meddelandena pé styrlogikdisplayen (OPERATION group, STATUS setting).

Friktion marks i dorrens Las och/eller rullar kan fastna, sarskilt i aggressiva miljger (t.ex. i marina miljoer). Spraya
rotationsrdrelser.. de delar som ska lossas med silikonspray..

Dorren lases inte langre upp. | Lamna lite utrymme mellan kopplingsst&ngen (B) p& elektromagneten och sténgen (D) pa
l&set (genom att justera kopplingssténgens langd med muttrarna P och Q) s& att laset
utsatts for en stot nér elektromagneten aktiveras..

1-2mm

4\ = 1)

Overdriven &tdragning kan gora att elektromagneterna fastnar i varandra. Lossa muttern
(Q) n&got for att avlasta fjadern (C).

Fjadern (C) har inte tillrdcklig kraft for att dra [&sbulten: komprimera den genom att dra &t
muttern (Q) eller byt ut den..

Dorren laser inte langres. Lasuppspanningsfjddern (K) ar slak.

Dra &t den igen med négra varv pé spiralen..

Dérren dppnas inte helt. Kontrollera remspanningen och kalibrera om.
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11. FORLANGD AVSTANGNING / BORTSKAFFANDE / FORSTORING

Om utrustningen inte ska anvandas under en l&ngre tid ar det [@mpligt att:
Forvara den under samma forhéllanden som fore installationen.
Lamna den péslagen for att bibehalla laddningen p& CPU-kortets batteri (AS1635)..

i Om utrustningen har varit avstangd och omgivningstemperaturen ar under -15 °C (5 °F) ar det viktigt att vdrma

upp den i 30 minuter till en timme innan den slés pa..

Se till att utrustningen skyddas mot stdtar och slag.
Innan idrifttagning, utfor ndgra testkdrningar for att kontrollera att systemet fungerar korrekt.

Om utrustningen tas ur drift, kassera de olika maskinkamponenterna via [@mpliga kanaler (metalldelar, elektroniska
komponenter etc.) i enlighet med géllande lagstiftning..

Om utrustningen tas ur drift ska de olika maskinkomponenterna kasseras via [@mpliga kanaler (metalldelar, elektroniska
komponenter etc.) i enlighet med gallande lagstiftning..
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12. BESKRIVNING AV DEN ELEKTRONISKA ENHETEN

12.1. AS1635 MODERKORT

LD22 g LD21

o
=
N
il
v fge |
TTZND

o
=
n

v jz | vrTz |

SWALSAS

hy U
1X3-13NE3HL

J0QuNU [e1168

B83£9.06:80¥E 08

2eIL0/S) 216200700
7045€818Y

D
S
S
D
=
2PN
ib

CN10 CN11 CN20

Fig. 50 - AS1635 Moderkort

CNL Main power supply (24V DC] and emergency oper)ing. . SW1 RUN or Programming Mode
Remove the bypass between CN1-3 and 4 to activate the emergency opening. (for developers])
CN2 |Digitalinputs (8 inputs from In1 to In8) SW2 | HMI LEFT button
CN3 | 0-24V terminal (to power any presence sensors) SW3 | HMIRIGHT button
CN4 | 0-24V terminal (to power any presence sensors) SW4 | HMI'UP button
CNS | Outl and Oute digital outputs SW5 | HMI DOWN button
CN6 | Out3 and Out4 digital outputs SW6 | HMI OK button
CN7 |Relay R1 (with dry contact NO and NC) RST | Reset button
CN8 | Relay R2 (with dry contact NO and NC) USB ) )
- Relaunches the processor with USB connection
CN9 | Relay R3 (with dry contact NO and NC) BOOT
CN10 | Orientation Pictogram A
CN11 | Orientation Pictogram B 1 | AS1622 Ethernet board slot (optionall.
CN12 | Not used 2 | Expansion card slot (optional).
CN13 | CAN bus (to optional motor board)
CN14 | Debug programming (reserved for developers)
CN15 | RS232 and RS485 serial communication
CN16 | USB port to configuration interface
CN17 | Position sensor
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LD1 o Green Fixed Activity indicator voltage present
LD2 o Red Fixed MAJOR error
LD3 Yellow Fixed Minor error
LD6 L] Green Blinking Activity indicator programme running
LD8 o Red Left HMI 7-segment display
LDS ® Red Centre left HMI 7-segment display
LD10 L] Red Centre right HMI 7-segment display
LD11 o Red Right HMI 7-segment display
LD12 o Green Fixed Activity indicator digital input 1
LD13 L] Green Fixed Activity indicator digital input 7
LD14 L] Green Fixed Activity indicator digital input 3
LD15 o Green Fixed Activity indicator digital input 8
LD16 o Green Fixed Activity indicator digital input 5
LD17 L] Green Fixed Activity indicator 24V present
LD18 o Green Fixed Activity indicator digital input 6
LD19 o Green Fixed Activity indicator digital input 4
LD20 o Green Fixed Activity indicator digital input 2
LD21 o Green Blinking Activity indicator Watchdog processor
LD23 Yellow Fixed Activity indicator digital output 1
LD24 Yellow Fixed Activity indicator digital output 2
LD25 Yellow Fixed Activity indicator digital output 3
LD26 Yellow Fixed Activity indicator digital output 4
LD27 Yellow Fixed Activity indicator relay output 1
LD28 Yellow Fixed Activity indicator relay output 2
LD29 Yellow Fixed Activity indicator relay output 3
LD30 o Green Fixed Red colour function pictogram direction A
LD31 L] Green Fixed Green colour function pictogram direction A
LD32 L] Green Fixed Blue colour function pictogram direction A
LD33 o Green Fixed White colour function pictogram direction A
LD34 ° Green Fixed Red colour function pictogram direction B
LD35 o Green Fixed Green colour function pictogram direction B
LD36 ° Green Fixed Blue colour function pictogram direction B
LD37 o Green Fixed White colour function pictogram direction B
LD38 ° Green Blinking Activity indicator CAN bus
L 4

z For ytterligare information, se AS1635 Logik Manual.
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12.2. AS1633 MOTOR KORT (MOTORISERAD VERSION)

"

CN1 | 24VDC SUPPLY INLET
1

SEP22280007
S1633R05 0771141177

Fig. 51 - AS1633 Motor kort

CNS | INTER-FURNITURE BUS CAN

CN8 | PICTOGRAM @
1 |Red

TRS PMR

+24V0C 1 |GND
2 |6ND 2 [CAN+ 2 |oreen
3 |CAN- 3 |Ble
4 |ono 4 |Wnite
1 |+24VDC 5 |GND

W Reserved for factory programming by Automatic Systems.
2 Not used.

2 |GND CN6 | LOCAL BUS CAN ©
2|6\
L jour ST
2 |6ND 4 |CAN- 1 |HallA
3 |out2 5 |GND 2 |HallB
4 |6ND 6 |+2uvDC 3 |Hallc
4 |+ 12uDC
CN7 | LOCAL BUS CAN (CPU) R
1 |+eo4ude 1 |+24vdC
CE 2 [6ND
3 N1 3 |cAN+ 1 |PhaseC
4 |cAN- 2 |PhaseB
5 GND 3 Phase A
6 |+ 24vDe
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LD1 ® | Green |3.3VDCindicator LD 12 Yellow |Activity indicator digital output 1
LD2 | ® | Green |5VDCindicator LD 13 | ® | Green |5VDC COBER indicator
LD3 | ® | Green |BUSCAN powerindicator LD 14 Yellow |Brake Circuit indicator
LD 4 Yellow | CAN Activity indicator LD15 | ® | Green |Dynamic lighting managed by AS1656. 1Y
LDS | ® | Red |OVERIindicator LD16 | ® | Green |Dynamic lighting managed by AS1656. 1
LD6 | ® | Red |DRIVEstatusindicator LD17 | @ | Green |Dynamic lighting managed by AS1656. 1
LD7 | @ Red | Microprocessor FAULT indicator LD18 | @ | Green |Dynamic lighting managed by AS1656.
LD8 | ® | Green |Activity indicator - Watchdog
LD9 | ® | Green |Activity indicator digital input 2 SW4 | DIP switches CAN address.
LD10 | ® | Green |Activity indicator digitalinput 1 RST |Reset Motor Board button.
LD 11 Yellow | Activity indicator digital output 2
W Not used.

A BBIS:DU KOPPLAR OM MOTORNS OCH KODARENS STROMKONTAKTER, CN1 OCH CN2, FORSTORS MOTORKORTET!
KONTROLLERA KONTAKTEN EFTER VARJE INGREPP PA DETTA KORT.!
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13. ELEKTRISKA SCHEMAN

Se den elektriska tekniska dokumentationen som medfdljer enheten eller som finns tillganglig via foljande @nkar:

%% KLICKA HAR

U
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14. FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSEY

AUTOMATIC
'SISYSTEMS

DECLARATION OF CONFORMITY

We, undersigned,
AUTOMATIC SYSTEMS SAS
22 rue du 8 mai 1945
95340 PERSAN
FRANCE

Herewith declare that the following machines:
Full-height security turnstile
TRS 370 / TRS 371 / TRS 372 / TRS 373

Full-height security turnstile / Bike gate
TRS BIKE

Security door / People with Reduced Mobility
TRS PMR

are in accordance with the conditions of the following Directives, standards and other specifications:
Machinery Directive 2006/42/EC.
Low-voltage Directive 2014/35/EU.
Electromagnetic compatibility Directive 2014/30/EU.
Directive RoHS 2 (Restriction of Hazardous Substances] (2011/65/EU] - Delegated Directive RoHS 3 (EU) 2015/863.
EN 12100:2010: Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and risk reduction (IS0 12100:2010).
EN 17352 - Power operated pedestrian entrance control equipment - Safety in use - Requirements and test methods.
EN 60204-1 :2018: Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements.

EN 61000-6-3 :2021: Electromagnetic compatibility (EMC] - Generic standards - Emission standard for residential, com-
mercial and light-industrial environments.

EN 61000-6-2 :2019: Electromagnetic compatibility (EMC) - Generic standards - Immunity standard for industrial envi-
ronments.

Made in PERSAN,
Date: 2026.02.16 Karel VERGOTE | Chief Innovation & Technology Officer

Automatic Systems SA

Head Office :
Avenue Mercator, 5 - 1300 WAVRE - BELGIUM
+32.(0)10.23.02.11

www.automatic-systems.com

Fig. 52 - Forsakran om dverensstammelse
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NOTES
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Headquarters 5 _ .
Avenue Mercator, 5 Teknikergatan 7, 442 34 Kungalv
1300 Wavre - Belgium

sales.asgroup@automatic-systems.com info@securegates.se

+32.(0)10.23.02.11 % 010-660 03 02

www.automaticsystems.com @ www.securegates.se

Med en stravan att folja den senaste tekniska utvecklingen forbehaller sig Automatic Systems ratten att nar som helst dndra informationen ovan. Dokument utan avtalsforhallande.
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