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1. INTRODUKTION

Tack for att du valde den automatiska trafikbommen fr&n AS1-serien, designad och tillverkad av Automatic Systems..

AS1-bommen &r en universell bom. Dess hdga prestanda och tillfdrlitlighet gor att den kan anvandas i ett brett spektrum av
tilldmpningar: trafikledning, parkeringsplatser, industriomrdden och till och med vagtullar..

Det nya sortimentet av barridrer omfattar fyra kategorier:

- AS1 Guard: en [8sning for att sdkra platser med bredder p8 upp till 7 meter. Utrustad med en kraftfullare motor. Perfekt for
miljoer som kréver tillforlitlighet och robusthet.

- AS1 Park: den perfekta ldsningen for parkeringsplatser, med standardarmar eller ledade armar som tillval.

- AS1 Toll: speciellt utformad for motorvagstullar. Kan utrustas med en Protecta®-kolfiberarm med manuellt svangsystem
och/eller automatisk &terhdngningsanordning pa baksidan.

- AS1 Flow: utformad for trafikledning for att sékerstalla smidig och saker drift i omréden med hog trafik. Barridren &r utrustad
med ett vitt faste med en glasfiberarm..

AS1-serien erbjuder exceptionell hallbarhet och tillférlitlighet tack vare sin korrosionsbestandiga aluminiumbas, &tta men
robusta design och IP55-skydd mot damm och vatten. Dess 8ssystem sdkrar bomarmen i b&de dppet och stangt l8ge, vilket
garanterar robust och tillférlitlig drift, &ven i omrdden med hdg trafik..

AS1-bommen &r enkel att installera och underhélla. Den kan erséatta dldre modeller utan ytterligare installationsarbete, vilket
mojliggor snabba och ekonomiska uppgraderingar. Dess lattillgangliga styrlogik forenklar underhallet, medan dess design
underlattar snabba justeringar pa plats, vilket minskar driftstopp och optimerar installationen..

AS1-serien erbjuder avancerad teknik som forenklar driften genom intelligent anslutning. Den garanterar fdrbattrad
cybersakerhet med datakryptering och mdjliggdr snabb och séker konfiguration via en enkel QR-kodskanning, utan behov av
ytterligare verktyg. Denna l&sning sdkerstéller enkel kontroll och effektivt skydd mot obehdrig dtkomst..

AS1-bommen erbjuder avancerade sakerhetsfunktioner, med en klamskyddsdesign och konstant Overvakning av
sakerhetssensorer. Den uppfyller europeiska standarder och vaxlar automatiskt till sdkerhetslage vid problem, vilket garanterar
optimalt anvandarskydd och Gverensstammelse med internationella standarder..

AS1-bommen &r flexibel och kan anpassas efter olika behov. Med en lédngd p& upp till 7 meter, integrerade LED-
belysningsalternativ och ett urval av standardfarger eller anpassade farger (RAL) passar den alla till&mpningar och smalter in
perfekt i din miljo samtidigt som den forbattrar sdkerheten.

Vi ar 6vertygade om att du kommer att vara helt ndjd med ditt kdp under mé&nga &r framdver. Vi uppmanar dig att lasa igenom
féljande information noggrant..

Den guidar dig genom uppackning, installation, idrifttagning och service av din utrustning.

Karrekt installation och regelbundet underhall sékerstaller att bommen fungerar korrekt och forlanger komponenternas
livsléngd avsevart.
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2. SAKERHETSVARNINGAR

) L8s detta dokument noggrant och i sin helhet innan du anvander trafikbommen och forvara det pa en saker plats
\ for framtida bruk. Om anvisningarna i detta dokument inte foljs kan det leda till skador p& bommen och allvarliga
N personskador.

Denna utrustning har utformats fdr att kontrollera och hantera fordonstilltrade och kan inte anvéndas for ndgot annat andamal
utan risk fér anvandare eller utrustningens integritet. Automatic Systems kan inte hallas ansvarigt for skador som orsakas av
felaktig anvandning av utrustningen.

Nar man installerar en trafikbom p&tar man sig ett ansvar fér manniskors sékerhet :

Fotgédngare, cyklister och motarcyklister méste férbjudas att anvénda passagen dar bommen finns. Om fotgdngare méste
anvanda denna passage ar det dock obligatoriskt att effektivt signalera sin rorelse (ljud- och/eller ljussignal, markeringar
pa& marken etc.).

| l&nderna inom Europeiska unionen krdver EG:s maskindirektiv att piktogram som forbjuder fotgdngare att betrdda
riskomrédet ska visas pé bada sidor av bomhuset

ROT

SVART

VIT

Alla ingrepp pé utrustningen maste utforas av kvalificerad personal. Allt arbete pd denna produkt som inte &r auktoriserat
eller som utfdrs av en okvalificerad tekniker kommer automatiskt att medfadra att tillverkarens garanti upphdr att galla.

Personlig skyddsutrustning méste anvéndas nar arbetae utférs p& bommen:

S& snart du 6ppnar bomhuset ska du stanga av stromforsorjningen vid strombrytaren.

AEAST PA FUNDAMENTET, MONTERA ARMEN OCH EVENTUELLA TILLBEHOR, KONTROLLERA BALANSEN INNAN DU UTFGR
NAGRA ELEKTRISKA TESTER. !

VARNING!
LYFT ARMEN INNAN DU UTFOR NAGOT ARBETE INUTI BOMHUSET FOR ATT FRIGORA SPANNINGEN PA BALANSFJADRARNA
OCH FGRHINDRA 0ONSKADE RORELSER | DRIVMEKANISMEN.!

VARNING!
ROR INTE BOMMEN OCH STA INTE | NARHETEN_ AV DEN UNDER ASKVADER, SARSKILT NAR ARMEN AR | GPPET LAGE
(UPPHOJD ARM), EFTERSOM DET FINNS RISK FOR ELSTOTAR.!

P B O

Nycklarna till mekanismen far endast anvandas av personal som ar medveten om de elektriska och mekaniska risker som
foreligger vid vardslos hantering. Denna personal &r skyldig att l&sa dorren till mekanismen efter ingrepp..
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+ Allainterna delar som kan vara stromfdrande eller rérliga méste hanteras med forsiktighet.

+ Utrustningen ar konfigurerad i laget “minimal risk” for anvandarna. Alla dndringar av installningarna méste goras med full
kannedom om fakta av kvalificerad personal och Automatic Systems ansvarar inte for dessa.

+ Armens ande méste alltid vara minst 0,5 m frén alla foremal.
+ Bommen méste vara fullt synlig fér anvandaren innan den aktiveras.

+ Installationen av detektionsslingor méste godk&nnas av behdrig personal med expertis inom detta omrade, som bestammer
vilken layout som &r bast ldmpad for fordonstypen och passagens konfiguration.

VARNING
DET FINNS RISK FOR PERSONSKADOR VID ANVANDNING AV STANDARDDETEKTIONSSLINGOR, SOM KAN FELAKTIGT
DETEKTERA LASTBILAR ELLER MOTORCYKLISTER OCH ORSAKA ATT BARRIAREN STANGS OVER DEM!

- L&gg inte till ndgra icke godkanda tillbehor (kontakt mellan olika metaller orsakar en galvanisk effekt som ar skadlig for
utrustningens korrosionsbestandighet)..
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3. GENERELLA SYMBOLER

Fliande symboler anvdnds i manualen elle p& dekaler p& utrustninggen:

;W

@’//
S

= ‘o X @ F B B O

Denna symbol indikerar information som underlattar forstdelsen av produkten.

Paminnelse eller snabbtips som ar anvandbart for att forstd hur produkten fungerar.

Denna symbol indikerar en viktig instruktion for anvandningen eller underhallet av produkten

0BS! Denna symbol anvands for att indikera skaderisk for person eller produkt.

Denna symbol indikerar risk fdr elektrisk stot eller elchock

Denna symbol indikerar risk for skarskada.

Denna symbolindikerar punkt for jordanslutning (antingen i form av en etikett eller direkt graverad pa en
mekanisk del).

Denna symbol indikerar information om vilka verktyg som behovs vid ett visst moment.

Denna symbolindikerar att produkten uppfyller géllande europeiska standard och direktiv.

Denna symbol indikerar att utrustningen maste atervinnas i enlighet med gallande EU-lagstiftning i direktivet
om hantering av elektriskt och elektroniskt avfall (DEEE 2012/19/EU).
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4. TERMINOLOGI

AS Automatic Systems

CMD Kommando

DI Digital input

DO Digital output

1/0 Input/Output

HS Ur funktion

HMI Manniska-Maskin Interface

NC (Contact) Normally Closed - Sténgd i vilolage (av)

NO (Contact) Normally Open (Oppen i vilolage (p4))

)Y} Oppning

MVT Rorelse

Arm Hinder for passage, som bestar av en svangbar arm fran toppen (bommen éppen till botten (bommen stangd).

Swing-off Frigérande av armen frén dess héllare vid en kollision med ett fordon.

Re-hinging aterfdring av armen i hallaren, manuellt eller automatisk.
Enkelspar med begrénsad trafik (Voie Unique a Trafic Restreint] - Jarnvagsterm som anvands for att beteckna

VUTR en enkelsparig linje med liten trafik, som drivs under enklare férhallanden an konventionella linjer (reducerad
signalering, sérskilda forfaranden osv.)..

N/A Fj tillampligt

DTE E%ektrisk"teknisk dokumentation [Do_ssier Tephnique Electrique) - Dokument som innehaller elektriska
diagram dver produkten och dess vanligaste tillval.
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5. BESKRIVNING

5.1. SERIEN
5.1.1. AS1GUARD

5.1.2. AS1 PARK
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5.1.3. AS1TOLL

5.1.4. AS1 FLOW

10


https://www.automatic-systems.com/

BL AS1 é]

5.2. DIMENSIONER
5.2.1. AS1 GUARD - AS1 PARK

\ L \

1070

886

Fig. 1 - AS1 Guard dimensioner

5.2.2. AS1 GUARD - AS1 PARK

167

dx

Rorlig del

Drivarm

1070

= =) 1

Fig. 2 - AS1 Park dimensioner

11
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5.2.3. AS1TOLL

1070

312

5.2.4. AS1 FLOW

1070

BL AS1

Fig. 3 - AS1 Toll dimensioner

L |

| — I _— ] —j

415

685

Fig. 4 - AS1 Flow dimensioner

12
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5.2.5. ARMDIMENSIONER OCH KOMPATIBILITET EFTER BOMTYP

BOM TYP ARM TYP FRI OAPPNING
Standard frAn 2 till 7 m
\Vinklad fran 2 till5m

AS1 Guard - - -
Bomkjol fran 2 till 4 m
Forstarkt frAn 2 till 4 m
Standard fran 2 till4m

AS1 Park ) .

Vinklad fran 2 till4m
Standard fran 2 till 4 m

AS1 Toll X . ;
Karbonfiber fran 2 till4 m
Aluminium fran 2till 7 m

AS1 Flow - . -
Glasfiber fran2 till 7 m

5.3. KONFIGURERINGAR

LOSNING 1

FOR GUARD, PARK, TOLL

_ SOLUTION 2
FOR GUARD, PARK, TOLL

SOLUTION 3

FOR FLOW SOM STANDARD

Mo i

DORR

VAG n

DORR

FOR GUARD AS SOM TILLBEHOR

VAG

=i

DORR DORR DORR
Fig. 5 - Konfigureringar
@
’l For att byta fr&n en l@sning till en annan behdvs inga extra delar.

13
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5.4. TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Matarstrom 230VAC, 50/60Hz + Jord. *
Strémforbrukning Max. 500 W (Nominellt 60 W)
Arm Standard rund i aluminium, ror #83,5 med spar.
Arbetstemperatur Mellan -20 och +60°C. (utan varmaretillbehor)*
*Ned till -45°C (utan varmare)
Relativ fuktighet Max. 95% utan kondenseing
AS1 Park AS1 Guard AS1 Flow AS1 Toll
Fri 6ppning (L) Frdn2till4m Frdn2till 7 m Frdn2till 7 m Frdn2till4m
+ Justerbar mellan 1,2 och 4 sekunder, enligt tva olika profiler: | Justerbar fr&n
Min. Oppnings-/stangningstid + Standard? 0,7 sekunder:
. Snabb 3 + Snabb*
Motor 20N borstios 60 Nm borstlds véxelmotor
vaxelmotor
Vikt (utan arm) +/- 62 kg +/-65kg
MCBF [Mean number of cycles between
failures) genomsnittligt antal cykler 10 000 000 cykler, med normal rekommenderad service
mellan fel
Skyddsklass IP5S
Ljudnivé <70db(A) ®
CE Overensstammer med europeiska standards
1 Férinte anslutas till ett flytande n&t eller till ett htgimpedivt jordat industriellt distributionsnét.
2 Standadhastighet - Slagkraften uppfyller kraven i standarden EN 12453..
3 Snabb hastighet - Installatéren maste sakerstalla att installationen uppfyller standarden, till exempel genom att anvanda «dodmans» grepp.
4 FOr passager Over 5 meter har ett standardstod lagts till i nden av armen for 0kad stabilitet.
5 M&tt 1 meter frdn bomhusets yta och pé en hojd av 1,60 meter Gver marken, i enlighet med IS0 3744. Inget hirselskydd behdvs.

14
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5.5. KOMPONENTPLACERINGAR
5.5.1. GENERELLT

A

Fig. 6 - Komponentplaeringar - Generellt

REF. | BESKRIVNING

REF. | BESKRIVNING

1 Arm 9 Bomarmsfaste

2 Huv 10 Armfastningshylsa

3 L8s 11 Montering av stdd-/elektronikkort
4 Chassikantakt (motsatt sida om armen) 12 Havarmsfaste

5 Bakre dadrr 13 Nedre mekanisk enhet

5 Fémre dorr 14 Fjadermontering

6 Strukturerad profil (vénster eller hdger) 15 Kopplingsplintmontering (tillbehor)
7 LED-diffusor 16 Ingjutningsgods

8 Bas 17 Raised base (optionall

15
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5.5.2. MEKANISK ENHET

Mekaniken i AS1-barriaren ar uppdelad i tre delar:
- Havarmsanslutning
- Nedre mekanisk enhey

- Fjadersats

Havaarmsanslutning

Nedre mekanisk enhet

Fjadersatsy

Fig. 7 - Komponentplacering - Mekanisk enhet

16
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5.5.2.1. HAVARMSFASTE-ANSLUTNING NEDRE MEKANISK ENHET

ﬁ-—» e
Lo
[~y

N\

L AN
N
\ﬁ‘-"“"\

=
@

B\

3

Fig. 8 - Komponentplacering - Havarmsfaste med infdstning

REF. ‘BESKRIVNING ‘ REF. ‘BESKRIVNING

18 Axel 20 Kraftdverforiongens anslutningsstad

19 Kullager

5.5.2.2. NEDRE MEKANISK ENHETT

LT
LT
N ——

.

|

—

0

—
=]

i
I

n
i~

Fig. 9 - Komponentplacering - Nedre mekanisk enhet

17
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REF. |BESKRIVNING

22 Kullagersida flans 27 Svanhalsformad vevstake

23 Véxelmotorsida flans 28 Anslutningsstadng med sexkant
24 Vaxelmoor 29 Excentrisk kam

25 Kullager 30 Frikopplingsspak

26 Motoraxel

5.5.2.3. SPRING(S) ASSEMBLY

i
(e
i
(e

Ul
l(l(\(l(l(\(\

)
l.

Itl(l(l(l(l(l(l(l(llllllll
il

(‘é‘é

I
i

{
|

1
L
[

—

(

u
(

ey
m
—
i
N,
l

Fig. 10 - Komponen tplacering - Fjaderenhet

REF. | BESKRIVNING

31 Fjaderdistans

32 Fjaderkulled

33 Gangad stang

34 L&smutter ZN H DIN 934
35 M12 spénnare

36 Fjaderhallare

37

Fjader med krok (blastringsbehandling)

18
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5.5.3. ELEKTRONIKENHET

Fig. 11 - Komponentplacering - Elektronikenhet

REF. | BESKRIVNING REF. | BESKRIVNING
38 Huvudstrombrytare 42 Elektronisk bottenplatta
39 Skyddsképa for bottenplattan 43 AS1676 - 24V buffertbatterikort (tillbehor)
40 Phoenix kort 44 Matarstrém

Phoenix2 - Input/0Output Expansionskort

il (tillbehdr)

19
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5.6. FUNKTIONSPRINCIP

@
l Referenserna i detta kapitel hanvisar till illustrationerna.

Oppningen av armen (8) styrs av anvandaren (via en nyckelbrytare, en tryckknapp, en radioséndare), av detektionsslingor som
ar nedgravda under trottoaren eller av en extern enhet.

Stédngningen styrs p& samma sétt eller automatiskt efter en fordrojning..

Bearbetningen av dessa kommandon kan vara beroende av extern information som mottas av bommen. Till exempel kan en
grind inte stdngas om ett fordon upptacks i hindrets vég (information som mottas av en detektor); en grind kan inte 6ppnas om
parkeringen &r full [information som mottas av en annan enhet).

Den rorelse som skapas av véxelmotorn (24) dverfors till armen via dess svanhalsforbindningsstang (27) / kulled + sténg (28).

Entill fem balansfjadrar (37) fungerar som motvikter for att hjalpa motorn bade vid 6ppning och stdngning avbommen, beroende
p& langd och/eller tillbendr.

Armens rirelsehastighet, som styrs av styrlogiken (Phoenix-kort), &r justerbar b&de vid 6ppning och stdngning. Rorelserna ar
fabriksinstéallda for att ge snabb acceleration och armens retardation i slutet av rorelsen..

Sékerhet:
Bommen avaktiveras néar dess rorelser inte slutfdrs inom den tilldelade tiden eller nar den inte stangs efter flera forsok.

Narvarosensorer kan l&ggas till som tillval for att 6ppna, stoppa, Oppna igen eller stdnga armen om en anvandare upptacks i
narheten av utrustningen..

| Oppet och stdngt ldge blockerar svanhalsens anslutningsstang (27) / kulled + sténg (28) armens rorelse. En broms
rekommenderas fOr situationer dar l&sning &r avgdrande vid stromavbrott.

Bommen &r fabriksinstalld pa att forbli [&st vid stromavbrott, och stadngen lyfts med hjélp av frigéringsspaken (30). Denna
installning kan dock &ndras s& att armen lyfts automatiskt vid stromavbrott. | detta fall lyfts den tills den nar jamvikt med
balansfjadrarna. Den resulterande Gppningsvinkeln blir cirka 45°..

"Swing-off" utrustningen som &r monterad pa AS1 Toll gor att armen kan lossas (svéngas ut ur fastet] vid en kollision. Detta
forhindrar skador pd bommenoch fordonet som kolliderar med den..

Logik:
Styrlogiken (40) koordinerar bommens aktivitet: rorelsehantering, alternativ, bearbetning av inkommande och utgdende
information etc. Dennainformation kan dock hdmtas och bearbetas av en extern terminal (levereras inte av Automatic Systems).

Armen hélls i sina tva ytterldgen (6ppen och stédngd) av den anslutande havarmsstégen.
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5.7. PLACERING AV MARKEN OCH DOKUMENT

REF.

GRAFIK

ZTAUTONIZ
S —
=7

Fig. 12 - Placering av marken och dokument

BESKRIVNING

Plastficka, forseglad, innehallande
féljande dokument:

Den elektriska tekniska
dokumentationen

2 x “Inga fotgangare”-
klistermarken
Snabbstartsguide

PLACERING

Insidan av bakre doren

2l
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REF. GRAFIK BESKRIVNING PLACERING
qJurouanic ce “Produkt ID” marke Fast pa den strukturerade profilen.
2
AUTOMATIC “Produkt ID” mérke (mini version) 1. P& tavlan nara strémbrytaren.
SIsystems
2. P&vaxelmotorns faste.
3 E/AS1/STD
YY-ASL-Fxxxx |
N
“Testad: OK” dielektrisk testetikett Fastklistrad p& den elektroniska kortet néra
strombrytaren.
4
Kontrolletikett Fastklistrad p& den elektroniska kartet nara
strombrytaren.
5
Etikett med texten “Elektrisk fara” Fast pé ena sidan av den bakre delen av
balansstadngens kinematiska stod.
Fast pa kretskortet ndra strombrytaren.
6
Etikett med texten “Risk for krossade | Fast pa fram- och baksidan av vaxelmotorn.
hander”
7
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Etiketten “Huvudjordpunkt” Fast pa kortet, nara huvudjordanslutningen.

Etiketten “Sekundar jord” P& bada sidor om anslutningspunkterna for
kontinuitetsledningarna i skyddsjordkretsen

Etikett med texten “Hog temperatur” | Om extra varmare tillbehdret, pé var och en av
de tva stolparna narmast varmestddet.
10
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6. INSTALLATION

Kontrollera utrustningens skick vid mottagandet och meddela omedelbart forsékringsbolaget eller distributoren om
transportskador har uppstatt. Fortsatt med &terstallningen om sé ar tillampligt..

VARNING: SAKERHETSATGARDER!

1. Installatéren méste folja alla tilldmpliga lagar d&r bommen ska installeras och anvandas.

2. Installationsarbetet méste utfdras av kvalificerad och auktariserad personal, i enlighet med tidigare sékerhetsvarningarna.

3. Bommen méste installeras med en permanent elektrisk anslutning i enlighet med gallande regler och standarder dar den
installeras.

4. Sarskild uppmarksamhet méste dgnas &t korrekt anslutning av jordledningar for att minska risken for skador.

5. Bommen maste installeras pé en plats med tillrackligt utrymme mellan bommen och befintliga strukturer for att minska
risken for att en person fastnar. (minst 600 mm])

6. Bommens aktiveringsreglage méste placeras minst 2 meter frén alla rorliga delar av barridren. Reglagen méste placeras pé
ett stalle som férhindrar att anvandaren befinner sig ovanfor, under eller runt bommen nér den &rirorelse.

6.1. FORVARING AV UTRUSTNING FORE INSTALLATION

Undvik att utsatta utrustningen for stotar fore installationen och férvara den i originalfdrpackningen pé en torr plats, skyddad
frdn damm, vérme och vaderpéverkan.

Extrema forvaringstemperaturer: -30 till +80 °C.C
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6.2. INSTALLATIONSRITNING

Produktblad 2601 ;
UTFORS AV BESTALAREN: INDEX:
- betongfundament for aktuell bomtyp 1. Betongfundament A. Matarkabel
- framdragning av matarstrom via kabelror 2. Tatningsram (ingjutningsgods) B. Styrkabel
- kabelrér, med dragtrad, for yttre anslutningar 3. Bult (ingjutningsgods)

4. Kabelrér (min 50 mm)
5. Kabelror ¢ 25 mm for magnetslingor (héjdplacering
beroende av vigbanans aktuella utformning)

Sekt A-A
| B
8 A
. = '
Géangbana
Vagbana | S

| E
Vigbana S OF e o / D
.7 Sty Sy b
777 b [
R 77 7
< ol A
- . : 4
e _::'G' O::E' G 5
/ S i,'\<_>.op "o S
/ 3000 .0
/ i’
F
Y - .
BoNRtC o0 2 -
At
a o “te--1 < =I:3
s=c=o=o=o==d-cotds ! ==:zz3H| C
[ A n
A 0. O T8 A
o s Jo < o =
0. Gz o
= G =
B N
Typ A B C D E F G H Bult
BL10 600 600 600 >0 40 340 220 220 M12
AS1 800 500 350 60 70 350 110 110 M12
BL229 800 320 280 60 70 360 110 110 M12
BL4X 1000 460 460 60 40 400 340 340 M16
BL52,53 1200 540 450 60 70 450 310 180 M16
BLG76 1200 540 450 60 70 450 310 180 M16
BP56 1200 540 540 60 60 500 180 310 M16
BOR235 700 250 250 60 50 200 160 160 M14
Pelare lag* | 500 220 220 20 - 150 160 160 (M12)*
Pelare hog* | 600 320 320 20 - 200 220 220 (M12)*

* Inget ingjutningssgods ingar. Monteras med espanderbult.
For BLG77 samt bommar med roterande bas géller separata fundamentritningar.

@ www.securegates.se

Fig. 13 - Installation plan
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6.3. FORBEREDA FUNDAMENT

Eftersom bommen inte kan vila direkt pd marken méste den fastas p& ndgot av féljande satt:

- paett betongfundament, med hjalp av ingjutningsgods som tillhandahélls p& begaran (férfarandet beskrivs nedan).
- eller pd en upphojd stélbas (tilthandahalls som tillvall.
For placering av ingjutningsgodset, se fundamentritningen, som har féretrade framfor all annan information.

1. Sattinde fyra forankringsbultarna (1), var och en férsedd med en mutter (2) och en platt bricka (3], i halen pa fastramen (4).
Gangorna ska vara vanda uppéat enligt bilden. Montera forankringsbultarna pé fastramen genom att dra &t en platt bricka
(3) och en mutter (2) pa varje génga och &ta géngan sticka ut frdn ramen (4) med den hojd som anges i installationsplanen
(60 mm). Anvand tejp for att skydda géngorna frén betongstank..

2. LaggPVC-rorenochdraelkablarna (till huvudstrémbrytaren), styrkablarna (till styrboxen) och detektionskablarna (till slingorna
och/eller eventuella sensorer] genom dem, s att de sticker ut minst 1,2 meter frdn betongfundamentet.

3. Kabeldragningen méste utforas i enlighet med géllande standarder i det land dér installationen sker.

4. Bygg en betongbas (7) genom att placera monteringsbasen. Ramen (4) méste ligga i jamnhojd med basens fardiga nivé och
vara helt horisontell.

5. Nar betongen har hardat, ta bort tejpen frédn gdngorna och ta bort muttrarna (5) och de plana brickorna (6) fran toppen av
fastramen..

n—.

44

|

|

Fig. 14 - Forberedelser for fundament

REF. ‘ BESKRIVNING
1

M12 forankringsjarn (x4)
2-5 | M2 mutter (x8)

3-6 | Storplattbricka@12 (x8)
Platta

7 Betongfundament
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6.4. MONTAGE AV BOMHUS

Hantera utrustningen pa plats med l@mplig hanteringsutrustning (t.ex. en handtruck eller motsvarande).
L&s upp och ta bort huven. Nycklarna sitter fast p& armens fastklamma.

Ta bort bakddrren.

Ta bort kabelramen fr&n 60 mm dver marken..

FORANKRING PA BETONGFUNDAMENT

1. Placera bommenpé betongfundamentet. Rikta in halen i fundamentet med de fyra forankringsbultarna (1) utan att skada
dem.

2. Sattin de tvd monteringskldmmorna (8) i bomhuset pa férankringsbultarna (1).

3. Se till att bomhuset sitter fast p& betongfundamentet genom att dra &t klammorna (8) pé fdrankringsbultarna med de
medfdljande plana brickorna (6) och muttrarna (5).).

—1l = N —1 =

]

Forankring mot fundamentet

REF. ‘ BESKRIVNING

M12 forankringsjarn (x4)
M12 mutter (x4)

Stor plattbricka @12 (x4)
Betongfundament
Hallare (x2)

O | N || U=

@
l Dra &t muttrarna (5) forst efter att armen har monterats eller ett bomstdd (tillbehdor).

Om det inte finns n&got ingjutningsgods att fasta den i kan bommen fastas med minst fyra M12-kemiska ankare.
En valfri gummibas (peplic-fog) kan ldggas till mellan betongen och bommen..

™~
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MONTAGE PA STALSOCKEL (TILLBEHOR)

1.

pluggar (10). Dra &t till 40 Nm..
0BS: De medfdljande expanderbara pluggarna ar avsedda att fastas i betong (klass C20/25 till C50/60]. Anpassa

fastmetoderna efter underlagets beskaffenhet..

2.

BL AS1

Borra 4 hadl med @ 15 mm x djup 85 mm, rengdr dem genom att bldsa och fast basen (9] i golvet med hjalp av expanderande

Fig. 15 - Montage med stélsockel (tillbehdr) - steg 1

Fast bommen pé& basen och se till att den halls pé plats genom att dra &t basen (11] i st&lsockeln (3) med hjalp av de
medfdljande skruvarna (12), Grower-brickorna (13) och de plana brickorna #12 (14).

REF. ‘ BESKRIVNING

Fig. 16 - Montage med stalsockel (tillbehdr) - steg 2

‘ REF. ‘BESKRIVNING

Sexkantskruv M12x45 (x4)

9 Stélsockel 12
10 | Expanderplugg (x4) 13 |Fjaderbricka (x4)
11 |[Bas 14 | Plattbricka @12 (x4)
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6.5. MONTERING AV BOMARM

g - De nominella vridmomenten anges i bildtexten.

7
l - Bommen méste vara i Oppet ldge innan armen monteras eller demonteras..

6.5.1. AS1 GUARD - MONTERING AV RUND ARM 084 MM

1. S&tt armen @84 (1) pa roret vid armféstets utlopp (2] och
skruva fast den med M12x25 H-skruvar (3) och M12 ZN-
brickor (4).

2. Justera armens horisontella och vertikala lage
3. Justera armens balans med fjadern.

4. For att ta bort armen, skruva loss M12x25 H-skruvarna (3)
och ta bort M12 ZN-brickorna (4).

5. Skjut sedan armen @84 (1) uppét pé roret vid utloppet pa
armens fasthylsa (2) for att dra ut den..

6. Tabort huven fr&n bomhuset for att underl&tta placeringen
av armskyddet.

7. Tabortbakplattan (10] frén locket s& att armskyddet (7) kan
sattasin.

8. Lossa de tva ZN-skruvarna med halvrunt huvud (8).

9. Séattinarmskyddet(7)isparetiarmen.Dengangade stdngen
(5), som halls fast av de tvé skruvarna (8), underlattar denna
hantering.

10. Dra &t dessa 2 skruvar helt.

11. Slutligen faster du bakplattan (10) p& locket med de fyra ZN-
skruvarna med halvrund huvud M4x8 (9).).

Fig. 17 - AS Guard - Montage av rund arm @84 mm

REF. |BESKRIVNING REF. |BESKRIVNING
1 Arm @84 6 Armspér
2 Armfaste for &rmstod 7 Armskydd
3 ZN DIN 933 TH T.F. M12x25 skruv 8 ZN halvrund skruv IS0 7381 M6x16
4 ZNDIN 127 M12 bricka 9 ZN halvrund skruv ISO 7380 M4x8
5 Gangad stang for justerbar armfastningshylsa 10 Stangningsplatta
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6.5.2. AS1 PARK - MONTAGE AV VINKLAD ARM

OU‘O“?O
5.

o = O =
]

Lossa de tvé skruvarna (1) pd Omega-fastet (2). Skruva loss MI10-lockmuttern (5] och M10-brickan
For in drivarmen (3) i Omega-fastet (2). Rikta in den (6) for att fasta kulleden (8] p& den mekaniska
gangade stangen (4), som halls fast av de tva skruvarna kopplingsenheten p& kopplingens &terstéllningsaxel (8).

(1), med spéret i armen.

Se till att armen sticker ut 28 mm utanfor fastet.
Dra &t de tv& skruvarna (1).. 7. Placera locket (10) p4 armens ande..

6. Efter placering, satt tillbaka brickan och muttern.

Montera fjadern/fjadrarna enligt justeringstabellen
Justera drivarmens (3) horisontella niv med hjalp av kopplingssténgen (Ref. 28, ).
10. Justera den rérliga armens (13) horisontella nivéd med hjélp av fastet (11)..

© o [= o

11. | 6ppet &ge, kontrollera nivan pé den rorliga armen (13) och justera vid behov med excentern (Ref. 29,). Du kan finjustera
den horisontella (dnd-)justeringen av den rérliga delen (13) genom att vrida kulleden (9).

12. Kontrollera alla féstningar.
Fig. 18 - AS1 Park - Montage av vinklas arm

REF. |BESKRIVNING REF. | BESKRIVNING

1 ZN DIN 933 TH T.F. M8x16 skruv 8 Gemensam &terhamtningsaxel
2 Omegafaste 9 M10 honkulled

3 Drivarm 10 Lock

4 Gangad stang for armfastningshylsa 11 Sténgfaste

5 Mutter IX DIN 1587 M10 12 kruv IX DIN 812 TCA M5x16

6 Bricka IXDIN 125 M10 13 Rorlig arm

7 Sténg for mekanisk montering
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6.5.3. AS1 TOLL - MONTAGE AV PROTECTA® ARM MED MANUELL SWING-OFF

N o g N

H

Fig. 19 - AS1 Toll - M ontage av Protecta® arm med manuell swing-off

For in forstarkningen (1) pa Protecta-armen (2) i aluminiumréret (3) (som tidigare har belagts med lim) genom att passa in

halen.

Satt pa locket (4) p& dnden av férstérkningen.

Borra forstarkningen (1) genom de tva genomgéende héalen i aluminiumroret (3).

Placera sedan de tva distanserna (5] i de tva &ndarna av de genomgdende halen i aluminiumrgret (3).

Placera armen i en vinkel p& k&ften (9) och for in den géngade stédngen (63) genom kéften (9) och aluminiumroret (3).
Placera de plana brickorna (7) och den tidigare borttagna blindmuttern (8) p& den gdngade stdngen och dra &t ordentligt.
For tillbaka armen till kaften i uppratt lage. Tryck ordentligt p& armen s8 att den fastnar ordentligt mellan syntetkuddarna

(10).

Forarmen till horisontellt lage och kontrollera dess inriktning och horisontalitet i forhallande till vagytan..

REF. | BESKRIVNING

REF. | BESKRIVNING

1 Intern aluminiumfdrstarkning 6 IX sexkantskruv delvis gadngadd DIN 931
2 Protecta skydd M10-130
3 Fastror tube IX platttbricka DIN 125 M10 (x2)
4 Plugg /38 [X mutter H DIN 985 Nylstop M10
5 Distans (x2) Armhéllare
10 Protecta stddplatta (x2)
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6.5.4. AS1 TOLL - MONTAGE AV PROTECTA® ARM MED AUTOMATISK ATERSTALLNING PA BOMMENS BAKSIDA
(TILLBEHOR)

B

Fig. 20 - AS1 Toll - Montage av Protecta® arm med automatisk &terstallning pa baksidan (tillbehér)

1. Skruva loss de 4 sexkantskruvarna DIN 933 M10x020 (1) och de 4 plana brickorna M10 (2] pa den bakre géngjarnsmonterade
utkastningsenheten (3) med en spérrnyckel.

2. Féastden bakre g&ngjarnsmonterade utkastningsenheten (3) p8 armens fasthylsa (4) med dessa 4 skruvar M10x020 (1) och
dessa 4 M10-brickor (2].

3. Lyft den excentriska spaken (5] for att frigéra den gangjarnsférsedda utkastarmsstodet (6) och s&tt in Protecta®-armen
(7).

4, Satt sedan in Protecta®-armen (7] i den bakre g&ngjérnsforsedda utkastningsenheten (3) och sank sedan spaken (5] fér
att fasta den pé plats..

REF. ‘ BESKRIVNING ‘ REF. ‘ BESKRIVNING
1 Sexkantskruv DIN 933 M10x020 S Excentrisk spak
2 Plattbricka M10 6 Ledat armstdd
3 Utrustning monterad pé baksidan 7 Protecta® arm
4 Armféste
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6.5.5. AS1TOLL - MONTAGE AV PROTECTA® ARM MED AUTOMATISK ATERSTALLNING PA BOMMENS
FRAMSIDA (TILLBEHOR)

e

l

i

Fig. 21 - AS1 Toll - montage av Protecta® arm med automatisk &terstallning p4 bommens framsida (tillbehdr]

1. Skruva loss de 4 sexkantskruvarna DIN 933 M10x020 (1) och de 4 plana brickorna M10 (2] pa den framre g&ngjarnsmonterade
utkastningsenheten (3) med en spéarrnyckel.

2. Fast den framre gangjérnsmonterade utkastningsenheten (3) pd armens fasthylsa (4] med dessa 4 M10x020-skruvar (1)
och dessa 4 M10-brickor (2].

Lyft den excentriska spaken (5] for att frigéra det géngjarnsforsedda utkastarmstddet (6) och s&tt in Protecta®-armen (7).

Satt sedan in Protecta®-armen (7) i den framre gangjérnsférsedda utkastningsenheten (3) och sdnk sedan spaken (5) for
att sakerstalla att den ar ordentligt fastsatt.

REF. ‘ DESCRIPTION ‘ REF. ‘ DESCRIPTION
1 Sexkantskruv DIN 933 M10x020 5 Excetrisk spak
2 Plattbricka M10 6 Ledat armstdd
3 Utrustning monterad pa framsidan 7 Protecta® arm
4 Armféast

33


https://www.automatic-systems.com/

'S BL AS1

6.5.6. AS1 FLOW - MONTAGE AV GLASFIBERARM

@
’l Konsolen ar fabriksmonterad. Endast armen behdover installeras.

Fig. 22 - AS1 Flow - Imontage av 175x60 mm arm

1. Placera konsolen(1] i vertikalt lage.

2. Tabort de 4DIN 985 M10-muttrarna (2) och de 4 motsvarande DIN 125 M10-brickorna (3), de 4 DIN 931 M10x90-skruvarna (4)
och de 4 DIN 125 M10-brickorna (5) frdn de 2 VUTR-stodféstena (6).

3. Forin armen (7) mellan de 2 fastena (6) och satt i skruvarna (4) och brickorna (6) samt muttrarna (3-5) enligt samma
monteringsordning som .

REF. | BESKRIVNING REF. | BESKRIVNING

1 Konsol 7 Arm
2 H DIN 985 M10 mujtter 8 Armstdd, avtagbart (x2)
3-5 | Plattbricka DIN 125 M10 9 Armstdd, avtagbart DIN 931 M10x40
4 Armstdod, avtagbart BIN 931 M10x90 10 GROWER bricka DIN 127 M10
6 Armfaste (x2) 11 H DIN 934 M10 mutter
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6.6. MONTAGE AV ARMSTOD

Armstddet levereras automatiskt med alla bommarsom &r langre @an S m och finns som tillval for kortare
armar.

Amstddets funktion ar att halla armens &nde i horisontellt lage och sakerstalla dess stabilitet.

Armstddet méste fastas pd en betongbas som mater 400x400x400, enligt anvisningarna i ritning
IMP1308..

Aarmstddets hojd kan justeras efter att armen har nivellerats.

1
2.

S A

Skjut den dvre delen (2] sé att armens &nde (3] vilar ovanfor spetsstddet i stangt lage. = Fig. A.

Markera den nedre delen (2) med hjélp av de tvé halen for att satta i skruvarna (4) pa den Gvre
delen.

Ta bort den 6vre delen och knacka p& markeringarna pé den nedre stolpen.
Satt tillbaka den Ovre delen och satt i de tvé skruvarna. = Fig. B.

Rikta in armen i armstddet och vrid bomhuset pé dess bas om det behdvs.

Du kan fortfarande gora finjusteringar med hjélp av det medféljande gummistoppet (5) som ar
avsett for detta &ndamal. = Fig. C.

L] W’ )
Z 4 = z g Z
Fig. A ‘ Fig. B ‘

Fig. 23 - montage av armstodt

Fig. C
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6.7. BYTE AV ARMSIDA

Armaxeln ar monterad pa tva livstidssmorda lager. Axelutloppet centrerat pd huset mojliggér enkel vandning av bomsida: arm
till vanster eller hdger om axeln..

1. Tabort huven 5. Skjut armkonstruktionen (4).
Stang av enheten 6. Setillatt duinte tappar bort nyckeln (5] som sakerstaller
3. Lyft armen vertikalt for att komma &t de fyra skruvarna anslutningen mellan axeln (6) och armféstet (4].

(1) och brickorna (2) som haller armkonstruktionen p&| 7. Taocksd bort de tvé tatningarna (7 och 8).).
barriarens axel. Skruva loss dessa fyra skruvar med en 6
mm insexnyckel.

4. Ta bort stangningsdelen (3).

\\

8. Tabort pluggen (9] frdn chassit p& motsatt sida och placera den i hélet d&ar armen tidigare satt.

9. Sattinde tvé tatningarna (7 och 8) pa den andra strukturerade profilen.

10. Placera armféstet (4] pd motsatt sida av axeln (6) och se till att nyckeln &r korrekt isatt (5).

11. Placera stangningsdelen (3) samt de 4 brickorna (2) och skruvarna (1). Dra &t de fyra skruvarna &tt i ett korsménster
och se till att monteringsenheten &r korrekt placerad innan du drar &t dem helt..
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6.8. INSTALLATION AV DETEKTERINGSSLINGOR

En detektionsslinga ar egentligen en induktionsspole genom vilken en vaxelstrom som genereras av detektorn som den ar
ansluten till passerar. Frekvensen fér denna strom varierar mellan 15 kHz och 50 kHz beroende pé platsens och detektorens
konfiguration. Passagen av denna véxelstrom skapar ett magnetfalt runt slingans trddar. Nar ett fordon passerar ver slingan
absorberar dess metalldelar detta falt och skapar en reaktion som modifierar slingans induktans och darmed oscillatorns
frekvens. Om frekvensvariationen dverskrider ett fordefinierat troskelvarde i detektorn sker detektering..
KONTROLLER INNAN DU BGRJIAR SPARA
Innan arbetet med att installera slingan pabdrjas mé&ste nagra kontroller goras.y:
Slingan méste vara minst tvé meter frén alla stromkablar.
Slingan maste vara minst en meter frén alla rorliga metallféremal.
Om slingan installeras i armerad betong maste den vara minst 100 mm fr&n armeringen.
Underlaget och ytskiktet maste vara tillrackligt tata for att férhindra att slingan flyttar sig nar fordon passerar 6ver den.
Det rekommenderas inte att installera slingor genom spér, expansionsfogar eller sprickor i golvet for att sdkerstélla deras
prestanda och tillforlitlighet.
SKAPA SPARET
Spéret maste goras enligt de angivna matten.:

Slingor for personbilar Slingor for lastbilar

3,5m
l

=

2m

1.5m

For mer information, se manualen eller kontakta Secure Gates.

CLICK HERE
{y
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6.9. ELEKTRISK ANSLUTNINGAR

@ ANSLUT INTE TILL ETT FLYTANDE NATVERK ELLER TILL ETT JORDAT INDUSTRIELLT NATVERK MED HOG IMPEDANS

JORDNING AR NODVANDIGT. ANVAND EN KABEL MED MINST 2,5 MM2 TVARSNITT INNAN DU ANSLUTER TILL
STROMFGRSGRININGEN.

ANSLUT INTE MER AN EN ENHET TILL SAMMA STROMBRYTARE.
@ ANSLUTNINGARNA MASTE GORAS | ENLIGHET MED DE ELEKTRISKA DIAGRAM SOM FINNS INUTI BARRIAREN.
OM DIN PRODUKT AR UTRUSTAD MED ETT ELLER FLERA TILLVAL, SE KOPPLINGSSCHEMAT FOR DET ELLER DE TILLVALEN.

FOR ATT UNDVIKA STORNINGAR MASTE STROM- OCH STYRKABLAR DRAAS GENOM TVA OLIKA KABELRGR MED MINST 10
CM AVSTAND MELLAN.

ARMEN MASTE INSTALLERAS INNAN NAGRA ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR GORS.!

NATSTROMKABELN FAR INTE ANSLUTAS TILL ANDRA KABLAR SOM KOMMER UT UR BOMHUSET!
TVARTOM MASTE DEN HALLAS SA LANGT BORT FRAN DEM SOM MOJLIGT..

HOJ ARMEN INNAN DU GOR ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR.

SIS

e e
uT

DISTRIBUTION TILL KRETSKORT,
TRANSFORMATORER, KUNDANSLUTNINGSPLINTAR ETC..
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1. Tabortdethuven
Anslut stromkabeln!:
Aktivera strombrytaren (1).
Anslut neutralledningen (bld) och fasledningen (brun eller svart) frén strémkaéllan till strombrytaren.
Anslut jordledningen (gul/gron) till jordanslutningen (2].
3. Anslut jordledningen till sina terminaler.:
Kabeln mellan kopplingsplintarna och logiken.
4. Anslutjordledningarna:

Kabeln mellan topplocket och vipparmens kopplingsstangs kinematiska stod.
(Kontrollera denna anslutning varje gdng innan du stanger topplocket.)

Kabeln mellan dorren och vippst&ngens kinematiska stdd.
(Kontrollera denna anslutning varje gang innan du stanger dorren.)

Tilthandahall vid matningsinloppet:
En selektiv superimmuniserad jordfelsbrytare pa 10 A/30 mA (for hdgst en bom].
En jordfelsbrytare p& 10 A/300 mA (fér hogst 5 bommar).

5. Anslut de olika styrenheterna och eventuella tillbehor enligt diagrammet, och [@mna ett mellanrum p& 15 cm mellan
stromkabeln och terminalerna (3)..

@ BOMMEN MASTE ANVANDAS | ENLIGHET MED SAKERHETSVARNINGARNA.

1 Rekommenderad strémkabel: 36 2,5 mm2. Stromkabeln maste uppfylla de tekniska specifikationerna.
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6.10. FORSTA UPPSTART

Innan forsta idrifttagningen, (&s igenom procedurerna som beskrivs i kapitel: , 6, 7 och 8.

[ ] Fast bommen i fundamentet enligt rekommendationen.

[ ] Montera armen.

[ ] Kontrollera att armen &r horisontell och vertikal.

[] Kontrollera armens balans.

[ ] Anslut ing&ngarna och utgéngarna till styrlogiken.

[ ] Gor elektriska anslutningar enligt gallande lagstiftning och de medféljande elschemana.

[] Sl& p4 bommenvia huvudbrytaren och vénta cirka 2 minuter tills styrlogiken har startat.

@
z Se grénssnittshandboken for betydelsen av de olika meddelandena.

BOMMEN BORJAR RORA SIG FOR ATT DEFINIERA DE OVRE OCH NEDRE POSITIONERNA!

[ ] CKontrollera att barridren &r korrekt konfigurerad. Justera instéllningarna via underhéllsgranssnittet om det behdvs.
[] Kontrollera att alla méjliga alternativ och sakerhetsfunktioner fungerar som de ska.
[] Gor nagra elektriska 6ppnings- och stangningstester med de tre HMI-knapparna som finns pa Phoenix-kortet.

[] Utfér underhall
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7. INSTALLNINGAR
7.1. BALANSERING AV ARMEN MED HJALP AV FJADER[-RAR]

Fjaderkraften méste justeras (med strémforsorjningen avstangd) for att sdkerstalla minimal belastning p& motorn vid ppning
och stangning av bommen.:

1. Lyftarmen né&got och sldpp den: den ska forbli i balans.
Upprepa &tgarden i olika vinkelpositioner..
2. Omarmen faller tillbaka mé&ste fjdderns spanning okas.:

Lossa l&smuttern (1) ovanfor pannaren (2) ngot och vrid sedan gangsténgen (3) nedat mot fjadern/fjadrarna for att dka
spanningen. Upprepa tills steg 1 ar korrekt.

Dra &t motmuttern (1)..

3. Omarmen lyfts m&ste fjdderns spanning minskas.:

Lossa ldsmuttern (1) ndgot ovanfor spéannaren (2) och vrid sedan gangstangen (3] bort fran fjadern/fjadrarna for att
ytterligare minska spanningen. Upprepa tills steg 1 &r korrekt.

Dra &t motmuttern (1)..

Fig. 24 - Balansering av armen med hj&lp av fjader(-rar))
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7.2. TABELL OVER HUVUDSAKLIGA FJADERINSTALLNINGAR

4

[}

Fdljande tabeller ger en indikation om fjadderinstallningarna for de konfigurationer som anges dér.

For andra icke-standardkanfigurationer eller utrustning, véanligen kontakta var helpdesk.

W17,

Exempel pé instéllning vid 1AB0, vilket innebar att 1 fjader placeras i position A och stélls in pd 60 mm.

KT 1AG0 RN

FJADERNS PLACERING

PA HAVARMSFASTET

De olika positionerna p& havarmsfastet ar foljande::

\@/
~ -

X = Avstand mellan den nedre delen av den gangade st&ngen och den dvre delen av spannarenr

@84 ARM MED B ED ailllallal oy gg;gﬂ%iﬂ
SWING-OFF ELLER @84 ARM ARM MED PLATTA FOR @84 ARM MED BOMKJOL FOR PLATTAFGR
STANDARD VIKBART BOMSTOD EKTRéJ(I;’IhfI-\SG_I[\lﬁEDTISKT BOMKJOL S!BI(S]¥:'L%%|[:[IJLI'E\"II‘I] EKTROMAGNETISKT
BOMSTOD
2.5 1A60 1C56 1B57 2A72 1C48 2A60
2.75 1B71 2A68 1B29 2A4B 2AS6 2A32
g 1B45 2A50 2A76 2B59 2A30 2B47
3.25 1C54 2A28 2A58 2B33 2B4sS 3AS0
3.5 2A68 2B5S1 2A38 3A38 3A4L8 4A70
3.75 2A50 2B31 2B59 4A62 4A70 4ASY
4 2A30 3AL2 2Bal 4A42 4AS2 SA68
- 4.25 2B51 4AB8 3A4L8 SAB0 SABE SA52
= 4.5 2B33 4AS6 4A76 4B47 SAS0 4B39
§ 4.75 3A42 4AL2 4AB2 4B29 4B37 5B59
s 5 4AT2 SAB2 4A50 5B49 5B59 5B43
5.25 SAS8 5B63 4B43
5.5 4B51 5BS1 4B31
5.75 4B39 5B41 5BS59
6 5B63 5B29 SB47
6.25 5B53 5C54 5B37
6.5 S5B43 5C44 5B29
6.75 5B33 5C38 5C48
7 5C56 5C38 5C38
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ARM 175X60 PROTECTA® PROTECTA®
ARM 175X60 MED PLATTA FOR | PROTECTA® ARM . ARMMED | ARMMED
EKTROMAGNETISKT MED HYLSA ATERSTALLNING PA | ATERSTALLNING PA
BOMSTO FRAMSIDA BAKSIDA
2.5 2B43 3AS2 1A86 1A32 1A86
> 2.75 3AS0 3A34 1A68 1B53 1A64
= 3 L4AT4 4AB2 1A42 1B31 1A38
:g 3.25 4AB0 4A4LB 1B59 1C46 1B55
s B85 4ALY SABY4 1B37 2R68 1B31
3.75 SABY4 4B53 1C48 2A52 1C44
4 4B53 4B37 2A66 2A36 2AB4

@84 VIKBAR ARM
"Y" DIMENSION | MM

1.8 1.9 2 2.1 2.2 2.3 2.4
2.5 1A86 1A86 1A86 1A86 1A86 1A86 1A86
2.75 1A86 1A86 1A86 1A86 1A86 1A86 1A84
3 1A86 1A86 1A86 1A86 1A84 1A78 1A72
= 3.25 1A86 1A86 1A86 1A84 1A74 1A66 1A56
E_ 3.5 1A86 1A86 1A84 1A72 1A62 1A52 1A46
= 3.75 1A86 1A84 1A74 1A62 1A52 1A40 1B71
= 4 1A86 1A76 1A64 1A52 1A40 1B69 1B59
4.25 1A82 1A68 1A54 1A40 1B69 1B57 1B47
4.5 1A74 1A58 1A44 1B71 1B59 1B47 1B37
4.75 1A66 1A50 1A34 1B61 1B49 1B37 1B29
5 1A58 1A42 1B65 1B53 1B39 1B29 1C50
0BS!
BEROENDE PA INSTALLNINGSLAGET FAR DIMENSIONEN X INTE UNDERSTIGA DESSA VARDEN, ANNARS KAN FJADERN
SKADAS:
X DIMI;INSION
(MINIMIVARDE ATT
RESPEKTERA])
Position A 16
Position B 26
Position C 36
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7.3. JUSTERING AV HORISONTAL/VERTIKAL ARMPOSITION

1. Tabort huven.

2. Stadng avbommen.

3. Tabort bakddrren.

4. Placera sedan armen i horisontellt ldge.

5. Skruva fast eller skruva loss de tva muttrarna (1) p& kopplingssténgen (2) for att f& basta mojliga horisontella/vertikala
justering.

6. Anvand ett vattenpass for att finjustera installningen.

Fig. 25 - justering av horisontal/vertikal armposition

7. Forarmar med en hojd pd 3,5 m eller mer, se kapitel 7.4. Justering av excentrisk kam, sidan 45
8. Narinstallningarna har gjorts, sléd p&4 bommen igen.

4y
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7.4. JUSTERING AV EXCENTRISK KAM

@
z Denna justering géller for armar med en hojd pa 3,5 m eller mer..

Ta bort huven.
Sténg av barridren.
Ta bort bakluckan.

&5

Vid leverans méste excenterkammen (1] vara installd i neutralldge, vilket motsvarar inriktningen av de tva referensmérkena

(3) som visas i rott nedan - det ena pé vipparmen (2) och det andra pé excenterkammen (1).

0

. =y
" A :
- sl
‘ ;‘ 122
L]
/] |

. -
I 4m = p
2wy, IS

A >‘

SE . =.
. m‘ U/)}
=/

H 1
Fig. 26 - Justering av excentrisk kam - steg 1

5. Justera sedan den horisontella inriktningen med hjalp av kopplingsstangen (4], enligt beskrivningen i kapitel 7.3. Justering

av armens horisontella/vertikala ldge, sidan <?>.

6. Placeraarmenivertikalt lage och justera sedan dess vertikalitet genom att vrida excenterkammen (1) bakat med en 16 mm

plattnyckel, efter att forst ha lossat de tva muttrarna (5) med samma nyckel..

Fig. 27 - Justering av excentrisk kam - steg 2

7. Nérvertikaljusteringarklar, dra 8t de tvd muttrarna (5) och sdnk sedan armen foratt kontrollera den horisontellajusteringen.

Om det behovs, gor en finjustering av den horisontella justeringen med hjalp av kopplingsstangen (4).

8. Narinstallningarna ar klara, sld pd bommen igen. .
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8. UNDERHALL

@ ARMEN MASTE VARA | GVRE (OPPET) LAGE INNAN NAGOT ARBETE UTFORS INUTI BOMHUSET, FOR ATT MINSKA

FJADERNS SPANNING OCH FORHINDRA OVANTADE RORELSER | DRIVMEKANISMEN, VILKET KAN ORSAKA ALLVARLIGA
SKADOR..

8.1. TA BORT/MONTERA HUVEN

Vrid l8set 90° moturs med den medféljande nyckeln.

Lyft forsiktigt upp den del av det dvre locket som har l&set.

Skjut sedan det dvre locket &t sidan for att ta bort skruven (1) (fran l&splattan (2]) frén det dvre lockets féste (3).
Ta bort locket utan att skada jordledningen som &r ansluten till cylindern.

o & o

For att montera huven, utfér &tgdrderna i omvand ordning..

Fig. 28 - Ta bort/montera huven
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o

8.2. STANGA AV/SATTA PA ENHETEN

1.

Ta bort huven

2. Tabort det genomskinliga locket som skyddar kortet.

For att stdnga av strommen, vrid huvudstrombrytaren nedat.
For att sl8 p& strommen, vrid huvudstrombrytaren uppét..

3.

4.

Y
ok

/ v
A«//////@ A5y

Fig. 29 - Stdnga av/satta pé enheten
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8.3. DEMONTERING/MONTERING AV DORRAR

Ta bort HUVEN

Stang av barridren

Dra ddrren mot dig for att lossa den frén de tvé kldmmorna (2) som héller fast den upptill.

Lyft dorren mot dig for att lossa den fran sparen (3] i basen som &r avsedda for detta andamal.
For montering av dorrar, utfér tgarderna i omvénd ordning.

A A

1

X

\/

Fig. 30 - Demontering/montering av dérrar

For ytterddrren, ta bort jordledningen som férbinder dérren med vipparmens kopplingsstangs kinematiska stod..

™~
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8.4. FJADERBYTE

X 19 mm skiftnyckel

Ta bort huven

Sténg av barridren
Ta bort bakd@rren
Sénk armen (bommen i vertikalt ldge). Anvand (vid behov) frigéringsspaken for att lyfta armen.

o B W=

Lossa de 2 muttrarna (1) fér att lossa lanternspannaren (2).

Fig. 31 - Fjaderbyte - steg 1

6. Ta bort stiftet (3] som sitter ldngst ner pé fjaderkonstruktionen och sedan svéngaxeln (4) frén fjdderkonstruktionens nedre
faste sa att det inte ldngre finns ndgon spanning fran fjadrarna..

Ml

[
i

I
L

i
i

(i
=T
i

I

l

Fig. 32 - Fjaderbyte - steg 2
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7. Nérfjader(fjadrarna) har lossats fran sin nedre faste (5], byt ut den defekta fjadern (6] enligt bilden nedan..

Set of more than 1 spring

(ﬂ‘\_«

=

'71
-1

(=
Bl

il

1

i

il

|
.

\\

i

j

72X

Set 1 spring

BL AS1

8.
sSom namns ovan.

Fig. 33 - Fjaderbyte - steg 3

9. Justera armens horisontella och vertikala inriktning

10. Justera fjaderns spanning

Utfor 8tgarderna i omvand ordning for att sdtta in den nya fjddern. Glom inte att dra &t muttrarna pé alla de olika punkter
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8.5. BYTE AV VAXELMOTOR

S

Alltunderhéllellerservicearbetemasteutforasmedstrommenavstangdochienlighetmedsakerhetsanvisningarna.

7,13, 17, 22 och 24 skiftnycklar, 3, 7 och 8 insexnycklar, 3 platt skruvmejsel, 45 torxnyckel eller 7 insexnyckel, 17

X momentnyckel.

8.5.1. STEG 1 - DEMONTERING AV VEVMOTORENHETEN

Tag bort huven

Sl& av strommen

Tag bort b&da dorrarna

1
2.
3.
4

Armen i vertikalt lage.
Anvand (vid behov) frigdringsspaken for att lyfta armen..

Skruva loss (med en 7 mm platt skiftnyckel) muttern och
koppla bort kablarna som ansluter Phoenix-kortet till
vaxelmotorn..

B.

For att underlatta demonteringen av motorn, ta bort
frigéringsspaken med en 7 mm insexnyckel..

D)

==l

7

7.

Lossa de tv8 muttrarna med en 17 mm skiftnyckel for att
slappa spanningen p& lanternspannaren..

8.

Ta bort stiftet fr&n fjaderkonstruktionen och
géngjarnsstiftet s& att det inte ldngre finns négon
spanning frén fjadrarna..

H
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9. Kopplabortsvanhalsférbindningsstangen frdn motoraxeln
genom att ta bort den géngade skruven och brickan pé
motoraxelns sida. Skruva loss skruven med en 24 mm
skiftnyckel medan du héller fast stoppet med en 22 mm
skiftnyckel. Forvara friktionshrickan pa ett sékert stélle.

10. Skruva loss de tvé skruvarna pé lagerflansen med en 8

mm insexnyckel och ta bort dem tillsammans med de
plana brickorna och Grower-brickorna..

=i

11. Lossa de tvé tryckskruvarna pa lagerringen med en 3 mm
insexnyckel.

12. Ta bort de fyra skruvarna och de platta brickorna frén
lagret med en 17 mm skiftnyckel..

13. Skjut lagret for att lossa det frén flansen.

Il

14. Ta bort de 4 skruvarna och brickorna fr&n motorn med en

15. Skjut motoraggregatet mot lagrets sidflans for att

underlatta demonteringen.

13 mm skiftnyckel..

I
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16. Dra forsiktigt motorenheten, dess axel och lager mot dig for att ta bort den frén héljet.g.

(i

]
/

8.5.2. STEG 2 - TA BORT VAXELMOTORN

1. Tabort lagret frén motoraxeln.

2. Skruva loss skruven pé baksidan av motorn med en 4 mm insexnyckel och ta bort brickan. Detta frigér motoraxeln.
3. Tabort motoraxeln.

4. Bytutden defekta motorn..
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Detta skiljer det borstldsa motorstodet pd 20 Nm frén det borstlosa motorstodet pd 60 Nm.:

BORSTLOS MOTORSTOD PA 20 NM (PARK) BORSTLOS MOTORSTOD PA 60 NM (GUARD, TOLL, FLOW)

mii | IF

L I

jash I
= i i}
i

1l L] 1] 0 11

1l [ l =

REF. |BESKRIVNING ‘ REF. |BESKRIVNING

1 Vaxelmotorns sidflans 1 Vaxelmotorns sidflans

2 Vaxelmotor 90W 2 Vaxelmotor 400W

3 ZN-skruv med delvis gdngat sexkantshuvud 3 ZN-skruv med delvis gdngat sexkantshuvud
DIN 931 M8x80 DIN 931 M8x100

4 Motoraxel #20 4 Motoraxel #25

8.5.3. STEG 3 - INSTALLATION AV VAXELMOTORN

i For att installera en ny motor, utfor dtgarderna i kapitel och iomvénd ordning.

Dessutom méaste foljande ytterligare atgarder utforas.

1. Placera lagersmorjaren s& att den ar lattillganglig under| 2. Dra inte 8t de tva8 tryckskruvarna pé lagerringen direkt
smaorjningen.. pa motoraxeln. Flytta motoraxeln fram och tillbaka 2 till 3
ganger for att sakerstalla korrekt inriktning..

3. Drasedan &t de 4 skruvarna p& motorn..
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8.6. SERVICE

Alltunderhéllellerservicearbetemasteutforasmedstrommenavstangdochienlighetmedsakerhetsanvisningarna.

Underhall maste utforas i enlighet med sdkerhetsinstruktionerna. Underhallsintervallen &r:

Var sjatte ménad eller efter 250 000 cykler, beroende pé trafikintensitet:

Rengdr komponenter och/eller tillbehdr av rostfritt stal for att forhindra att metallpartiklar ansamlas (Automatic Systems kan
leverera en l@mplig produkt med referensnummer 0/6031/000)..

Rengdr husets utsida och armen med en mjuk trasa indrankt i ett milt rengéringsmedel.
I'lander med mycket sol &r det ocksé lampligt att behandla husets utsida med ett polermedel..

Damma och rengdr insidan av bommen.

Kontrollera:

- balanshjulets placering pé axeln

+ balansering av armen med hjalp av fjadern
nivellering av armen

Kontrollera att alla muttrar och skruvar pd den mekaniska enheten &r dtdragna..

Kontrollera att alla elektriska anslutningar sitter ordentligt..

Kontrollera om armen kan stoppas fér hand under rérelse, b&de vid 6ppning och stdngning. Om s& inte &r fallet, kontrollera
fiaderinstallningen.

Smorj vevstakskdporna med ett allmént rostskyddsfett..

Smdrj lagren ach kontrollera slitaget p& bussningarna och ledpunkterna pa fjaderkonstruktionen..

For att uppratthélla MCBF p& 10 000 000 cykler méste vissa slitdelar bytas ut var 2 500 000 cykler som en férebyggande
atgérd.:

Byte av vevstakslock.

Notera fjaderns fastpunkter pé vipparmen och X-dimensionen, byt ut balansfjadern och balansera sedan barridren pa nytt..

Underhéllsfrekvensen méste anpassas efter utrustningens anvandningsforhéllanden, sarskilt nar den placeras i en oxiderande
atmosfar: vid havet, i industriell miljé etc.

Anvandning av antistatiska handskar eller armband fér ESD (elektrostatisk urladdning) &r nddvandigt vid hantering av
elektronikkort, annars riskerar du att forlora din garanti.

Automatic Systems forbehéller sig rétten att vagra att tilldmpa garantiklausulerna vid uppenbar underldtenhet att underhélla
utrustningen..
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8.7. REKOMMENDERADE RESERVDELAR

REFERENS | BESKRIVNING

RES-E-0146148 KROKFJADER @5,5 SKOTT

E/3552/000 KULLED KA 16 SPEL C2 VANSTER

EMB-E-0124065 KULLED FOR FJADER AR SIJK 12 C

JNT-E-0123492 TATNING

0/7051/358 VAXELMOTOR 120W-24VDC

0/7116/347 VAXELMOTOR 400W-24VDC

E/7116/946 PHOENIX KORT ASSY-1 (2-SIDIG BELAGGNING) + KONTAKTKLAMOR
E/7050/346 STROMFORSORJINING MEAN WELL UHP 200-24

0/7114/126 STROMFORSORINING MEAN WELL UHP 350-24

ENS6818 |/0-UTOGKNINGSKORT FOR PHOENIX LOGIC

Se den sédrskilda reservdelskatalogen, tillganglig pa Partner Portalen.l

For alla bestallningar, véanligen ange informationen som anges pé typskylten pa den utrustning som reservdelarna &r avsedda
for:

Serienummer.
Modell
Typ
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9. FELSOKNING

9.1. TABELL OVER STORRE FEL

SYMPTOM

|M'dJL|G ORSAK

|LAMPLIGA KONTROLLER ELLER LOSNINGAR

Bommen

forblir oppen

En dppningsorder ges
kontinuerligt.

Kontrollera att 6ppningskommandot &ren puls ochinte ett stdende
kammando eller ett aktivt kommando for “l&st Gppet”.

Sakerheten ar aktv.

Justera schemat om sakerheten inte ar narvarande.

Slingdetektorn
(tillval) forblir aktiverad..

Granska detektorens kanslighetsinstéllning och &terstall
slingdetektorn. For hdga kanslighetsinstallningar kan gora att
l&set forblir oppet.

Kontrollera om LED-lamporna pé& detektorn indikerar ett fel pé
detektorn ach/eller slingan

Omkopplaren (tillval)
ar instéalld p& "tvingad
dppning”.

Kontrollera strombrytarens status

Cellen (tillval) sander en
narvarosignal.

Kontrollera cellernas inriktning

Kontrollera att cellerna inte ar igensatta.

Swing-off-sensorn gerinte

informationen “arm narvaro” |.

Armen ar kraftigt bojd. Sensorn ar felinstalld.

Check by means of a shunt on the electronic board to simulate the
sensor (refer to the electronic diagram).

bommenforblir st eller
l&ses under rorelse.

Kommandot “Stop” (IN 8] &r
aktivt som standard..

Kontrollera att ingdng 8 “Stop” inte &r installd som standard.
(= Konfigurationssida for underhallsgréanssnitt)

Bommen forblir l&st
och lysdioderna pé
styrlogiken ar slackta..

Matarstrom

Kontrollera stromforsorjningen vid huvudtavlan.

Kontrollera att strombrytaren ar korrekt aktiverad och att
spanningen overensstammer med den som anges i de tekniska
specifikationerna .

Kontrollera anslutningen av reglagen enligt kopplingsschemat och
se till att alla elkablar &r ordentligt fastsatta.Dra &t dem vid behov.

Kontrollera 24 Vdc-stromfdrsorjningens utgdng och tillhérande
LED-lampa.

Kontrollera att stromindikatorn pa STO LD2 &r gron och lyser..

Bommen stangs l&ngt
efter att fordonet har
passerat..

ar for lang.

Fordrojningen efter passage |+

Kontrollera vardena i underhallsgranssnittet:
= Konfiguration = Timerkonfiguration.

Barridren dppnas av sig
sjalv.

Oppningsslingan (tillval) &r
for kénslig.

Justera kansligheten och/eller frekvensen for dppningsdetektorn.
Fdr hog kanslighet eller felaktiga frekvenser kan orsaka odnskade
dppningar.

Atkomstkontrollsystemet
ger felaktiga kommandon.

Kontrollera detta.

TSwing-off sensorn (IN7) &r
aktiv som standard.

Kontrollera om ingdng 7 “Swing-off Sensor” ar installd p&
standardvérdet.
(= Konfiguration av underhallsgranssnittet)

Bommen hojs och sénks
omedelbart igen.

Bommen &r inte stabil och
vid 6ppning &ar signalen fran
sensorn (tillval) inte l@ngre
inriktad..

Secure the barrier properly to the floor.
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LAMPLIGA KONTROLLER ELLER LOSNINGAR

Bommen studsar
tillbaka i det 6vre och
nedre lAget.

Kontrollera att instéllningarna for bommen &r korrekta via
underhéallsgranssnittet (= Sida - Installation).

Kontrollera balansen .

Installationen lGser ut
nar bommen sl8s pa.

Jordfelsbrytaren ar inte
[@mplig.

Anvand en 300 mA differentialbrytare fér upp till 5 bommar och
for fall som kraver ett 30 mA-system, anvand en Sl-brytare
(superimmuniserad) fr varje bom.

For IT-natverk med jordisolerad noll och icke-
standardkonfigurationer, vénligen kontakta din tekniska support.

Armen passar inte
ordentligt pa armstodet
(tillval)

Armen slar valdsamt mot
spetsstddet.

Armen stannar fore
armstodet.

Bomjustering (kompensation)
Justering av armsstddet
Verifiering av hinder- och rérelseparametrar
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9.2. MANUELL OPPNING VID STROMAVBROTT

Ta bort huven med den medfdljande nyckeln.

Stang av enheten. Beroende pé valda alternativ (Buffert) kan mekanismen ldsa upp sig sjalv, varvid armen &ppnas helt.
Om sé& inte &r fallet i den installerade barridrversionen finns en frigdringsspak (1) for manuell 8ppning.

Ta bort frontluckan

Ta bort spaken (1) frén sitt faste och gor en uppatgéende rorelse.
Spaken lutar och trycker pa svanhalsens kopplingssténg (2] / kulled + kopplingsstang (3) som trycker for att koppla in
svangningen av vipparmen (4] - fjaderaggregatet (5).

6. Fjadern verkar sedan pd armens huvudaxel, vilket far den att 6ppnas. Anvand vid behov vanster hand for att underlatta
rérelsen och placera armen vertikalt.

A A

Fig. 34 - Manuell 6ppning vid stromavbrott
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10. LANGVARIG AVSTANGNING/FORSTORELSEN

Om bommen inte anvénds under en l&ngre tid ar det [Ampligt att:
Forvara den under samma férhallanden som fore installationen
Ldmna bommen péslagen. Eftersom motorn &r konstant paslagen uppratthalls en viss temperatur i holjet. Detta eliminerar
kondensproblem och forhindrar att vaxell&dsoljan stelnar vid l&ga temperaturer, vilket skulle hindra barridren frén att
fungera korrekt under de forsta gdngerna den anvands efter en langre period av inaktivitet..

® Om utrustningen har forvarats i avstangt tillstdnd &r det viktigt att vdrma upp den innan den sléds p8 om
l omgivningstemperaturen dr under -15 °C (5 °F). Varmesystemet maste aktiveras mellan

30 minuter och 1 timme innan utrustningen slés pa.
Innan idrifttagning ska en ny inkdrningsperiod med 3 000 6ppnings- och stdngningsmandvrer av bommengenomforas..

Nar utrustningen tas ur drift ska oljan tommas ur vaxell&dan och de olika maskinkompaonenterna kasseras via lampliga kanaler
(metalldelar, elektroniska komponenter etc.) i enlighet med géllande lagstiftning i det berdrda landet.
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11. STYRLOGIKEN

11.1. PHOENIX - CPU

o=l
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LDISgLD14gLD13gLD12|LD11LD10

24V Outputs (B)

24V Outputs (A)

Relay Outputs

i)
"L ziﬁ

Fig. 35 - Phoenix logik

SW7

!
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+24vDC 0 BY DEFA 0 DEEA
2 GND 1 ouT 7 1 ouT1 )
> GND Closed > GND Red lights
3 [ous 3 [our .
Phase A 4 GND Custom Output #1 4 GND Green lights
2 Phase B 5 0uT 9 5 ouT3 | .
3 Phase C 5 GND Custom Output #1 5 GND Siren
7 0uT 10 ) 7 OUT 4
8 GND LED stripon Red arm 8 OND Gyrophare
L Phase A S ouT 11 LED strip on Green arm S ouTS Electromagnetic tip support
2 Phase B 10 GND 10 GND
3 Phase C 11 OUT 12 | LED strip on Blue arm 11 ouT6 Opening
4 +5V 12 GND | LED strip on GND arm 12 GND
5 GND
DIGITAL INP B D A
1 GND 1 +24vDC 1 +24vDC o )
2 |+2avnc 2 INL | INL Opening loop 2 7 | N7 Unhinging or breaking
of the arm
3 GND 3 GND
4+ 2ac 4+ 2uc
+ 24\0C 5 No | N@ Safety loop 5 IN8 | IN8 Stop command
or closure
2 Buffer opening digital input (IN9) 6 GND 6 GND
3 GND 7 +24vDC
4 Power supply 1 8 IN3 | IN3 Open command D P
5 GND 9 GND 0 BY DEFA
6 Power supply 10 +24VDC 1 GND
11 IN4 | IN4 Closing command 2
RELAY OUTPUTS 12 GND 3 Blue
CONFIG. BY DEFAULT 13 +24vDC q Green | LEDstrip2
1 Barrier fault 14 INS | IN5 Locked open 5 Red
RELAY 1 2 C 15 GND 6 Blue
3 NC 16 +24vDC 7 Green | LEDstripl
4 NO ) 17 IN6 | IN6 Locked closed 8 Red
Open barrier
RELAY 2 5 C 18 GND
6 NC
7 NO
Closed barrier
RELAY 3 8 C
9 NC
SW1 Wi-Fi Wi-Fi activation
Sw2 ESP32 reset Restart the Wi-Fi
SW3 ESP32 zero 10 | Enter flashing mode
SW4 HMI_1 Authorisation direction A ® Green
SW5 HMI_2 STOP = LED9 [ Blue
SW6 HMI_3 Closure ® Red
SW7 Reset Reset the motor board
S1 Power Button | Process shutdown then restart
S2 Reset Immediate shutdown then restart
S3 Boot Reset and start on USB
Ethernet
USB Host USBA 2.0 port
USB Device USB C 2.0 port
WIFI ESP32 Wi-Fi module
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LD1 Green | Activity indicator +5V LD22 Yellow | Activity indicator digital output 6

LD2 Green | STO activity indicator LD23 Yellow | Activity indicator digital output 5

LD3 Red |Incorrect battery positioning indicator (battery) LD24 Yellow | Activity indicator digital output 8

LD4 Yellow | Activity indicator - EMMC memory access [yellow) LD25 Yellow | Activity indicator digital output 7

LDS Green |User LED LD26 Yellow | Activity indicator digital output 10

LD6 Red | CPU activity indicator (Heartbeat) Lb27 Yellow | Activity indicator digital output 9

LD7 Yellow | Node status indicator on BUS CAN1 LD28 Yellow |Activity indicator digital output 12

LD8 Yellow | ESP32 activity indicator LD29 Yellow |Activity indicator digital output 11

LD9 - - HMI (RGB) LD30 Yellow |Activity indicator relay output 1

LD10 ® | Green |Activity indicatorinput 1 LD31 Yellow | Activity indicator relay output 2

LD11 ® | Green |Activity indicator input 2 LD32 Yellow | Activity indicator relay output 13

LD12 | ® | Green |Activity indicatorinput 3 LD33 Yellow | Red LED activity indicator

LD13 | ® | Green |Activityindicator input 4 LD34 Yellow | LED activity indicator Green LED strip1
LD14 | ® | Green |Activityindicator input S LD35 Yellow | LED activity indicator Blue

LD15 | ® | Green |Activityindicatorinput6 LD36 Yellow | Red LED activity indicator

LD16 | ® | Green |Activityindicatorinput?7 LD37 Yellow | LED activity indicator Green LED strip2
LD17 | ® | Green |Activityindicatorinput8 LD38 Yellow | LED activity indicator Blue

LD18 Yellow | Activity indicator digital output 2 LD39 Red | STM 32 technical defect indicator (Fail safe)
LD18 Yellow | Activity indicator digital output 1 LD40 Yellow | CAN STM 32 activity indicator (blinking)

LD20 Yellow | Activity indicator digital output 4 LD4l Green | Activity indicator - Watchdog STM 32 (blinking)
LD21 Yellow | Activity indicator digital output 3 LD42 Yellow | Activity indicator - BLDC motor brake
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11.2. PHOENIX 2 - PHOENIX EXPANSIONSKORT (TILLBEHOR)

LD1

|- —E3
el L L L L L R ———

B m @ @

Fig. 36 - Phoenix 2 - Phoenix Expansionskort (tillbehdr)

CN1 | CONNECTION TO THE PHOENIX BOARD CN4 | CLIENT INPUT CONNECTOR CN7 | CLIENT RELAY OUTPUT CONNECTOR
1 IN1C 1 NO
CN2 | RS485 CONNECTION 2 INLA RELAY 1 2 C
3 IN2 C 3 NC
CN3 | NOT USED 4 IN2 A 4 NO
5 IN3 C RELAY 2 5 C
CN5 | 6 [IN3A 6 |NC
1 +12VDC 7 IN4C 7 NO
2 8 ING A RELAY 3 8 C
IN N
3 +24VDC o SC S ¢
4 10 INS A 10 NO
11 IN6 C RELAY 4 11 C
CNB | 12 IN6 A 12 NC
1 13 IN7C
2 GND 14 IN7 A CN7 | CLIENT RELAY OUTPUT CONNECTOR
3 15 IN8 C 1 NO
4 16 IN8 A RELAY 5 2 C
3 NC
4 NO
LD1 ® | Green |Tx(Transmitter) RS485 RELAY 6 5 C
LD2 Yellow | Rx (Receiver) RS485 6 |NC
LD3 | ® | Green |Activityindicator input 1 7 |NO
RELAY 7 8 C
LD4 ® | Green |Activity indicatorinput 3 9 Ne
LD5 ® | Green |Activity indicatorinput?2 10 NO
LD6 ® | Green |Activity indicator input 4 RELAY 8 11 C
LD7 | ® | Green |Activityindicatorinput5 12 |NC
LD8 ® | Green |Activity indicatorinput 7
LDS ® | Green |Activity indicator input6
LD10 | ® | Green |Activityindicatorinput8
LD11 Yellow | Activity indicator relay output 1
LD12 Yellow | Activity indicator relay output 2
LD13 Yellow | Activity indicator relay output 3 LD16 Yellow | Activity indicator relay output 6
LD14 Yellow | Activity indicator relay output 4 LD17 Yellow | Activity indicator relay output 7
LD15 Yellow | Activity indicator relay output 5 LD18 Yellow |Activity indicator relay output 8

B4


https://www.automatic-systems.com/

BL AS1

11.3.AS1676 - BUFFERTKORT (TILLBEHOR)

Cooveres B

sinn B

Fig. 37 - AS1676 - Buffertkort (tillbehdr)

1 +24vDC 1 +3V3
2 GND 2 +3V3
3 SWOCLK
CN4 (2727 4 _
1 END_OF_0P 5 GND
2 GND 6 GND
3 NO 7 SWDIO
4 COM 8 -
9 RESET
NS |2922 10 | Rx[Receiver)
1 GND 11 -
5 INO - TIMER ENABLE 12 Tx (Transmitter)
(TIMER ACTIVATION)
3 GND
INI - KILL
LD1 ® | Green
LD2 ® | Green
LD3 ® | Green
LD4 [ Red
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12. ELEKTRISKA RITNINGAR

Se den elektriska tekniska dokumentationen som medfdljer enheten eller som finns tillganglig via fdljande lankareller ladda
ned frdn Secure Gates hemsida:

%% CLICK HERE

O
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AUTOMATIC
'SISYSTEMS

DECLARATION OF CONFORMITY

We, undersigned,

AUTOMATIC SYSTEMS SAS
22 rue du 8 mai 1945
95340 PERSAN
FRANCE

Herewith declare that the following machine

Automatic rising barrier

BL AS1

is in accordance with the conditions of the following Directives, standards and other specifications:
+Machinery Directive 2006/42/EC.
+ Low-voltage Directive 2014/35/EU.
+ Electromagnetic compatibility Directive 2014/30/EU.
+ Directive RoHS 2 (Restriction of Hazardous Substances) (2011/65/EU] - Delegated Directive RoHS 3 (EU) 2015/863.
+ EN12100:2010: Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and risk reduction (IS0 12100:2010).

+ EN12453:2017+A1:2021:Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of powered doars - Requirements
and test methods.

+ EN13241+A2: 2016: Industrial, commercial, garage doors and gates - Product standard, performance characteristics.
+ EN60204-1:2018: Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements.

+ ENB1000-6-3:2021: Electromagnetic compatibility (EMC) - Generic standards - Emission standard for residential, commercial
and light-industrial environments.

+ ENB1000-6-2:2019:Electromagnetic compatibility (EMC) - Generic standards - Immunity standard forindustrialenvironments.

Made in PERSAN,
Date: 2025.11.27 Guillaume SLIWA | Managing Director France

Automatic Systems SA
s , Head Office :
Avenue Mercator, 5 - 1300 WAVRE - BELGIUM
é o +32.010.23.02.11
- www.automatic-systems.com

Fig. 38 - Declaration of Conformity
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NOTES
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Headquarters ® . a
Avenue Mercator, 5 Teknikergatan 7, 442 34 Kungélv

1300 Wavre - Belgium

sales.asgroup@automatic-systems.com info@securegates.se

d
+32.(0)10.23.02.11 % 010-660 03 02

www.automaticsystems.com @ WWww.securegates.se

Med en stravan att folja den senaste tekniska utvecklingen forbehaller sig Automatic Systems ratten att nar som helst dndra informationen ovan. Dokument utan avtalsforhallande.
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