BL4X

Automatiska trafikbommar

BRUKSANVISNING

Oversatting fran engelskt original

Rev. 30 2605

BL 40

BL 41 BL43/BL44

BL 46 BL 47

@ WWwWW.securegates.se


http://www.securegates.se




BL 4X S

INNEHALLSFORTECKNING

a B N

Nt OdUKTIION 4
SAKEBINEBTSVAIMINGAl . . oo S
Generella SYMDOIEr .. 7
TEIMINOlOgl o oot 8
B SKIIVNING . . 9
S L. SOMHIM BN, L 9
SLL BLAD . oo 9
5120 BLAL oo 9
5130 BLAZOCNBLAA . .o 9
Sl BLAB. . o ot 9
5L, BLAT . 10
T 11 1 1= 1 [ =T P 10
5210 BLAD . oo 10
5.2.2. BLAL oo 11
523 Bl 11
D 2, Bl 12
T N 12
5 2B, Bl 13
0.8 KON I QUIAT 0N BT L .. 14
5.3 10 BLAD .o ot 14
5,32 Bl 14
5.3.3. BLAZANABLAU. . .o 14
5.3 BLAB . o 15
5.3, BLAT 15
5S4, Teknisska SpeCifiCKatiONer . . ... 16
5.5, KOMPONENTPLCEIING. « . vttt 17
551 AWUMANT o 17
5.0 2. MEKANISK BN, . 18
5.0.3.  ANALOG SBINSOT . . .ttt 19
5.0, STYTKOI S M . L oo 20
ST T T = To T =T 1= PP 2l
5.6.  Placering av markningsetikettert . ... 22
S.7.  FUNKEIONSPIINCID « .o 24
INSTallatioN . o 25
B.1. Forvaring av utrustning fare installation. ... ... 25
6.2. Installationsritning: betongfundament (se ritn. frdn Secure Gates)............. ... o i, 26
6.3. Fdrberedelse av betongfundamentet .. ... 27
B.4. Installation av UtrUSTNINGEN . ... 28
B.4.1.  Installation on @ fiXiNg fTamMe . ..o e 28
8.4.2.  Montering pa en stalsockel [TIDENGOT) . . ... e 29
6.5.1. Lossa spanningen fran fjadern/fjadrarna (Steg som géller for alla bomtypernall ... ... 30
8.5.2.  Monteringavdenrunda armen PABLAD ... ... 31
B.5.3.  moNtage av rund arm P8 BL AL, ... e 32
8.5.4.  montage avoval A PA BLAS & BL AL . ... e 33
8.5.5. montage avarm med vikbart staket P BL AB . .. ... i 34
6.5.6. montage av rektanguldr aliminiumarm med fast staket PA BL AT . .. ..o 39
B.6.  Montage avhomarmstOd ... ... 40



https://www.automatic-systems.com/

10.

11.
12.
13.

6.7.  Montage avmagnetslingor (HilbenBr) . .. ..o 41
B.8.  Mekaniskt LS (HIDENB) . . ..o 42

B.8. L. FOIMON B NG . et 43

B.8.2. MO EIING TN . L o ettt et e e 44

B.8.3.  KaBElAragning . . ..o 46

B84, JUS IINgar 46

B85, T 47
B.9.  Elektriska anslUtningar. . . ... 48
B.10. FORSTA STARTEN . ..ttt e e e e e e e 50
INSTAlNINGAr .« . ol
7.1.  Installning av den analoga poSitioNSSENSOIN .. ... .. 51

7.1.1.  Kalibrering av den analoga SEBNSOIN .. ..ttt ettt e e e e et e e e e 51
7.2.  Installning av frekvensSomomVaNalarEN. . . .. o o S4
7.3, Justering av fJaderbalanseringen. . ..o o 55

7.3.1. Justering av fJadertryCKet. . . .o 56
7.4.  Tabell dver huvudsakliga fjdderinstallningar . . . ... 57
UNAEINALL . L o 58
8.1. Oppnahuven samt sidolucka 0Ch framluCKa . .. ... ... oot 58
8.2, STANQGA AV ULTUSTNING BN e e e 58
8.8, SBIVI LR . o o ittt 59
F IS OKNING. ottt e 60
9.1, Table 0f Major faUIS . . o 60
8.2.  Armen falls upp automatiskt vid stromavbrott. . ... 62
9.3.  Forlangt stopp/Skrotning/Destruktion . ... ... 63
Placering av kretskortskomponenter. . . ... 64
10.1. ASIB20 MOderkort (CPU) . ..ottt e 64
Elektriska SChEMaN . . .o 66
STYMOGIK ASLB20 . .ot 66
CE - CertifiKat . oo 67



https://www.automatic-systems.com/

BL 4X 'S
ILLUSTRATIONSFORTECKNING

Fig. 1 - Montering av tillbehdret blinkande [USY . . ... ... .. 6
Fig. 2 - BLAD AIMENSIONET . . . o o e e e e e e 10
Fig. 3 - BL AL dIMENSIONET . .. .o e 11
Fig. 4 - BLAS AIMENSIONET . . . o e e 11
Fig. 5 - BLAG AIMENSIONET . . ..o e e e e 12
Fig. 6 - BLAB dIMEBNSIONE . . . ..o oo e e e e e e e 1z
Fig. 7 - BL A7 dIMEBNSIONET . . ... . e 13
Fig. 8 - Komponentplacering - AUMENT. . . . 17
Fig. 9 - Komponentplacering - Mekanisk enhet . . .. . . 18
Fig. 10 - Component location - ANalogUe SENSOT . . .. ... e e e e e 19
Fig. 11 - Komponentplacering - Styrkortsenhet (ASI620]. . .. .. . . 20
Fig. 12 - Komponentplacering location - Fjdderenhet .. ... . 21
Fig. 13 - Placering av markningSetikKetter. . . ... .. 22
Fig. 14 - Installationsritning: betongfundament . .. . .. . . 26
Fig. 15 - Forberedelse av monteringsunderlaget. . . . ... . 27
Fig. 16 - Installation p& en ingjUtniNgSIam ... .. ... 28
Fig. 17 - Installation av st8lSockel . .. . . . . . . . 29
Fig. 18 - Installation av armen - LOSS f{EAderspanningen]. . ... ... .. 30
Fig. 19 - Montage av den runda armen pa BL 40 - SPrangskiss. .. ... ... . 31
Fig. 20 - Montage av arm pa BL 41 - SPrangskiSS . . .. ... 32
Fig. 21 - Montage of the BL 41 arm - EXplOTEA VIEW . . .. ... e e 33
Fig. 22 - Montage av arm med vikbart staket pd BL4G - SDrANGSKISS .. . ..o 34
Fig. 23 - Montage av det vikbara Staketet . . .. .. . . . 35
Fig. 24 - Montage av vikbara staketet - FOrsta profilen ... ... .. 36
Fig. 25 - Montage av vikbaart staket - Montage av profiler .. ... . .. . . 37
Fig. 26 - Montage av vikbart stgaket - Montering av de Gvre och nedre l[ankarna . ... 38
Fig. 27 - montage av rektanguldr aliminiumarm med fast staket pd BL 47 - Sprangskiss . ..., 39
Fig. 28 - Montage ab bomarmstadt. . . .. . . 40

Fig. 29 - Mekaniskt (s - Spréngskiss



https://www.automatic-systems.com/

'S BL 4X

1. INTRODUKTION

Tack for att du har valt en automatisk bom frén BL 4x-serien, kanstruerad och tillverkad av Automatic Systems.

BL 4X-serien erbjuder extra l&nga bommar och sékerhetsbommar.

EXTRA LANGA BOMMAR

Dessa bommar kan sparra av breda korfalt, sarskilt p& industriomraden.

De &r robusta och kan utrustas med ménga tillbehdr, sdsom bomkjolar eller trafikljus.
Bommen BL 40 &r utrustad med en kraftfull motor. Den kan lyfta bommar med tillbehor och har en l&ng rackvidd.

Bommen BL 41 &r en variant av BL 40. Den &r utrustad med en central bomarm och kan hantera bommar med en l&ngd pé upp
till 12 meter.

SAKERHETSBOMMAR
Dessa bommar ar utrustade med kraftfulla mekanismer och tal b&de vandalism och inbrott.

De rekommenderas for alla kdnsliga anldggningar dar hog sakerhet kravs.

Bommen BL 43 &r sarskilt anpassad for krdvande miljoer dar vandalism eller bedrdgerier ar vanliga. Det inbyggda l&ssystemet
hindrar obehdriga fordon frén att kdra in, och den forstarkta armen skyddar mot inbrott.

Bommen BL 44 &r den snabba versionen av BL 43. Den &r ocksa utformad for miljder dar vandalism ar ett problem. Dess snabba
rorelser gor att den kan hantera stora fordonsfléden, vilket gér den [@mplig for anvandning inom parkering och trafikledning.

Bommen BL 46 &r som standard utrustad med ett ledat staket. BL 46 &r utformad for att helt blockera &tkomst (upp till 7 meter),
vilket gor den oframkomlig for b&de fordon och fotgangare.

Den uppféllbara barridren BL 47 ar som standard utrustad med en vertikalt ribbad arm med taggig topp och sdkerhetsanpassade
profiler. Den ar utformad for att stdnga av en 6ppning pa upp till 4,35 meter, vilket g&r den oframkomlig fér bade fordon och
fotgdngare.

Det finns ett brett utbud av tillval och tillbehor for att sékerstalla att dessa bommar anpassas optimalt efter dina behov.

Vi ar 6vertygade om att du kommer att vara helt ndjd med ditt kép under manga &r framdver, och darfdr rekommenderar vi att
du laser igenom fdljande information noggrant.

Den guidar dig genom uppackning, installation, idrifttagning och underhé&ll av din utrustning.

Korrekt installation och regelbundet underhall sakerstaller att systemet fungerar korrekt och att komponenterna far en
betydligt l@ngre livslangd.
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2. SAKERHETSVARNINGAR

Las denna dokumentation ordentligt innan bommen tas i drift och l8gg den p& en saker plats for framtida
anvandning. Om inte instruktionerna f6ljs kan bommen skadas och allvarliga personskador intréffa.

Denna utrustning ar avsedd att hindra fordon frén att passera och far inte anvandas fér ndgot annat andamaél utan att det
medfdr risk for anvandaren eller for utrustningens funktion. Automatic Systems kan inte héllas ansvarigt for skador som
uppstér till foljd av felaktig anvandning av utrustningen.

Installationen av en bom eller annan anordning for att kontrollera fordonstrafik medfor ansvar for anvandaren vad galler
personsékerheten:

Fotgangare, cyklister och motorcyklister far inte anvénda det korfalt dar bommen &r placerad. Om fotgdngare anda maste
anvénda detta korfalt &r det obligatoriskt att tydligt markera dess riktning ([jud- och/eller jussignaler, vdgmarkeringar etc.).

| EU-l&dnderna foreskriver sarskilt EG:s maskindirektiv att ett piktogram som forbjuder fotgdngare att vistas i farliga omréden
(dvs.inom 1 meter uppstroms och nedstréms bomarmen i harisontellt ldge) mé&ste anbringas pa bé&da sidor av utrustningen:

ROTT

SVART

VITT

Allt arbete pé utrustningen méaste utféras av behdrig personal. Om en obehdrig tekniker utfér service eller underhall pé
denna produkt upphar tillverkarens garanti automatiskt och enligt lag att galla..

Det ar obligatoriskt att anvénda personlig skyddsutrustning (PPE] vid allt arbete som utférs pd bommen:

MONTERA ARMEN OCH EVENTUELLA TILLBEHOR INNAN DU UTFOR NAGRA ELEKTRISKA TESTER. [ KAP. 6. INSTALLATION,
SIDAN 25)

ANVAND ALDRIG BOMMEN UTAN JUSTERBARA ANSLAG (REF. 23, KAP.5.5.2, S. 18), VARKEN MANUELLT ELLER ELEKTRISKT.

VARNING!

LYFT UPP ARMEN INNAN DU UTFOR NAGOT ARBETE INUTI HOLJET FOR ATT SLAPPA SPANNINGEN PA BALANSFJADRARNA
0CH FORHINDRA 00ONSKADE RORELSER | DRIVMEKANISMEN!

VARNING!

ROR INTE VID BARRIAREN OCH STA INTE | NARHETEN AV DEN UNDER ASKVADER, SARSKILT INTE OM BARRIAREN AR |
OPPET LAGE (ARMEN UPPHOJD), EFTERSOM DET FINNS RISK FOR ELSTOTAR!

P B OO
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Atkomstnycklarna till mekanismen far endast anvandas av personal som har informerats om de elektriska och mekaniska
riskerna vid vardslos hantering. Denna personal &r skyldig att (8sa dtkomstluckan till mekanismen efter utford service.

S& snart du 6ppnar karossen ska du stdnga av stromforsorjningen vid strombrytaren (kap. 8.2, sida 58]
Alla inre delar som kan std under spanning eller vara rérliga maste hanteras med forsiktighet.

Utrustningen &r konfigurerad i laget "minimal risk” for anvandarna. Eventuella dndringar av installningarna méste gdras med
full kdnnedom om fakta av kvalificerad personal och medfor inte n8got ansvar for Automatic Systems.

Armens dnde méste alltid befinna sig minst 0,5 m frén alla foremal.
Bommen maste vara fullt synlig fér anvéndaren innan den aktiveras.

Installationen av detekteringsslingor maste godkannas av kvalificerad personal, som bestammer vilken slingkonfiguration
som passar bést for fordonstypen och korfaltets utformning.

VARNING
DET FINNS RISK FOR PERSONSKADOR VID ANVANDNING AV VANLIGA DETEKTERINGSSLINGOR, EFTERSOM DESSA FELAKTIGT
KAN REGISTRERA LASTBILAR ELLER MOTORCYKLISTER OCH FA BOMMEN ATT STANGAS OVER DEM!

Do not add any unapproved accessories (contact between different metals causes a galvanic effect that is detrimental to
the corrosion resistance of the equipment).

VARNING!

DET AR VIKTIGT ATT VARA UPPMARKSAM PA | VILKEN RIKTNING KAPAN MONTERAS

A OM DEN AR UTRUSTAD MED ETT TILLBEHOR (BLINKANDE LAMPA). FELAKTIG
MONTERING AV KAPAN KAN LEDA TILL SKADOR INTE BARA PA TILLBEHORET UTAN
AVEN PA BOMHUVEN .

Fig. 1 - Montering av tillbehoret blinkande
ljusy
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3. GENERELLA SYMBOLER

Féljande symboler anvands i anvisningarna eller pa produktdekaler:

Denna symbol indikerar information som underlattar forstdelsen av produkten.

W

@’//
S

En p&minnelse eller ett snabbt tips som hjélper dig att férst& hur produkten fungerar.

Denna symbol indikerar en viktig instruktion for anvandningen eller underhallet av produkten.

0BS: Denna symbol anvédnds for att indikera skaderisk for person eller produkt.

Denna symbol indikerar risk for elektrisk stot eller elchock.

Denna symbol indikerar risk for skarskada.

Denna symbol indikerar punkt for anslutning till jord (antingen i form av en etikett eller direkt graverad pé en
mekanisk del).

Denna symbol indikerar information om vilka verktyg som behovs for ett visst moment.

Denna symbolindikerar att produkten uppfyller géllande europeiska krav och standarder.

Denna symbol indikerar att utrustningen maste atervinnas i enlighet med gallande EU-lagstiftning i direktivet
om hantering av elektriskt och elektroniskt avfall (DEEE 2012/19/EU)).

= ‘o X @ F B B O
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AS Automatic Systems

CMD Kommando

DI Digitalingéng

DO Digital utgéng

1/0 Ing&ng/Utgéng

00S Uf funktion

HMI Interface Man-Maskin

NF (Kontakt) Normalt sténgd (stangd i viloldge (strom av))

NO (Kontakt) Normalt 6ppen (Gppen i vilolage (strom avsténgd))

oV Oppnar

MVT Rorelse

Arm Hinder fér passage, i form av en arm som rdr sig fr&n toppen (bommen oppen) till botten (bommen stangd).

VFD Frekvensomriktare

N/A Ej tilldmpligt

SR barrier Bom utan automatisk 8ppning (“Sans Relevage”)

AVR barrier Bom med automatisk upphdjning (“AVec Relevage”)

DTE E.L.ektrisk teknisk dokumenta'tion [Do.ssier Technique Electrique) - Dokumentation som innehaller elscheman
for produkten och dess vanligaste tillval
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5. BESKRIVNING

S5.1.

5.1.1.

5.1.2.

5.1.3.

5.1.4.

SORTIMENT
BL 40

BL 41

BL 43 OCH BL 44

BL46

/Gl
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5.1.5. BL47

5.2. DIMENSIONER

5.2.1. BL40
(Arm till vénster eller hoger)
) 3000 - 8000 (L) |

i
[
il -
[ N
(! N
il fee]
[ =y
i @
i
1!
L
i
¥
[
!
I}W
=504 =
i
=y
o
w
~M I
o
o O ~
— — i 1
[ = -Iii =
} L +200 mm 1

Fig. 2 - BL 40 dimensioner
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5.2.2. BL4l
(Central arm)

6000 - 12000 (L)

—

1224

|

L +200 mm

- 654 =

5.2.3. BLA43
(Central arm)

Fig. 3 - BL 41 dimensioner

2000 - 6000 (L)

948

1224

L +245mm

Fig. 4 - BL 43 dimensioner

11
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5.2.4. BL 44
(Central arm)

2000 - 4000 (L)

BL 4X

20 |
A7
Y
=504 =
L +245mm ‘
I 1
Fig. 5 - BL 44 dimensioner
5.2.5. BL 46
(Arm till vénster eller hoger)
3000 - 7000 (L)
IS
’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ 61 .30
Fig. 6 - BL 46 dimensione
@ | oppet lage sticker staketet ut 10 mm frén kapslingen (den fria 6ppningen (L) minskar med 10 mm).

z For en BL 46 utrustad med ett vikbart staket &r armens faktiska langd = anvéndbar angd (L) + 35 mm.

12
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5.2.6. BL 47

4000 or 5000 (L)

100

258

H: 5200 / 6200

837
948

1224

2000

PL: 3350 / 4350

650

650

1403

840

PL | 3350 | 4350

Fig. 7 - BL 47 dimensioner

~,

En arm med en total langd p& 5 meter ger en fri passage p& 4 meter.

En arm med en total langd pd 4 meter ger en fri passage pa 3 meter.

13
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5.3. CONVENTIONS

5.3.1. BL40
LOSNING 1 LOSNING 2 LOSNING 3 LOSNING 4
- || = VAG VAG e =] VAG VAG - ||
B A A B B A A B
— '\ - — N\ = — '\ = — '\ -
— N\, — — 1, — — . — — N\, —
DOOR

DOOR
DOOR

LUCKA
LUCKA

LUCKA LUCKA

5.3.2. BL4l
LOSNING 1 ‘ LOSNING 3

- || -
B L] A

—_—

p—— I -

VAG

5.3.3. BL 43 AND BL 44
LOSNING 1

LUCKA

LUCKA

- || =
, A
/\I/
VAG

LUCKA
LUCKA

14
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5.3.4. BL 46
LOSNING 1 LOSNING 2 LOSNING 3

|

LUCKA
LUCKA

LUCKA

5.3.5. BL47

| - P— -
B i A VA6 VA6 Aly B B Iy A VAG VAG A i B

7:
<t <t <t
o4 p 4 4
(XY (8] Olfl 4
) ‘3 ‘3 3‘
LUCKA LUCKA

15
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5.4. TEKNISSKA SPECIFICKATIONER

BL 4X

Fri passage (L)

Matarstrom 230V~ (+ 10%) / 50Hz *

Forbrukning | rérelse: 450 W (exkl varmare)
| vila: 44 W (exklvarmare

Motor Tre fas asynkron 250 W

BL 44
Fran2 till4am*

BL 41
Fran 3till8 m* |Fran6Btill 12 m* | Fran 2 till6 m*

BL 43

BL 46
Fran 3 till 7 m*

Leller5m**

Omgivningstemperatur

-20°C till +50°C

Relativ luftfuktighet

95%, utan kondensering

MCBF (Mean number of
cycles between failures)

5000 000 cykler, i enlighet med rekommenderat underhall

Skyddsindex

Vikt (exklusive arm)

P44
BL 44
250 kg

BL 41

BL 43

220 kg 230 kg 250 kg

250 kg

250 kg

Ljudniva

<70 db(A}

€

Uppfyller europeiska standarder

1 Anslutinte till ett isolerat jordningsnat eller till ett industriellt distributionsnat med hogimpedansjordning.
2 Uppmatt 1 meter frdn maskinens yta och p& en hojd av 1,60 meter &ver marken i enlighet med IS0 3744. Inget horselskydd krévs.

*  Per 8kning med 0,5m

** vilket ger en fri bredd pé 3,35 respektive 4,35 meter

16
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5.5. KOMPONENTPLACERING
5.5.1. ALLMANT

NR. BESKRIVNING

Fig. 8 - Komponentplacering - Allmént

‘ NR. BESKRIVNING

1 Forstarknings-V-block 10 Terminalblock

2 Huv, &8st med tvé l&s 11 DIN skena

3 Bomarmsfastem 1p | Fiédermontering (1 eller 2 per bom]]
4 Bomhus (= Kap. 5.5.5, sida 21)

5 Framre lucka, l&st med nyckel 13 A102 SR vaxelmotor

6 Ramens bottenplatta A102 AVR vaxelmotor (tillbehdr)

7 Skyddskapa 14 Ingjutningsgods

8 Mandverpanel 15 | Stalsockel (tillbehor)

9 Huvudbrytare

17
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5.5.2. MEKANISK ENHET

i

= iiiits
=

0

O
\

)

BL 4X

5
P

(L
&%

Il

i
i
0 0

Fig. 9 - Komponentplacering - Mekanisk enhet

NR. | BESKRIVNING

NR. | BESKRIVNING

Fjaderpaket (x1 eller x2 per bom) 19 | Reduceringsaxel
12 .
(= Kap. 5.5.5, page 21) 20 Kugghijul
13 A102 SR vaxelmotor 21 QOvalt lager for axel @ 50
A102 AVR vaxelmotor (tillbehdr) 22 Axeln till fastet
16 Broms frigérningsspak 23 Lagesstopp (x2 per bom)
17 Tandad sektion 24 Navstopp
18 Fotmonterat lager 25 Lagerfaste for analog sensor

18
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5.5.3. ANALOG SENSOR

En analog sensor dverfor armens exakta position till styrsystemet under 6ppnings- och stangningsrérelserna.

Fig. 10 - Component location - Analogue sensor

NR. [ BESKRIVNING

Analog sensor

Lagerfaste for analog sensor
Spiralkam

19
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5.5.4. STYRKORTSEMHET

H

H

E

H

Fig. 11 - Komponentplacering - Styrkortsenhet (AS1620)

NR. BESKRIVNING

Metallplatta

AS1620 logik

HMI kort med OLED RGB display - AS1621

Ethernet kommunikationskort - AS1622

Card for additional relay inputs/outputs - AS1623
Variable frequency drive (+ filter)

Power supply

Support plate for terminal blocks

DIN skena

O | 0| N || > | NN

20
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5.5.5. FJADERENHET

Fig. 12 - Komponentplacering location - Fjaderenhet

NR. | BESKRIVNING
Central fjaderupphangning

Styrbussning

M16 Nylstop mutter (stal)
M 16 plattbricka (stal)
Ovre flénsplatta

Kompressionsfjader

Styrror

Nedre flénsplatta

O O N O || DN (|

Stddstédng med dubbla fjadrar

2l
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5.6. PLACERING AV MARKNINGSETIKETTERT

Fig. 13 - Placering av mérkningsetiketter

NR. GRAFIK BENAMNING PLACERING

Plastficka innehallande foljande do- | Fast pé insidan av dorren pé vaxelmotorns
AlAGRlE kument: sida.

Teknisk dokumentation for
elinstallationer.

. « 2klistermarken med “Inga
K \\ A fotgangare”.
A

0

0

Fast pa husets dvre del.

Overensstammelsemérkning

22


https://www.automatic-systems.com/

BL 4X 'S,
W[ emk | mewimns | pacwwe |

Fast vid ramen p& vaxelmotorns sida.

AUTOMATIC (€ EH[

Slsystems
Model
Mfg Date kg
Phases I Hz .. . .
3 wois A Produktmarkningsetikett.

item E/BL41/STD_FxxxxX
Serial YY-BLAL-FXXXX

SOL3 12M
= I, =

MADE IN FRA

Fast vid ramen pé vaxelmotorns sida.

“Testad: 0K” - etikett for elektrisk
test

Fast pa logikplattan

AUTOMATIC CE

SIsysTems
Tension 230V
5 Phase 1
Hz 50/60
A 1

10KA icu a 15V CC

Etikett: "Elrisk - stromforsdrjning”

SIG5114

Fast vid skyddshdljet .
Etikett som anger att skyddsholjet
6 ska tas bort + anvisning
% om att armen ska tas bort
AUTOMATIC
Slsystems 1. P& styrsystemet.
7 E/BLAL/STD_Fxxxx Produktetikett, miniversion. 2. P& frekvensomriktaren.
|_YY-BL41-Fxxxx_| 3. P& typskylten p& véxelmotorn.
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5.7. FUNKTIONSPRINCIP

@
l Referenserna i detta kapitel avser illustrationerna i kapitel 5.5. Komponenternas placering, sidan 17.

Oppningen avbommen styrs avanvandaren (med hjalp av nyckelbrytare, tryckknapp eller radioséndare), via detekteringsslingor
som ar nedgravda under beldggningen, eller via en extern enhet.

Stédngningen styrs p4 samma sétt, eller automatiskt efter en viss tidsperiod.
Den rorelse som skapas av kuggmotorn (13) dverfdrs till bommen via ett system av kugghjul och drev (20 + 17).

Armens rérelsehastighet, som styrs av en frekvensomriktare (= Ref. 6, kap. 5.5.4, sida 20), kan justeras bade under oppning
och stéangning. Rorelserna &r fabriksinstallda for att ge snabb acceleration och l&ngsam inbromsning i slutet av rérelsen..

Lagesgivaren/-givarna (26) meddelar armens dndldgen (6ppen och stangd) till styrlogiken (= Ref. 6, kap. 5.5.4, s. 20).

Densenare koordinerar barridrens aktivitet: rérelsehantering, alternativ, bearbetning avinkommande och utgdende information
etc. (se separat manual for styrlogiken). Dennainformation kan dock hdmtas och bearbetas av en extern terminal (tillhandahélls
inte av Automatic Systems).

En till sex forspénda balansfjédrar (12) fungerar som motvikt for att assistera motorn bade vid dppning och stdngning av
barridren (modeller utan automatisk upphojning*).

For bommodeller med automatisk upplyftning* okas fjadrarnas forspanning sé att de p8 egen hand kan lyfta bommen vid
strémavbrott.

(*) Automatisk upplyftning av bommen vid strémavbrott: standard pa BL 44, som tillval pa 6vriga modeller.
Bommen hélls fast av en elektromagnetisk broms i sina tvé andldgen (0ppen och stdngd), samt nar ett stoppkommando ges.

For tkat skydd mot vandalism (v&ldsamt Oppnande av bommen) kan bommen dven utrustas med ett mekaniskt l&s som &ser
bommen i 6ppet och/eller stangt lége. (= Kap. 6, sida 25)

Foljande tabell sammanfattar de olika mojliga kombinationerna:

ARMLASNING (TILLBEHOR)
BOMMODELL ELEKTROMAGNETISK

BROMS LAST POSITION LAS TYP

NO (&s, aktiveras nar armen ar sténgd for att l&sa
L . den nérarmen &r 8ppen for att (8sa den.
Lasning med oppen arm " , N o - .
. NF s, aktiveras nar armen ar stangd for att lasa
N Broms NF, strom d
Utan armoppning 3 N en.
(SR) under armrorelsen for NO |&s, aktiveras nar armen &r sténgd for att 1
att frigéra den. &s, aktiveras néar armen ar stangd for att (8sa
L&sning med sténgd den.
arm NF &s, aktiveras under armrorelsen for att l&sa upp
den.
NF (&s, aktiveras under armrorelsen for att l&sa upp
den.
: NObroms, Lasning med Sppen am . , ” - s
Med automatisk stromforsorjs i NO l&s, aktiveras nar armen ar 6ppen for att l&sa
armoppning andlagen for att l&sa den.
ClUEIE L&sning med stangd NO |&s, aktiveras nar armen &r stangd for att l&sa
arm den.

NF:  Normat sténgd Sténgd vid vila (strém avslagen)

NO:  Normalt Gppen Oppen vid vila (strom avslagen)
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6. INSTALLATION

Nar du tar emot utrustningen ska du kontrollera dess skick och omedelbart meddela forsakringsbolaget eller aterfdrsaljaren
om eventuella skador som kan ha uppstatt under transporten. Aterstall den i funktionsdugligt skick om s8 kravs.r.

VARNING: SAKERHETSATGARDER!

1. Installatdren maste folja all gallande lagstiftning pa den plats dér bommen skall installeras och anvédndas.

Installationsarbetet méaste utforas av kvalificerad och behorig personal, i enlighet med sékerhetsanvisningarna i kap. 2,
S. 5.

3. Bommen maste installeras med en fast elanslutning i enlighet med gallande fdreskrifter och standarder p8
installationsplatsen.

4. Sarskild uppmarksamhet méste dgnas &t korrekt anslutning av jordledningar for att minska risken for personskador.

Bommen méste installeras pé en plats med tillrackligt utrymme mellan bommen och befintliga konstruktioner for att minska
risken for att ndgon fastnar. (minst 600 mm)

6. Bommens aktiveringsreglage maste placeras minst 2 meter frén barridrens rorliga delar. Reglagen méste placeras sé att
anvandaren inte befinner sig ovanfor, under eller runt barridren nér den ar i rorelse.

6.1. FORVARING AV UTRUSTNING FORE INSTALLATION

Undvik att utsatta utrustningen for stotar fore installationen och forvara den i originalférpackningen pé& en torr plats, skyddad
frdn damm, varme och vaderpéverkan.

Extrema forvaringstemperaturer: -30 till +80°C.
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Fig. 14 - Installationsritning: betongfundament
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6.3. FORBEREDELSE AV BETONGFUNDAMENTET

Eftersom bommen inte kan vila direkt pd marken méste den fastas pa négot av fdljande satt:

pa ett fundamnet av betong, med hjélp av en fastram som tillhandahélls p& begaran (detaljerad beskrivning nedan);
eller p& en upphdjd sockel av stéal (tillbehdr);

For att placera monteringsbasen, se installationsschemat, som har féretréade framfor all annan information.

1.

Sattin de fyra forankringsbultarna (1), var och en med en mutter (2] och en flatbricka (3], i halen i fastramen (4). Gdngan ska
vara vand uppat enligt bilden. Montera fdrankringsbultarna pé fastramen genom att dra at en flatbricka (3) och en mutter
(2) pd varje ganga, och (&t géngan sticka ut frdn ramen (4) med det avst&dnd som anges pé installationsschemat (40 mm).
Dra 8t muttrarna. Anvand tejp for att skydda gdngorna mot betongstank.

Lagg PVC-rdren och dra strémkablarna (till huvudfordelningsskapet), styrkablarna (till styrboxen] och detekteringskablarna
(till slingorna och/eller eventuella celler) genom dem, sé att de sticker ut fr&n betongstativet med cirka 1 meter.

Kabeldragningen méaste installeras i enlighet med gallande standarder i det land dar installationen utfors.

Bygg ett betongstativ (7) och placera monteringsbasen pa det. Ramen (4) maste ligga i jamnhdjd med basens fardiga niva
och vara helt horisontell.

Nar betongen har hardat, ta bort tejp frdn gangorna och ta bort muttrarna (6) och de platta brickorna (5] fr&n toppen av
féstramen.

Fig. 15 - Forberedelse av monteringsunderlaget

BENAMNING

M16 forankringsjarn
2-5 | Mutter

3-6 | Storplattbricka
Monteringsram
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6.4. INSTALLATION AV UTRUSTNINGEN

Hantera utrustningen pa plats med hjélp av lamplig hanteringsutrustning (t.ex. en handvagn eller motsvarande).
Las upp och ta bort sidoddrrarna och framddrrarna (= kap. 8.1, s. 58)

Skala av kabelskalet med borjan 50 cm fr&n marken.

Ta bort traribborna som ar fasta vid husets undersida.

.4.1. INSTALLATION ON A FIXING FRAME

1. Forattundvika att skada férankringsbultarna ska barridrens bottenplatta (8) placeras pa sitt stativ enligt den l&sning som
valts (armens ldge i forhallande till dérren och vagen): = kap. 5.3 sid 14-15.

2. Setill att husetsitter fast p& monteringsbasen genom att dra &t brickorna (5) och muttrarna (6] som tidigare tagits bort frén
skruvarna (1).

o & NN

Fig. 16 - Installation p& en ingjutningsram

3. L&ggvid behov in mellanldgg under huset s8 att bommen stér rakt.

@
l Dra inte &t muttrarna (6) forran armen (= Kap. 6.5, sid 30) eller ett armstod (tillbehor) har monterats.

4 Om det inte finns n&gon ingjutningsram kan bommen fastas i marken med minst fyra kemiska forankringar av
l typen M16. En gummibasplatta (Peplic Fab) kan placeras mellan betongblocket och bomramene.
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6.4.2. MONTERING PA EN STALSOCKEL (TILLBEHOR)

1. Borrafyrahdl@15mm x 85 mm djupa och bl&s dem rena. Fixera sockeln pa etongunderlaget med forankringsbultar och dra
&t dem till 40 Nm. OBS: Bultarna maste anpassa efter underlaget. Medfdljande bultar &r avsedda for betongklass C20/25 till
C50/60..

2. Kontrollera basens placering i férhallande till bommen (skérets l&ge, = fig. 17).
Fast bommen pa stalsockeln med hjalp av de 4 medfdljande bultarna och brickorna.

Fig. 17 - Installation av stalsockel
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4 - Alla bultar méste smérjas fére montering.

l - De nominella tdragningsmomenten anges i bildtexten.

OM HELA ARMEN SKA DEMONTERAS AR DET VIKTIGT ATT FORST TA BORT DEN NEDRE AXELN FRAN FIJADERENHETERNA
GENOM ATT DRA UT STIFTET (5) FOR ATT SLAPPA SPANNINGEN | FJADRARNA.

6.5.1. LOSSA SPANNINGEN FRAN FIJADERN/FJADRARNA (STEG SOM GALLER FOR ALLA BOMTYPERNA))

1. Stang av bommen genom att utldsa brytaren (= kap. 8.2, s. 58]

2. Lossa muttern (1) och skruva in det dvre stoppet (2] helt i navet (3) for att ta bort trycket pé fjadrarna (4), lyft sedan
armaxeln (for BL 40) eller armfastet (for BL 41, BL 43, BL 44, BL 46 och BL 47).

3. Tabort den/de nedre axeln/axlarna fran fjdderenheten/fjaderna genom att ta bort svangpinnen (5).

4, Sank ldngsamt ner armskaftet eller fastet. Om bommen inte har tillvalet “automatisk uppgéng” kan skaftet endast vridas

genom att koppla ur motorbromsen (med hjélp av bromsfrigdringsspaken (6).

Fig. 18 - Installation av armen - Loss fjaderspéanningen)
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6.5.2. MONTERING AV DEN RUNDA ARMEN PA BL 40

Fig. 19 - Montage av den runda armen pé BL 40 - Spréngskiss

NR. BESKRIVNING NR. BESKRIVNING
Armaxel 11 Monteringskl@mma for rund arm
M 8 x 25 rostfri CBLH bult (20 Nm moment) 12 M 12 x 120 rostfri hex bult (80 Nm moment)
Rund aluminiumarm @ 100 13 M 12 rostfri plattbricka
10 Rund aluminiumarm @ 89.5 eller # 83.5 15 M 12 Nylstop rostfri st&lmutter
1. Sé&ttin den forsta armhylsan (9) p& armaxeln (7).
2. Dra &t med skruvarna (12), brickorna (13) och muttrarna (14).
3. Sattin den valfria andra hylsan (10) i den férsta och dra &t skruvarna (8).
4. Sattin den valfria tredje hylsan (10) i den andra och dra &t bultarna (8)
5. Lyft armen (vid behov genom att lossa bromsen: bromsfrigéringsspak (= Ref. 8, sida 30).
6. Satttillbaka den nedre axeln pé fjaderenheten och l&s den med dess stift (= Ref. 5, sida 30).
7. Justera armens vertikalitet genom att skruva in eller skruva ut det dvre stoppet (= Ref. 2, sida 30) och dra sedan &t

l&smuttern (= Ref. 1, sida 30).
8. Fé&stoch dra &t eventuella staglinor (= illustration pé det fallbara staketet kap. 6.5.5.1, sida 35).
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6.5.3. MONTAGE AV RUND ARM PA BL 41

2X &

Fig. 20 - Montage av arm pa BL 41 - Sprangskiss

NR. | BESKRIVNING NR. | BESKRIVNING

16 Rund aluminiumarm @ 100 23 Klamfaste

17 Klamma for den centrala armen 24 M 14 rostfri plattbricka

18 Mittfaste for rund arm (i tva delar) 25 M 14 Nylstop rostfri mutter

19 | M 12 rostfri plattbricka 26 | M 14x 100 rostfri hex bult (130 Nm moment)
20 M 12 x 40 rostfri hex bult (80 Nm moment) 27 | Fastpinne

21 M 16 rostfri plattbrickar

22 M 16 x 40 rostfri hex bult (190 Nm moment)

S A

S&ttin den forsta armdelen (16) i fastet (18).

Dra &t med skruvarna (20), brickorna (19) och kldmmorna (17).

S&ttiden andra delen, om sadan finns, i den forsta (se “Montering av den runda armen for BL 407).
Lyft armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsfrigéringsspak (= Ref. 6, sida 30).

S&tt tillbaka den nedre axeln pa fjdderenheten och l&s den med dess stift (= Ref. 5, sida 30).

Justera armens vertikalitet genom att skruva fast eller skruva loss det dvre stoppet (2 Ref. 2, sida 30) och dra sedan &t
l&smuttern (= Ref. 1, sida 30).

Fast och dra &t eventuella staglinor (= illustration pa det féllbara staketet kap. 6.5.5.1, sida 35).
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6.5.4. MONTAGE AV OVAL ARM PA BL 43 § BL 44

Fig. 21 - Montage of the BL 41 arm - Exploded view

NR. ‘ BESKRIVNING

NR. ‘ BESKRIVNING

16 Oval aluminiumarm 22 M 14 x 100 rostfri hex bult (130 Nm moment]
17 Féste fdr oval arm 23 M 14 rostfri plattbricka

18 Konsol 24 M 14 Nylstop rostfri mutter

19 M 12 rostfri plattbricka 25 Fastpinne

20 | M12x 40 rostfri hex bult (80 Nm moment)

el Klamfaste

8. Sattinarmen (16) i fastet (18) och dra &t med skruvarna (20), brickorna (19) och klédmmorna (17).
9. Lyftupp armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsavspérrningsspak (= ref. 6, sida 30).
10. Sétt tillbaka den nedre axeln pé& fjaderenheten och l&s den med dess stift (= Ref. 5, sida 30).

11. Justera armens vertikalitet genom att skruva fast eller skruva loss det dvre stoppet (= Ref. 2, sida 30) och dra sedan &t
l&smuttern (= Ref. 1, sida 30).
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6.5.5. MONTAGE AV ARM MED VIKBART STAKET PA BL 46

Fig. 22 - Montage av arm med vikbart staket pd BL46 - Spréngskiss

NR. BESKRIVNING NR. BESKRIVNING

16 Rund aluminiumarm @100 23 M 14 rostfri plattbricka

17 M 12x120 rostfri hex bult (80 Nm moment] 24 M 14 Nylstop rostfri mutter

18 M 12 rostfri plattbricka 25 M 14x100 rostfri hex bult (130 Nm moment)
19 M 12 Nylstop rostfri mutter 26 Fastpinne

20 DAKOTA off-center arm konsol 27 Axel for konsol for bracket

el M 16 rostfri plattbricka 28 Klamfaste

22 M 16x40 rostfri hex bult (190 Nm moment)

1. Sattin den forsta armdelan (16) i fastet (20) och dra &t med skruvarna (17), brickorna (18) och muttrarna (19). Satt i den
andra delen, om sadan finns, i den fdrsta (= kap. 6.5.2, sida 31).

Lyft armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsavlastningsspak (= Ref. 6, sida 30).
Byt ut den nedre axelbulten pé en enkel fjaderenhet.
Sénk armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsavlastningsspak (= Ref. 6, sida 30).
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5. Montera hela staketet pd n&got av foljande satt [referenserna avser illustrationerna (fig. 23, fig. 24, fig. 25 och fig. 26)]:

Om staketet levereras helt isédrmonterat eller vid reparationer: borja med att montera férankringsringen, det forsta
stangselpaketet (9) och darefter omvaxlande envit och enrod stangselstang (11) tillsammans med kopplingsstangerna

(1.

Om staketet levereras monterat pé de olika armsegmenten: genom att koppla samman lankstangerna (1) pa de olika

elementen.

Lyft armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsfrigéringsspak (= Ref. 6, sida 30).
7. Satt tillbaka den nedre axeln p& den andra fjaderenheten och (8s den med dess svéngpinne (= Ref. 5, sida 30).

8. Justera armens vertikalitet genom att skruva in eller skruva ut det 6vre stoppet (= Ref. 2, sida 30), dra sedan &t ldsmuttern
(= Ref. 1, sida 30).

9. Sank ner armen och montera aterfdringsstangen (= Ref. 12, sida 35) pa staketet.
10. Fast och dra &t eventuella staglinor (= Ref. 14, sida 35).

6.5.5.1. MONTAGE AV DET VIKBARA STAKETET

e

jﬂo — —
F—

il

il

il
!
|

NR. B ESKRIVNING

Fig. 23 - Montage av det vikbara staketet

| NR. B ESKRIVNING

1 Platt lankstang 16 HMB x 35 rostri bult
9 Startkit for stdng 17 Wirespannare

11 Bojd sténg 18 Stagmast

12 Faststéng 20 HM16 x 50 rostfri bult
14 Stodlina 21 HM8 x 30 rostfri bolt
15 Stodvajerklamma
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6.5.5.2. MONTAGE AV DEN FORSTA PROFILEN

NR. | BESKRIVNING

(Armens infastningssida)

Fig. 24 - Montage av vikbara staketet - Fdrsta profilen

NR. | BESKRIVNING

BL 4X

1 Platt lankstang 6 HMS x 20 rostfri bult
2 Bricka med axel 7 HMS x 125 rostri bult
3-A | HMS x 30 rostfri bult 8-A | Axellager for arm med diameter 100 mm
4 MUS rostfri bricka g Startkit for stang
S HFRS (&smutter

]

L&s inte bultarna 3-A och 7 sé att staketet kan fallas ihop fritt.
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6.5.5.3. MONTAGE AV PROFILERNA PA ARMAR @ 100 - 89.5 - 83.5

A

\8‘9'5‘835

819y

8-A

1.5

8-B
6.7
8-C
9.7
Fig. 25 - Montage av vikbaart staket - Montage av profiler
NR. BESKRIVNING ‘ NR. | BESKRIVNING
1 Platt lankstang 7 HMS5 x 125 rostfri bult
2 Bricka med axel 8-A | Axellager for arm med diameter L00 mm
3-A | HMS x 30 rostfri bult 8-B | Axellager fér arm med diameter 89.5 mm
4 MUS rostfri bricka 8-C | Axellager for arm med diameter 83.5 mm
S HFRS (&smutter 11 Bojd profil

o
’l L&s inte bultarna 3-A och 7 s& att staketet kan fallas ihop fritt.
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6.5.5.4. MONTERING AV DE OVRE OCH NEDRE LANKARNA

(Vid 6vergéngen)

Fig. 26 - Montage av vikbart stgaket - Montering av de dvre och nedre ldnkarna

NR.
1

BESKRIVNING
Platt lankstang

2

Bricka med axel

3-B

HMS x 35 rostfri bult

7

MUS rostfri bricka

S

HFR5 l&dsmutter

BL 4X

3

L&s inte bultarna 3-B s& att staketet kan fallas ihop fritt.
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6.5.6. MONTAGE AV REKTANGULAR ALIMINIUMARM MED FAST STAKET PA BL 47

4x

Fig. 27 - montage av rektanguldr aliminiumarm med fast staket pd BL 47 - Spréngskiss

NR. BESKRIVNING

16 120x80 arm

17 M 16x40 rostfri bult (130 Nm moment]
18 M 16 rostfri plattbrickar

19 Konsol

20 Faste for 120x80 arm

21 P4.8 x 24 forsankt nit i stal/aluminium
Satt inarmen (16) i fastet (19) och dra &t den med hjalp av bultarna (17), brickorna (18) och klammorna (20).
Lyft upp armen, vid behov genom att lossa bromsen: bromsavsparrningsspak (= ref. 6, sida 30J.

S&tt tillbaka den nedre axeln péa fjdderenheten och l&s den med dess stift (= Ref. 5, sida 30).

Justera armens vertikalitet genom att skruva in eller skruva ut det Gvre stoppet (= Ref. 2, sida 30) och dra sedan &t
l&smuttern (= Ref. 1, sida 30 ).
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6.6. MONTAGE AV BOMARMST(D

Armstodets uppgift ar att halla armens dnde i horisontellt ldge och sékerstalla dess stabilitet.
Armstodet méste fastas pa ett betongstativ med métten 400 x 400 x 400 mm.
Armstddets hojd kan justeras efter att armen har stallts i vag.

1. Skjut den dvre delen (2] s8 att armens dnde (3] vilar ovanfor armstddet i stangt ldge= fig. A.

2. Markera den nedre delen (2) med hjalp av de tva halen som finns dar for att satta i den dvre delens
bultar (4).

3. Tabort den dvre delen och knacka p& den nedre stolpen i hdjd med markeringarna.
4. Satttillbaka den dvre delen och satt i de tva bultarna = Fig. B.
5. Riktainarmeniarmstddet och vrid bomhuset p& fundamentet om det behdvs.

6. Dukan finjustera installningen ytterligare med hjalp av det gummistopp (5) som finns fér detta &ndama = Fig. C.

Fig. A | Fig. B | Fig. C

Fig. 28 - Montage ab bomarmstodt
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6.7. MONTAGE AV MAGNETSLINGOR (TILLBEHOR)

En detekteringsslinga ar i sjalva verket en induktionsspole genom vilken en vaxelstrom passerar, genererad av den detektor
som den &r ansluten till. Frekvensen for denna strom varierar mellan 15 kHz och 50 kHz beroende pé platsens och detektorens
konfiguration. Nar denna véxelstrém passerar skapas ett magnetfélt runt slingans ledningar. N&r ett fordon passerar Gver
slingan absorberar dess metalldelar detta falt och skapar en reaktion som dndrar slingans induktans och darmed oscillatorns
frekvens. Om frekvensvariationen overskrider ett fordefinierat troskelvarde i detektorn sker en detektering.

Kontroller innan man gréver spéret

Innan du pabdrjar installationen av slingan maste du gdra ndgra kontroller:

+ Slingan méste placeras minst tva meter frén alla stromférande kablar.

+ Slingan méste placeras minst en meter fran alla rérliga metallféremal.

+ Omslingan installeras i armerad betong maste den placeras minst 100 mm fr&n armeringen.

+ Underlaget och beldggningen maste vara tillréckligt kompakta for att forhindra att slingan forskjuts nar fordon kor dver den..

GRAVA SPARET
Spéretméaste gravas i dnskade matt:

Slinga fdr personbilar Slinga for lastbilar for trucks

j £ €
-5 W
l ] N
2m

1,5m

For mer information, se bruksanvisningen via ldnk nedan:
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6.8. MEKANISKT LAS (TILLBEHOR)

Fig. 29 - Mekaniskt s - Sprangskiss
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NR. | BESKRIVNING NR. | BESKRIVNING

1 | Ovre forstéarknings-V-block (ram) 17 | Fastkonsol

2 M10 bricka 18 | M8 hex mutter

8 M10 HFR mutter 19 | M8 Hm nut

4 Elektromagnethéllare 20 | M8-skruv med forstarkt axel, #10x20
5 | Lassensor 21 | Dynamisk fjaderbricka
6 L&ssensorns motmutter 22 | Driven l&sback

7 M8 Hm mutter 23 | Drivande l8sback

8 Halbricka 24 | M10x 25 hex bult

9 Frigoringsfjader 25A-B | Rostfria stodplattor

10A-B | Brickor @8x40 26 | M8bricka

11 | M5x 12 CHC rostfri bult 27 | HFR M8 mutter

12 | Rostfri M5 washer 28 | Lasstift

13 | M6 x25 hex bult 29 | Gummistopp

14 | M6 bricka 30 | HFR M6 mutter

15 | Elektromagnet 31 | Fjaderkolv for l&sning
16 | Lock till axelbult

6.8.1. FORMONTERING

6.8.1.1. - MONTERING AV ELEKTROMAGNETENHETEN

Montera elektromagneten (15) pa dess héllare (4) med hjalp av de 3 bultarna (11) och de 3 brickorna (12).

Montera i féljande ordning: kroppbrickan (10B), returfjadern (9], trdgbrickan (8], en nedre mutter (7], kroppbrickan (10A) och
en andra nedre mutter (7] pa elektromagnetens axel.

Justera och l&s de tva muttrarna (7) sé att elektromagnetens axel sticker ut 1 mm utanfor (dsmuttern, enligt bilden nedan.

4. Montera, pd motsatt sida av den féregdende enheten, i féljande ordning: en mutter (18), kopplingsfastet (17) pa
elektromagnetens axel.

5. Foratt kunna gora justeringar under driftstesterna, (4t axeln sticka ut 9 mm frén l@nkstadngen och dra inte 4t denna enhet.

9mm 0B

= |

u
= DME
AN I —
s mam

Fig. 30 - Montering av elektromagnetenheten

\ 4
A
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6.8.2. MONTERING | RAMEN

ALLA INSTALLATIONSATGARDER SOM BESKRIVS NEDAN MASTE UTFORAS MED STROMMEN AVSTANGD OCH | ENLIGHET
MED BRANSCHSTANDARDER.

6.8.2.1. MONTERING AV VINKLARNA

Ta bort eventuell dverflédig férg frén halen i ramen som anvands for att fasta vinklarna genom att borra (#10) (22 och 23).
Montera bakplattan i rostfritt stal (25A) med hjalp av de tva bultarna, som vardera bestar av art.nr. 24, 2 och 3.
Montera, med hjélp av en bult, bakplattan i rostfritt stal (25B) och den drivna k&ften (22) i ramens V-block.

Smorj och placera kolven (31), med fjadern nedat, i drivkaft (23).

o &= W=

Tryck ihop kolven och for in drivbacken i den drivna backen (22), fast sedan enheten med en forsmord bult. Den senare
bestar av referenserna 20, 21, 26 och 27.

6. Dra at muttrarna (27) och satt pa skyddslocken (16).

Fig. 31 - Montering av vinklarna

6.8.2.2. MONTERING AV ELEKTROMAGNETENHETEN I V-BLOCKET

1. Placera den férmonterade elektromagnetenheten i ramens V-block genom att fora in &nden pé lankstédngen (17) i den
ihaliga utskarningen i mitten av drivbacken (23).

2. Fastelektromagnetenheten med hjalp av bultarna med referensnummer 13, 14 och 30..
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6.8.2.3. MONTERING AV LASSTIFTET

3.

Om bommen l&ses i nedféllt ldge ska armen placeras vertikalt, varefter l&set lossas och stoppanordningen for nedfallt lage
avlagsnas.

Om bommen l&ses i upphojt ldge ska armen placeras horisontellt, varefter ldset lossas och den 6vre stoppanardningen
avlagsnas.

Ta fram den nedre M20-muttern och skruva fast den pa l&sstiftet/gummistoppet (28, 29) och sé&tt sedan tillbaka allt pé
plats i stallet for lagesstoppet.

Justera armens horisontella eller vertikala ldge genom att skruva in eller skruva ut (&sstiftet, beroende pé situationen, och
l&s sedan muttern mot navet.

6.8.2.4. MONTERING OCH INSTALLNING AV LASSENSORN

Montera l@ssensorn (5) och dess muttrar (6] i det hal som ar avsett for detta i elektromagnethallaren.

Justera avstandet sé att avstdndet mellan sensorns dnde och brickans (10A] yta & mellan 1 och 2 mm (se figuren nedan).
Se till att den andra brickans (10B] yta trycks ardentligt mot elektromagnetens yta under denna atgard.

Dra &t sensorns tva nedre muttrar (6).

o) u\ lto2mm t 8
T —
[E i,
— ] —
i
O O 10B @ 10A
.
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6.8.3. KABELDRAGNING

For information om hur du ansluter elektromagneten och l&ssensorn, se nedanstdende anvisningar.

ELKABLAR ANSLUTNINGSPLINTAR

Electromagnet wire 1 46 (GND)
Electromagnet wire 2 19 (OUTPUT 2)
Bru kabel [dssensor 13 (24V)
Bla kabel sdssensor 44 (GND)
Svart kabel slasensor 8 (INPUT 7)

6.8.4. JUSTERINGAR

BL 4X

4

dess ldsmuttrar inte dras at.

l For att utfora nedanstéende atgéarder, enligt beskrivningen i kap. 6.8.1. Formontering, sida 43, far fastkonsolen och

1. Sl& pd bommen och mandvrera den sedan elektriskt for att placera armen i horisontellt ldge (ndr bommen &r nedsankt)

eller i vertikalt ldge (nar bommen &r upphdjd).

Na&r rérelsen &r avslutad aktiveras elektromagneten (15) automatiskt, vilket gor att [&skaftarna sluts.

2. Justera drivkaftens (23) ldge s att den kommer i kontakt med l&sstiftet (28).
Vrid elektromagnetens axel med hjélp av muttern (7); denna rérelse far kopplingsarmen att réra sig (genom att skruvas
loss) och dérmed flyttas klon tills den kommer i kontakt med l&sstiftet.

3. Satt pd dennedre muttern (19) och dra &t muttrarna (18 och 19).

Tryck fast kaftarna mot

(8sstiftet

Fig. 32 - Justering av elektromagnet
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6.8.5. DRIFT

Tva typer av [8s finns som tillval for att ldsa armen: i stangt eller 6ppet lage.

N&r armen &r i nedfallt lage ar l&set spant, fjiadern (9] ar ihoptryckt och kaftarna (22 och 23] &r stédngda runt (&sstiftet (28],
eftersom &sstiftet ar fast vid navet, som i sin tur &r fastsatt vid armens drivaxel, och armen &r darmed l&st.

N&r ett 5ppningskommando ges eller nar barridrens strémférsorjning bryts, stings elektromagneten (15) av. Aterfjaderen (9)
for da lankstangen (17) mot elektromagneten (15), vilket far kaftarna (22 och 23] att Oppnas. Nar (8sstiftet (28] frigdrs ldses
darfor armen upp.

Om ett kommando ges och ké&ftarna har fastnat i &sstiftet (till exempel till f6ljd av vandalism), kommer l&ssensorn inte att
upptacka att de har 6ppnats och kommer darfér inte att (dsa upp armen.

| detta fall ges en kort omvand puls for att frigéra mekanismen, vilket gor att barridren kan &teruppta det aktuella kommandot.

@ ®

L2’

L&s l&st i stangt lage

Fig. 33 - Lasets funktion nar strommen &r pa eller inte
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6.9. ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR

0,

ANSLUT INTE TILL ETT ISOLERAT JORDNINGSNAT ELLER TILL ETT INDUSTRIELLT DISTRIBUTIONSNAT MED
HOGIMPEDANSJORDNING.

O

HOG LACKSTROM.

JORDANSLUTNING AR NODVANDIG MED EN KABEL SOM HAR ETT TVARSNITT PA MINST 2,5 MM INNAN ANSLUTNING TILL
STROMFORSORJININGEN.

ANSLUT INTE FLERA ENHETER TILL SAMMA STROMBRYTARE.
ANSLUTNINGARNA MASTE GORAS | ENLIGHET MED KOPPLINGSSCHEMANA SOM FINNS INUTI UTRUSTNINGEN.

OM DIN PRODUKT AR UTRUSTAD MED EN ELLER FLERA TILLVAL, SE KOPPLINGSSCHEMANA SOM MOTER DET ELLER DE
TILLVALEN.

FOR ATT UNDVIKA STORNINGAR MASTE STROM- OCH STYRKABLAR DRAS GENOM TVA OLIKA KABELKANALER SOM AR
ATSKILDA MED MINST 10 CM.

ARMEN MASTE INSTALLERAS INNAN NAGRA ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR GORS!

0,

NATKABELN FAR INTE KOPPLAS IHOP MED ANDRA KABLAR SOM GAR UT UR HOLJET!
TVARTOM MASTE DEN HALLAS SA LANGT BORTA FRAN DEM SOM MGJLIGT.

0,

LYFT UPP ARMEN INNAN DU ANSLUTER NAGRA ELEKTRISKA LEDNINGAR!

LI N

FORDELNING TILL KORT,

VFD, TRANSFORMATORER,
KUNDANSLUTNINGSPLINTAR M.M.
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L&s upp och ta bort sidoddrrarna och framdorrarna ( Ref. 5, kap. 5.5.1, sida <?>].
Anslut stromkabeln:
Lossa strémbrytaren (1).
Anslut nolledaren (bl&) och fasledaren (brun eller svart] fran stromkallan till strombrytaren.
Anslut jordledaren (gul/gron] till jordanslutningen (2]).
3. Anslut jordledningarna till sina respektive anslutningar:
Anslut kabeln mellan héljet och locket;
(Kontrollera denna anslutning varje gang du stanger locket]
Kabeln mellan holjet och ddrrarna;
(Kontrollera denna anslutning varje gdng du stanger dorren)
Kabeln mellan kopplingsplattan (2] och logiken - anslut jordledningarna till sina respektive anslutningar.
Se till att foljande férutsattningar ar uppfyllda vid matningsdppningen:
en selektiv, superimmuniserad jordfelsbrytare pd 10 A/30 mA (fér hdgst 1 barriér)
en jordfelsbrytare pd 10 A/300 mA (for hogst 5 barriérer))

Anslut de olika styrenheterna och eventuella tillbehor enligt medféljande schema, och se till att det finns ett avstédnd pé
15 cm mellan stromkabeln och anslutningarna (3).

@ BOMMEN MASTE ANVANDAS | ENLIGHET MED SAKERHETSANVISNINGARNA [ KAP. 2, S. 5)

ANVAND ALDRIG BOMMEN UTAN STOPPANORDNINGARNA [  REF. 23, KAP. 5.5.2, S. 18) ELLER UTAN EN BARRIARARM.
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6.10. FORSTA STARTEN

Innan den fdrsta idrifttagningen bor du g igenom de rutiner som beskrivs i foljande kapitel: 6. Installation, 7. Instéllningar,
8. Underhall.

@
l Fdljande lista kan anvdndas som checklista vid idrifttagning av bommen.

[] Fast bommen i marken enligt rekommendationerna (= kap. 6. Installation, sida 25)

[ ] Montera armen (= kap. 6.5. Montering av armen, sida 30]

[ ] Kontrollera balansen (= kap. 7.3. Instéllning av balansen, sida 55)

[] Anslut in- och utgéngarna till styrlogiken.

[] Utfor de elektriska anslutningarna enligt géllande foreskrifter ach de medfdljande elschemana.

[] Sl& pd bommen via huvudbrytaren (Ref. 9, sida 17) och vanta nagra sekunder (+ 5 sek.) tills styrlogiken har startat upp.
[] Startmeddelandet visas pé det inbyggda anvéndargranssnittet (HMI) i styrlogiken.

[ ] Efter nagra sekunder ersatts det av driftsindikeringen, vilket innebar att utrustningen ar klar for drift.

@
z Se handbaoken for styrlogiken for att tareda pd innebdrden av de olika meddelanden som visas p8 HMI-skarmen.

[ ] Utfér kalibreringen (= kap. 7.1. Installning av den analoga l&gesgivaren, sida 51)

BOMMEN BORJAR RORA SIG FOR ATT FASTSTALLA DE UPPHOJIDA OCH NEDSANKTA LAGENA!

[] CKontrollera att bommen ar korrekt konfigurerad. Justera vid behov installningarna via underhallsgranssnittet.
[] Kontrollera att alla tillgangliga funktioner och sakerhetsanardningar fungerar som de ska.

[ ] Utfér nagra elektriska dppnings- och stangningstester med hjalp av den integrerade HMI:n (Meny > Kommandon) eller
med hjalp av det styrldge som stér till ditt forfogande (knappbox, séndare/mottagare etc.).

[] Om rérelsen gar i motsatt riktning, byt plats pa de tva fasledningarna mellan motorn och frekvensomriktaren efter att
stromforsorjningen har sténgts av (= byt plats pé kablarna T1/U och T3/W i illustrationen nedanl:

Frekvens-
omriktare

Motor

[] Utfor service (= kap. 8.3, s. 59]
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7. INSTALLNINGAR

Fabriksinstallningarna skyddar frekvensomriktaren och vaxelmotorn mot alla typer av fel. Darfor fér instéllningarna for
frekvensomriktaren under inga omstandigheter 8ndras.

ALLA ANDRINGAR AV DESSA INSTALLNINGAR SOM GORS UTAN UTTRYCKLIGT FORHANDSGODKANNANDE FRAN AUTOMATIC
SYSTEMS MEDFOR ATT DU BLIR ANSVARIG OCH ATT PRODUKTGARANTIN UPPHOR ATT GALLA.

7.1. INSTALLNING AV DEN ANALOGA POSITIONSSENSORN

Den analoga sensorn gor det mojligt att styra armens dppnings- och stangningsrdrelser.

Tack vare sin konstruktion mojliggdr denna typ av sensor en betydligt mer finjusterad styrning av armens rérelser, vilket ger
mojlighet till exakt acceleration och inbromsning. Den gor det ocksé mdjligt att hela tiden veta armens exakta position.

LED-lampan lyser under hela rorelsen (*)

Fig. 34 - Instéllning av den analoga positionssensorn

[ J

l Enligt standarden ska kammen befinna sig sé néra sensarn som mojligt nar armen ar i horisontellt ldge.
[ 4

l (*) Om lysdioden blinkar beror det pé att den inte langre har kontakt med kammen.

7.1.1. KALIBRERING AV DEN ANALOGA SENSORN

BOMMEN BORJAR RORA SIG FOR ATT FASTSTALLA DE OPPNA OCH STANGDA LAGENA!

1. Stallbommens arm i stangt lage.
Koppla bort RJ45-kontakten fran frekvensomriktaren AS1620 for att forhindra att bommen ror sig.

3. Justera den analoga sensorn. Den méste placeras 3 mm frdn kammen (om du anvander webbgranssnittet, ga till fliken
“Visualisering”, kontrollera vardet i rutan “Vinkelpositionssensor” och justera den analoga sensorn tills det visade vardet
ar 2000 (+ 100)).
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4. Anslut RJ45-kaontakten pa frekvensomriktaren till styrlogiken.
5. Folj kalibreringsproceduren for den analoga sensorn.

BL 4X

[
l For mer information om de féljande stegen, se den tekniska handboken for styrlogiken AS1620.

7.1.1.1. KALIBRERING AV DEN ANALOGA SENSORN VIA WEBBGRANSSNITTET

a. Ga&till sidan “Unit tests” och valj menyn ‘Calibration’”.
b. Kortestet “Stop Position”.

c. Granssnittet bekraftar att kalibreringen lyckades om armen befinner sig i 0ppet lége nér testet ar avslutat.

Om kalibreringen misslyckas, gé tillbaka till steg 3. Den analoga sensorn &r inte korrekt placerad.

7.1.1.2. KALIBRERING AV DEN ANALOGA SENSORN VIA DET INBYGGDA HMI-GRANSSNITTET

“ BESKRIVNING “ BESKRIVNING

UP key (SW5) LEFT key (SW3)
RIGHT key [SW4) 5 | OKkey [SW7)
DOWN key (SW6) 6 |LEDdisplay

Fig. 35 - lintegrerat granssnitt manniska - maskin

Kalibrering av den analoga sensorn:

a. Tryck knappen “0K" key (5)i2s =

Tryck A (1) och DOWN ¥ (3) knapparna for att hitta menyn EHR.
Tryck A (1) och DOWN ¥ (3) knapparna for att hitta menyn (et
Tryckknappen P> i 2 s for att visa menyny

b
C.
d.
e. Tryck knappenW i3 s for att starta kalibreringen.

@

z Under kalibreringen vaxlar displayen till blinkldge (varje LED-punkt tédnds och sldcks i tur och ordning].

[
z N&r kalibreringen &r klar befinner sig armen i vertikalt ldge och displayen visar IElRs.

f.  Forattl@mna detta ldge, tryck pé& "0K"-knappen (5] igen i 2 sekunder eller vénta en minute.

Om kalibreringen misslyckas, gé tillbaka till steg 3. Den analoga sensorn &r inte korrekt placerad.
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7.1.1.3. KALIBRERING AV DEN ANALOGA SENSORN MED HJALP AV AS1621 OLED-DISPLAYEN (TILLBEHOR)

VOPAC

Status 0K
Menu

AS1621R03

i The Calibration menu is only applicable if the barrier is equipped with an analogue sensor. In the Stops option, the

arm rotates slowly to memorise the value of the analogue signal in the raised and lowered position.

Kalibrering av den analoga sensorn:

a. Tryck “OK” knappeninégra s (3 till 10 s.) for att aktivera skdrmen;

b. Tryck p& UP A (1) och DOWN ¥ (3] knapparna for att aktivera “Menu” och tryck “0K” for att bekréfta;

c. Tryck p&d UP A (1) och DOWN ¥ (3] knapparna for att aktivera menyn “Calibration” och tryck “0K” for att bekréafta.
d. Né&r kalibreringen &r klaar visas resultatet pd OLED skarmen.

Menu — [

Commands
Settings
Counters -
Calibration n going ...
System

' v

Calibration

End positions
Yes

Confirm

Om kalibreringen misslyckas, gé tillbaka till steg 3. Den analoga sensorn &r inte korrekt placerad.
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7.2. INSTALLNING AV FREKVENSOMOMVANDLAREN

Fabriksinstallningarna skyddar frekvensomriktaren och vaxelmotorn mot alla typer av fel. Darfor far instéllningarna for
frekvensomriktaren under inga omstandigheter andras.

VARJE ANDRING AV DESSA INSTALLNINGAR UTAN FOREGAENDE UTTRYCKLIGT GODKANNANDE FRAN AUTOMATIC SYSTEMS
MEDFOR ATT DU HALLER ANSVARET OCH ATT PRODUKTGARANTIEN UPPHAVS.

Den frekvensomriktare som anvands ar ansluten via Modbus.

Konfigurationen sker via Modbus. De enda parametrarna som maste anges manuellt &r Modbus-adressen (add = 1] och
baudhastigheten (tbr = 38400). Dessa kan nas via konfigurationsmenyn:

(Configuration) = = (Modbus)

(Configuration) = [HFER = (Communication] = = f
= (Transfer baud rate)

Sténg av strémmen och slé sedan p& den igen vid strombrytaren for att aktivera &ndringarna.

(ol Ll

1
L
(]
oS
[
CJ

@
l Nar styrlogiken har startats om méste enheten visa ett varde. Till exempel: | 00

7.2.1.1. DE VANLIGASTE FELMEDDELANDENA (ATV12)

Om ett fel uppstér kan omvandlaren ange orsaken till felet med hjalp av felkoder.

De vanligaste beskrivs nedan.

NAR STROMMEN STANGS AV FORSVINNER KODEN OCH GAR INTE LANGRE ATT AVLASA NAR STROMMEN SLAS PA IGEN.
DET AR DARFOR MYCKET VIKTIGT ATT ANTECKNA KODEN INNAN BOMMEN ATERSTALLS!

KODER BESKRIVNING

WIS (OHF) | VFD temperaturhdjnung.
(OLF) Overbelastning av motor.
(ObF) | Overdriven inbromsning.

(SLF1) | Modbus-kommunikationsfel: kontrollera att kabeln
mellan styrlogiken och frekvensomriktaren ar
korrekt ansluten.

W= (OPF1) | Forlust aven fasvid utgangen pa
frekvensomriktaren.

Fig. 36 - ATV12 variabel frekvensomvandlare
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7.3. JUSTERING AV FJADERBALANSERINGEN

N

—
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; s

gl
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’@‘

Fig. 37 - Montering av en fjaderenhet (1 till 3 fjadrar) Fig. 38 - Montering av en fjaderenhet (4 till 6 fjadrar)
NR. BESKRIVNING NR. BESKRIVNING
1-A M20 x 140 sexkantbult NF EN 24014 (stél klass 8.8) 10 M20 x 80 hex (eller CHC) bult NF EN 24014
(376 Nm] (stal klass 8.8) (376 Nm)
1.g | M20x 180 sexkantbult NF EN 24014 [stél klass 8.8) 11 | M20 plattbricka (stal
(376 Nm] 12 | M20 Nylstop mutter (stal)
2 Lagerstopp 13 M16 Nylstop mutter (stal)
3 3304B 2-radkullager 14 Gummistopp (2 st. per bom]
4 Distansbricka i stal 15 M20 stop (x2 om inte “arml&sning” tillbehdr)
5 M16x100 sexkantbult (stal klass 8.8) (193 Nm) 16 Hm M20 mutter (stal) (x2 per bom)
6 Nylonbricka 17 Nav
7 M 16 plattbraicka (stal) 18 Tandad sektordel
8 Justeringsskruv for fjader (2 st. per bom) 18 Svangpinne @ 4.5
9 M 20 plattbricka [stal) 20 Fjaderpinnens axel

For drift utan att bommen lyfts (SR-modeller) vid strémavbrott maste fjaderkraften justeras sé att motorn belastas sé lite som
mojligt bade vid 6ppning och stdngning av bommen.

Hall bromsfrigoringsspaken intryckt (= ref. 16, kap. 5.5.2, s. 18) och lyft armen for hand for att sedan slappa den:

den ska halla sig i balans néar armen befinner sig i 45°-ldge och ska stanna kvar i sina anslag i b&de upphdjt och nedsénkt
lAge.

Slapp bromsfrigdringsspaken.
Upprepa proceduren for olika vinkelpositioner p& armen.
» Om armen faller tillbaka méste fjaderkraften dkas.

» Om armen lyfts upp igen méste fidderkraften minskas..
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For drift med automatisk armlyftning (AVR modeller - (tillbehdr] Vid stromavbrott méste fjaderspanningen justeras sé att armen
lyfts ld&ngsamt och helt upp till sitt vertikala ldge. Kontakten mellan det Gvre stoppet (= ref. 14, fig. 37) och ramen fér inte vara for
hérd, eftersom detta leder till snabb slitage.

» Om armen inte lyfts helt bor fjadertrycket dkas.

» Om armen lyfts far snabbt bor fjadertrycket minskas.

7.3.1. JUSTERING AV FIJADERTRYCKET

1. Dra &t eller lossa muttrarna (= ref. 3, kap. 5.5.5, s. 21) for att spanna respektive fjadrar hardare eller mjukare.

PLATTORNA (= REF. 5 OCH 8, KAP. 5.5.5, S. 21] MAS'_I'.E FORBLI PARALLELLA OCH AVSTANDET MELLAN DEM (MATT A)
FAR INTE VARA MINDRE AN 444 MM, ANNARS SLITS FJADRARNA UT.

2. 0mdennajustering inte racker, dndra instéllningen pé excentriken (= Ref. 8, fig. 37]:
Stéllarmen i vertikalt Age.
b. Stangav utrustningen genom att utldsa strombrytaren (  kap. 8.2, s. 58]

c. Lossa de centrala fjdderstangerna (= ref. 1, kap. 5.5.5, s. 21) genom att skruva loss muttern ndgra varv (= ref. 12, fig.
37).

d. Tabort bulten helt (= Ref. 5, fig. 37) och var noga med att inte tappa de platta brickorna (= Ref. 7, fig. 37 eller muttern
e. [ Ref.13, fig. 37).
f.  Placera excentriken (= Ref. 8, fig. 37) i navet (= Ref. 17, fig. 37) enligt 6nskad kanfiguration:

minsta hdvarm maximal hdvarm
= minsta kompression = maximal kompressianion

Fig. 39 - Placering av excentern
g. Skruvatillbaka bulten (= ref. 5, fig. 37, brickorna (= ref. 7, fig. 37) och muttern (= ref. 13, fig. 37).
h. Dra at bulten (= ref. 5, fig. 37).

3. Om justeringen fortfarande inte ar tillracklig, 6ka eller minska antalet fjadrar.
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7.4. TABELL OVER HUVUDSAKLIGA FJADERINSTALLNINGAR

[ 4

[}

Tabellen nedan ger en dversikt dver fjaderinstallningarna for de konfigurationer som anges dar.
For dvriga icke-standardkonfigurationer eller utrustning, vanligen kontakta var helpdesk.

FRI ARMLANGD (M)

; MODELL MODELL MODELL | MODELL | MODELL | MODEL | MODELL | MODELL | MODELL | MODEL | MODELL | MODELL
S SR AVR SR AVR SR AVR SR AVR SR AVR SR AVR
=

o

3

™ Enbart . Enbart . Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart | Enbart
= Bomkjol Bomkjol

e arm arm arm arm arm arm arm arm arm arm arm arm
2 1-B-586 | 2-A-606 1-C-610 | 1-B-590 | 2-A-608

2:5 2-A-610 | 2-A-584 2-A-606 | 2-A-602 | 2-A-574

3 1-A-588 | 1-B-594 | 1-B-592 | 2-A-610 | 1-B-598 | 2-A-610 | 2-A-586 | 2-B-606 2-A-580 | 2-B-606 | 3-A-598

3.5 1-A-576 | 1-C-610 | 1-C-610 | 2-A-590 | 1-C-610 | 2-A-590 | 2-B-604 | 3-A-596 2-B-598 | 3-A-586 | 3-B-610

4 1-B-604 | 2-A598 | 2-A-610 | 2-B-610 | 2-A-610 | 2-A-582 | 3-A-592 | 3-B-610 3-A-588 | 3-B-608 | 3-B-592 | 3-C606 ‘ 5-A 580
4.5 1-B-586 | 2-A572 | 2-A-604 | 2-B-594 | 2-A-596 | 2-B-610 | 3-B-610 | 3-B-596 3-B-608 | 4-A-580 | 4-B-610

5 1-C-606 | 2-B-594 | 2-A-588 | 3-A-588 | 2-A-582 | 2-B-602 | 4-A-586 | 3-C-610 3-C-610 | 4-B-594 | 5-A-572 | 5-BS576 ‘ 6-B 600
5.5 2-A-600 | 3-A-586 | 2-B-610 | 3-B-610 | 2-B-610 | 3-A-602 | 4-B-610 | 4-B-598 4-B-606 | 5-B-606 | 5-B-596

6 2-A-582 | 3-B-610 | 2-B-602 | 3-B-592 | 2-B-592 | 3-A-586 | 5-A-586 | 5-B-610 5-B-610 | 6-B-610 | 6-B-602

6.5 2-A-570 | 3-B-592 | 2-B-592 | 3-C-610 | 3-A-598 | 3-A-578 6-B-592 | 6-B-586

7 2-B-594 | 4-B-606 | 3-A-588 | 4-B-602 | 3-A-584 | 3-B-600 6-C-610 | 6-C-610

7.5 3-A-588 | 4-B-598 | 3-A-580 | 5-B-610 | 3-B-608 | 3-B-592

8 3-A-584 | 4-B-586 | 3-B-610 | 5-B-600 | 3-B-600 | 3-C-610

8.5 3-B-590 | 3-C-610
9 4-A-580 | 4-B-610
9.5 4-A-584 | 4-B-604
10 4-B-608 | 4-B-596
10.5 4-B-598 | 5-A-576
11 5-A-586 | 5-B-606
%S 5-B-610 | 5-B-600
12 5-B-602 | 5-B-590

Fig. 40 - Fjaderinstallningstabell

™~

ATT TOLKA TABELLEN

Kolumn: Bommodell och dess alternativ.

Rad: armens anvéndbara ldngd (avst&ndet frén armens &nde till bomhuset, = kap. 5.1. Réckvidden, sidan 9.
Skarningspunkt: “X-Y-Z", dar
X = antal fjadrar
Y = excentriks lage (= Ref. 47, kap. 7.3, s. 55)
Z = fjaderkompression, imm
= distans mellan plattorna (29) och (32)

= dimension A.

0,

NAR BOMMEN AR | DRIFT OCH STANGD (ARMEN NERE) FAR DE KOMPRIMERADE FIADRARNA ALDRIG VARA KORTARE AN
444 MM!
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8. UNDERHALL

ALLVARLIGA PERSONSKADOR.

ARMEN MASTE VARA | UPPHBIT (GPPET) LAGE [ KAP. 9.2, S. 62) INNAN NAGOT ARBETE UTFGRS INUTI HOLJET, FOR
@ ATT MINSKA FIADERSPANNINGEN OCH FORHINDRA OVANTADE RORELSER HOS DRIVMEKANISMEN, VILKET KAN ORSAKA

8.1. OPPNA HUVEN SAMT SIDOLUCKA OCH FRAMLUCKA

Vrid 8sen 90° moturs med den medféljande nyckeln.

Ta bort sidod@rrarna och frontddrrarna utan att skada jordledningen som forbinder dem med holjet.
Ta bort k&pan utan att skada jordledningen som forbinder den med héljet.

Lagg ddrrarna och k&pan at sidan i narheten.

N e o=

Fig. 41 Oppna huven och luckorna

8.2. STANGA AV UTRUSTNINGEN

8. Oppnaddrren.
9. Fallner strombrytaren (14) for att stanga av bommen.

|

W

(@
RS

XY

AR

Z= \\\\\\\

Fig. 42 - Stdnga av utrustningen
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8.3. SERVICE

Referenserna i detta kapitel avser illustrationerna i kap. 5.5. Komponenternas placering, sidan 17.

@ ANVAND ALDRIG BOMMEN UTAN STOPPANORDNINGARNA (= REF. 23, KAP. 5.5.2, S. 18), INTE ENS MANUELLT!

Underhéllsarbeten méste utforas i enlighet med sékerhetsanvisningarna i kap. 2, sidan 5.

L&s upp och ta bort sidod@rrarna och frontdorrarna (= kap. 8.1, sida 58] utan att skada jordledningen som férbinder dem med
héljet. Stang av strémbrytaren (= kap. 8.2, sida 58]

Ta bort locket (= kap. 8.1, sida 58] utan att skada jordledningen som forbinder det med hdljet.
Efter de forsta 1 000 cyklerna

- Kontrollera installningen for den analoga ldgesgivaren (= kap. 7.1, s. 51)

Var 6:e ménad

- Visuell kontrollav armens lage: Kontrollera att armen ar horisontell och vertikal och att den inte studsar. Om sé inte ar fallet,
kontrollera att ldgesgivarna (26) inte &r felinstallda eller att gummiblocken (23) inte ar skadade.

- Kontrollera instéllningarna som beskrivs i kap. 7, sida S1.
- Rengor karossens utsida och armen med en mjuk trasa indrankt i ett milt reng@ringsmedel.
- |léander med mycket sol ar det ocksa lampligt att behandla karossens utsida med ett polermedel.

- Rengor komponenterna i rostfritt stal och/eller tillvalen for att férhindra avlagring av metallpartiklar (Automatic Systems
kan leverera ett l&mpligt produkt med referensnummer 0/6031/000).

i Underhallsintervallen maste anpassas efter anvédndningsférhéllandena, sarskilt i en oxiderande miljo:

kustomraden, industriella miljoer asv..

- Kontrollera genom att lyssna att lagren rullar.
- Test av bromsfrigdring: tryck ned bromsfrigéringsspaken (16) och lyft armen for hand (modeller utan automatisk lyftning).

- Test avarmens automatiska lyftning genom att bryta strémforsdrjningen (modeller med automatisk lyftning).
Varje &r
- Kontrollera att all h&rdvara ar ordentligt 4tdragen (vridmoment]: lager, vaxelmotor, nav, sensorer, fjaderenheter, armfasten,
markfasten osv.
- Kontrollera att de elektriska anslutningarna ar i gott skick.
- Smdrjning med ett universellt, korrosionsskyddande fett av:
kugghjulen (17 + 20),
det/de Gvre lagret/lagren i fjdderenheten (= Ref. 3, kap. 7.3, s. 55),
fjaderstyrstangerna (= Ref. 1 och 9, kap. 5.5.5, sida 21),
den nedre delen (i kontakt med plattan) av &ské&ftarna (= Ref. 22 och 23, kap. 6.6, sida 40) pa armens [dsanordning.

)
Z Lagren (18 + 21) och véxelmotorn (13) ar livstidssmorda. Kontrollera endast att de sitter tatt (inga lackor)..

Vart annat ar
- Kontrollera att bommen sitter tatt vid basen.

- Kontrollera att bommen ar ren invandigt..
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9.1. TABLE OF MAJOR FAULTS

SYMPTOM

Bommen forblir
Gppen.

ORSAK

Ett oppningskommando
ges kontinuerligt.

LAMPLIG LOSNING

Kontrollera att kommandot “Oppna” &r en puls och inte ett permanent
kommando eller ett aktivt kommando for “l&st Gppet”.

En sakerhetsfunktion ar
aktiverad.

Kontrollera LDA.
Justera programmeringen om sékerhetsfunktionen saknas.

Slingdetektorn (tillbehdr)
férblir aktiverad.

Kontrollera  detektorns  kéanslighetsinstallning  och  &terstall
slingdetektorn. For hdoga kénslighetsinstallningar kan leda till att
barridren forblir dppen.

Kontrollera lysdiodernas status pd detektorn for att se om den och/
eller slingan ar i gott skick.

Cellen (tillbehor) sdnder
en narvarosignal.

Kontrollera att cellerna &r korrekt placerade.

Kontrollera att cellerna inte &r igensatta.

Barriaren forblir
blockerad eller l&ser
sig under rérelse.

Frekvensomriktaren ar
trasig.

Kontrollera den analoga sensorns lysdiod: om den blinkar betyder det
att sensorn har tappat kontakten med kammen = justera kamens l&ge.
= kap. 7.1, sidan 51).

Barridren ar
fortfarande
blockerad och
lysdioderna pé
styrkretsen ar

Stromforsorjning

Kontrollera stromforsorjningen vid huvudtavlan.

Kontrollera att strémbrytaren (= Ref. 9, kap. 5.5.1, sida 17) &r korrekt
inkopplad och att spanningen Gverensstdmmer med den angivna.
Kontrollera anslutningarna till styrsystemet mot kopplingsschemat och
se till att alla elektriska ledningar sitter ordentligt fast. Dra &t dem vid
behov.

Kontrollera utgéngen for 24 Vdc-stromfdrsdrjningen och motsvarande
LED.

slackta. Kontrollera att strémindikatorn pd AS1620 LD1 lyser gront.
Kontrollera att LD5 och LD24 blinkar. Om inte, programmera processorn/
processaorerna.
Kontrollera i in- och utgdngsomrddet om de grona lysdioderna
(ing&ngar) och de orange lysdioderna (utgédngar) stémmer Gverens med
de forvantade tillst&nden.

) Ta reda pé orsaken till att enheten inte ror sig i menyn “Control” pa

Bommen &r . OLED-skarmen.

fortfarande Kortslutning Oppna sidan “Visualisation” p& datorn:

last, men pa den externa - Orsak till avsaknad av rérelse

kontrollpanelens anslutningsplinten. - Barridrens placering

display lyser. - Bl& bakgrund = aktiva ingangar

Stang av stromforsdrjningen och koppla bort ingéngar/utgéngar efter
behov.

Kontrollera och justera NO/NC-parametrarna.

Bommen stangs
l&ngt efter att
fordonet har
passerat.

Tidsgransen efter att

avsnittet har spelats klart )

ar for lang.

Kontrollera tidsgréanserna.

Visa pa:

- OLED-sk&rm [Menu=>Settings=>Timeouts]

- Webbgranssnitt (Menu=>Configuration=>Timeouts)

Bommen Oppnas
automatiskt.

Oppningsslingan
(tilbehar) &r for kanslig.

Justera Oppningsdetektorns kanslighet och/eller frekvens. For hdg
kanslighet eller felaktiga frekvenser kan leda till o6nskade oppningar.

The access control
system is giving
erroneous commands.

Kontrollera det.
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LAMPLIG LOSNING

SYMPTOM

Bommen gér
upp och stanger
omedelbartigen.

Bommen &r inte stabil
och nar den 6ppnas ar
signalen fré&n sensorn
(tillbehor] inte langre
korrekt justerad.

Fast bommen ordentligt i marken.

bommen fjadrar
tillbaka bade
i upphojt och
nedsankt age.

Gummiblocken ar slitna
pé insidan av bommen.

Stallin lagesgivaren/ldgesgivarna (= kap. 7.1, s. 51).
Justera bromsfordréjningen och motorparametrarna.
Montera styvare anslag.

Motorn l&ter, men
bommen ror sig
inte.

Bromsens
stromfdrsdrjningskrets
ar ur funktion.

Kontrollera bromsledningarna pé
logikanslutningen p& AS1620

frekvensomriktaren eller pé

Kontrollera NO/NC-konfigurationen p& bromsstyrningen: den fysiska
anslutningen pé frekvensomriktaren eller programvarukonfigurationen
pé& AS1620-utgangarna.

For att gora detta méste du kanna till typen av BL 4x: AVR respektive
SR for bommar med eller utan automatisk bomlyftning vid stromavbrott.
AVR = NGO, SR = NC

Oppna motorns anslutningsplatta och kontrollera att spannings-
sdnkningsdiodbryggan ar i gott skick. Ingdngsspanning: 240 VAC -
Utg8ngsspanning: 110 VDC.

Mat vid diodbryggans ingdng om den ar stromférande under kérning for
SR-modellerna och om den ar stromfdrande vid stillastdende for AVR-
modellerna.

Anléggningen loser
ut nar bommen slés

pa.

Differentialbrytaren &r
inte [Amplig.

Anvand en 300 mA jordfelsbrytare fér upp till S barriérer. | fall dér ett 30
mA-system kravs ska en Sl-brytare (superimmuniserad) anvandas for
varje barriar.

Med jordisolerad nolledare och icke standardkonfigurationer, vénligen
kontakta er tekniska support..

De upphdjda och
nedsankta ldgena
ar ombytta.

Feliledningsdragningen.

Kontrollera anslutningarna till ldgesgivaren/-givarna och parametern
NO/NC.
Byt fas p& motorn.
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9.2. ARMEN FALLS UPP AUTOMATISKT VID STROMAVBROTT

Fdrfarandet for att manuellt falla upp armen varierar beroende pé vilka tillval som &r installerade, vilket sammanfattas i foljande
tabell:

BOMMENS KONFIGURERING FORFARANDE

Med automatisk lyft av | Utan l&s + Stdngav strommen (= kap. 8.2, sida 58).
armen vid stromavbrott. | veq np 185 Sténg av strémmen (= kap. 8.2, sida 58).
(tillbehdr)

Med NF l&s + Stdngav strommen (= kap. 8.2, sida 58).
Oppna luckan (= kap. 8.1, sida 58]

Draisar klammorna (83) for att manuellt l&sa upp &sstiftet (84) [ kap. 6,
sida 25]=>Aktivera bromsfrigéringsspaken manuellt (= ref. 18, kap. 5.5,
sida 17) och lyft armen manuellt.

Utan att armen falls upp | Utan l&s -+ Stdng av strommen (= kap. 8.2, sida 58).

vid stromavbrott. « Aktivera bromsfrigéringsspaken (= ref. 18, kap. 5.5, sida 17) och lyft
armen for hand.

Med NO l&s -+ Stdng av strommen (= kap. 8.2, sida 58).

Aktivera bromsfrigoringsspaken (= ref. 18, kap. 5.5, sida 17) och lyft
armen for hand.

Med NF (&s  Stdng av spanningen (= kap. 8.2, sida 58].

Oppna luckan (= kap. 8.1, sida 58)

Séra pa laskaftarna (= ref. 22 och 23, kap. 6.6, sida 40) for att manuellt
l&sa upp l&sstiftet (= ref. 28, kap. 6.6, sida 40).

Aktivera bromsfrigéringsspaken manuellt (= ref. 18, kap. 5.5, sida 17)
och lyft armen manuellt.
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9.3. FORLANGT STOPP/SKROTNING/DESTRUKTION

Om utrustningen inte ska anvandas under en langre period rekommenderas att:

- Fdrvara den under samma forhéllanden som fore installationen (= Kap. 5.1, sid 25).

« Latdenvaraansluten till elndtet. Eftersom motorn ar permanent stromforande hélls en viss temperatur inne i karossen,
vilket minskar problemen med kondens och forhindrar att oljan i hastighetsreduceringsvéxeln stelnar, vilket skulle
innebara att man inte kan &terskapa barridrens prestanda under de forsta kdrningarna efter en l&ng avstangning.

@ Om utrustningen har forvarats avstdngd &r det viktigt att vdrma upp den innan den sl&s pd& om
z omgivningstemperaturen &r under -15 ° Celsius. Varmesystemet méste aktiveras mellan 30 minuter och 1
timme innan utrustningen sl8s pa.

+ Testkdor ett antal 6ppningar och stangningar innan bommen tas i drift igen.

Nar utrustningen tas ur drift skall de olika komponenterna kasseras pé l[@mpligt satt (metalldelar, elektroniska komponenter
etc.)ienlighet med gallande bestdmmelser.
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10. PLACERING AV KRETSKORTSKOMPONENTER

10.1. AS1620 MODERKORT (CPU)

‘ SW4, -
FEEEEREREREE FEEEE TR

_—— — — — —

LD33 LD34 ‘jmmlmu

% = LD35 = LD27 m
bl

AUTOMATIC ::
Slsvsrems

®
P4
O

Fig. 43 - AS1620 Moderkort (CPU)
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CN3 ANGULAR SENSOR CNG AS1622 ETHERNET EXPANSION CARD DIGITAL OUTP 06
+ POWER SUPPLY 24 VDC (OPTIONAL) OUND i D
1 ov DEFA 0
Angular sensaor -
3 +24VDC 22 0UTS | Slave opening command
Ll + 5V 8 RELAY OUTP AND 23 0UT6 | Slave closing command
24 DEFA 0 44 -
T 15 NO 45 | GND | -
26 oD Power supply 16 |Relayl| NF | Openposition 46 -
27 17 COM
38 NO SW1 |RESET - Reset
DIGITAL INP 39 Relay 2 NF | Closed position SW4 | HMI - LEFT key
DEFA 0 40 COM SW5 | HMI - RIGHT key
5 IN1 Opening A SW6 | HMI - UP key
6 IN3 | Closure o ‘ RJ45 CONNECTOR (VARIABLE FREQUEN- SW7 | HMI - DOWN key
7 INS Manual mode CY DRIVE CONNECTION) SW8 | HMI - OK key
8 IN7 0ff-hinge sensor
9 INS Inhibits opening loop B CNLD ‘ ADDITIONAL AS1623 INPUT/OUTPUT 1 Slot_for AS1622 Ethernet card
10 IN11 | Closing loop EXPANSION CARD (optional)
11 IN13 | Opening loop )
1 i = | T R e 2 | Slot for AS1621 OLED HMI [optional)
13 | +24vDC |- DEFAULT CONFIG 5 |Slot for additional AS16231/0 card
14 - 18 OUTL | Arm lights (optional)
28 IN2 Locked open 19 oute |-
29 IN4 Locked closed 20 0UT3 | Green light
30 IN6 manual opening RELAY OUTPUTS 3
31 IN8 manual closing DEFAULT CONFIG
32 INI0 | Lock check 41 NO
33 IN1I2 | Closing loop 42 Relay 3 NF Faulty barrier
34 IN14 | Safety loop 43 COM
35 -
36 +24vVDC | -
37 -
LD1 ® | Green |Livevoltage LD19 | ® | Green |Activity indicatorinput 10
LD2 L] Red | MAJOR error LD20 ® | Green |Activity indicatorinput 13
LD3 Yellow | MINOR error Lb21 ® | Green |Activity indicatorinput9
LD4 Yellow | Presence underarm LD22 | ® | Green |Activityindicatorinput 12
L05 o | Green Activi’Fy indicator ARM M3 processor watchdog LD23 | ® | Green ACTiVTW ind?cator ?ﬂpUt 8
[flashing) LD24 | ® | Green |Activityindicatorinput 11
LD6 e | Green [ﬁ‘iéﬂ%é?dicator ARM M3 processor watchdog LD25 e | Green [Aﬂc;tisvr:it%gi]r]wdicator ARM M3 processor watchdog
LD7 O | White |7-segment display (left HMI) LD26 o Red | ARM M3 processor error
LD8 O | White |7-segment display (centre left HMI) LD27 Yellow | Activity indicator digital output 1
LD9 O | White |7-segment display [centre right HMI) LD28 Yellow | Activity indicator digital output 2
LD10 O | White |7-segment display (right HMI) LD29 Yellow | Activity indicator digital output 3
LD11 ® | Green |Activity indicatorinput 1 LD30 Yellow | Activity indicator digital output 4
LD12 ® | Green |Activity indicatorinput 4 LD31 Yellow | Activity indicator digital output 5
LD13 ® | Green |Activity indicator input 7 LD32 Yellow | Activity indicator digital output 6
LD14 | ® | Green |Activityindicatorinput?2 LD33 Yellow |Relay output 1
LD15 ® | Green |Activity indicator input 5 LD34 Yellow |Relay output 2
LD16 | ® | Green |Activityindicatorinput 14 LD35 Yellow | Relay output 3
LD17 | ® | Green |Activityindicatorinput3
LD18 ® | Green |Activity indicator input 6
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11. ELEKTRISKA SCHEMAN

Se den elektriska tekniska dokumentationen som medf6ljer enheten eller som finns tillgdnglig via f6ljande lank:

12. STYRLOGIK AS1620

Aktuell manual hittar du via lank nedan:



https://www.automatic-systems.com/
https://www.securegates.se/content/files/elschema/elscheman_bl4x_gb-01-2404.pdf
https://www.securegates.se/content/files/bruksanvisningar/as1620-ba-s-06-2412.pdf
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13. CE - CERTIFIKAT

AUTOMATIC
'SISYSTEMS

DECLARATION OF CONFORMITY

We, undersigned,

AUTOMATIC SYSTEMS SAS
22 rue du 8 mai 1945
95340 PERSAN
FRANCE

Herewith declare that the following machines:
Automatic rising barriers
BL 40 / BL 41 / BL 43 / BL43 C50
BL 44 / BL 45 / BL 46 / BL 47

are in accordance with the conditions of the following Birectives, standards and other specifications:
+ Machinery Directive 2006/42/EC.
+ Low-voltage Directive 2014/35/EU.
+ Electromagnetic compatibility Directive 2014/30/EU.
+ Directive RoHS 2 (Restriction of Hazardous Substances) (2011/65/EU) - Delegated Directive RoHS 3 (EU) 2015/863.

« EN12453:2017+A1:2021:Industrial, commercialand garage doors and gates - Safety in use of powered doors - Requirements
and test methods.

+ EN13241+A2: 2016: Industrial, commercial, garage doors and gates - Product standard, performance characteristics.
+ EN 12100:2010: Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and risk reduction (IS0 12100:2010).
+ EN60204-1:2018: Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements.

+ EN61000-6-3:2021: Electromagnetic compatibility (EMC) - Generic standards - Emission standard for residential, com-
mercial and light-industrial environments.

- ENB1000-6-2:2019: Electromagnetic compatibility (EMC) - Generic standards - Immunity standard for industrial environ-
ments.

Made in PERSAN,
Date: 2026.04.30 Karel VERGOTE | Chief Innovation § Technology Officer

Automatic Systems SA

v , Head Office :
Avenue Mercator, 5 - 1300 WAVRE - BELGIUM

+32.0110.23.02.11
s
www.automatic-systems.com

Fig. 44 - Declaration of Conformity
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NOTES
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Headquarters ® . a
Avenue Mercator, 5 Teknikergatan 7, 442 34 Kungélv

1300 Wavre - Belgium

sales.asgroup@automatic-systems.com info@securegates.se

d
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