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'S TRILANE

1. PRESENTATION

Du harvalt en TriLane-vandkors som konstruerats och tillverkats av Automatic Systems, vilket vi tackar dig for. Vi ar 6vertygade
om att ditt forvarv kommer att ge dig full tillfredsstéllelse under manga &r och déarfér ber vi dig att l8sa foljande information
noggrant innan du installerar din utrustning.

Aven om denna handbok har utarbetats med stor omsorg, kan viss information verka felaktig eller oklar for dig. Om s8 &r fallet,
tveka inte att kontakta oss med dina kammentarer eller frégor.

VARNING

DIN VANDKORS BESTAR AV OLIKA MEKANISKA OCH ELEKTRISKA
KOMPONENTER. ALL OAKTSAMHET UNDER ARBETET KAN FA ALLVARLIGA
KONSEKVENSER FOR DIN SAKERHET. KOPPLA BORT DEN ALLMANNA
STROMFORSORININGEN FRAN UTRUSTNINGEN SA SNART DU OPPNAR
HOLJET. VAR MYCKET FORSIKTIG NAR DU HANTERAR INTERNA ELEMENT
SOM KAN SATTAS PA ELLER AR | RORELSE.
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2. SAKERHETSINFORMATION

Denna bruksanvisning skall finnas tillganglig for alla personer som skall arbeta med utrustningen: installatorer,
underhéllspersonal, slutanvandare etc.

Denna utrustning ar avsedd fér passagekontroll och far inte anvandas for andra &ndamal utan risk for anvéndaren och
utrustningens integritet.

Automatic Systems kan inte héllas ansvarigt for skador som uppstér till f6ljd av felaktig anvéndning av utrustningen.

I synnerhet ar utrustningen inte konstruerad for:
- Personer med nedsatt rorlighet.

- Sma barn utan medféljande vuxen.
- Hantering av ett kontinuerligt flode p& mer an 20 personer per minut.

Installera inte utrustningen i ett explosionsfarligt omréade.

Montera inte tillbehdr som inte &r original eller godkanda (kontakt mellan olika metaller orsakar en galvanisk effekt som
paverkar utrustningens korrosionsbestandighet negativt).

Leverantdren skall folja lokala foreskrifter vid installation av utrustningen.

Allt arbete pé& utrustningen méste utforas av kvalificerad personal. Allt arbete p& denna produkt som inte &r auktoriserat
eller som utfdrs av en okvalificerad tekniker kommer automatiskt att upphava tillverkarens garanti.

Atkomst till mekanismen maste reserveras for personal som ar medveten om de elektriska och mekaniska risker som
uppstér vid oaktsam hantering. Denna personal maste (8sa 8tkomstpanelerna till mekanismen efter ingreppet.

S& snart det 6vre holjet dppnas for underhall ska strommen brytas via kretsbrytaren.

Denna manual beskriver hur utrustningen fungerar och ger information om feldiagnos och underhallsatgarder for att
sékerstélla att enheten fungerar med maximal effektivitet. Vi rekommenderar att du l&ser igenom den noggrant innan du tar
utrustningen i drift.

P
l Keep this manual in a safe place, at the disposal of the operating and maintenance personnel.
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3. GENERAL SYMBOLS

Foljande symboler anvands i denna manual och/eller finns som etiketter pa utrustningen:

Anvands for att markera ett tips som kan bidra till att forbattra forstéelsen av produkten.

™~

Al
S~
N e

Snabb p&minnelse eller rdd som ar anvandbara for att forsté hur produkten fungerar.

]

Anvands for att markera en viktig instruktion for korrekt anvandning och/eller underhall av produkte.

Varning: Anvands fdr att uppméarksamma risk for personskador eller materiella skador.

Denna symbol anvands for att markera en risk for elektrisk stot eller elstot.

Anvads for att markera risken for att skara sig sjalv.

Anvéands for att identifiera den huvudsakliga jordanslutningspunkten.
(Antingen i form av en fastsatt etikett eller direkt ingraverad pa en mekanisk del).

Anvands for att ange vilket verktyg som krévs for den aktuella dtgarden.

Indikerar att utrustningen dverensstammer med europeiska standarder och direktiv.

indikerar att utrustningen méste kasseras i enlighet med tilldmpliga europeiska direktiv (DEEE 2012/19/EU).

= M X ® & B Pb O
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4. INTRODUKTION

TriLane-sortimentets vandkors ar konstruerade for avskréckande och ekonomisk tilltrédeskontroll och gér det mgjligt att
integrera kontrollutrustning som narhetsl8sare, streckkodsl8sare, badgeinsamlare etc.

Monteringen ar fardigstalld till en nivé som sékerstaller korrekt tdtning och akustisk isolering frén den omgivande miljon.

Rotationsmekanismen for armarna &ar resultatet av mé&nga ars erfarenhet av utveckling och tillverkning av utrustning for
tilltrddeskontroll och marknadsforing av tiotusentals enheter i alla varldens horn.

Den mekaniska och elektroniska enheten ar placerad i den centrala delen av stativet, under skyddshdéljet, och darfor utom
rackhall for anvandarna; anslutningen och fastsattningen i marken kraver inga sarskilda byggnadsarbeten.

Mekanismen, som har en robust ach tillforlitlig konstruktion, kan integreras i tva karosserimadeller:

+ Den kompakta versionen med ett ben, kallad TL1 i denna anvisning.

+ Versionen med tva ben, som gor det lattare att integrera en eller tva l&sare, kallas TL2 i denna anvisning.
Konstruktionen ar &nd& modulér, eftersom samma mekaniska enhet finns i TL1- och TL2-modellerna.

Manga konfigurationer och alternativ finns tillgangliga for att tacka alla fall som sannolikt kan uppsté vid passagekantroll f&r
fotgdngare: statusljus, motoriserad rérelse, nedféllbara armar, narvarodetektering, helt rostfritt stal..

4.1. TERMINOLOGI

AS Automatic Systems

CMD Kommando

] Digital input

Do Digital output

1/0 Input / Output

0/S Ur funktion

HMI Man-Maskin Interface

CRA Kortlasare riktning A

CRB Kortlasare riktning B

NC Normalt stangd (kontakt)

NO Normalt 6ppen (kontakt)

opP Oppning

MVT Rorelse

RGBW Red - Green - Blue - White

TL1 TriLane version med ett ben

TL2 TriLane version med tva ben

TOF TOF sensor (Time of Fly): Denna sensor berdknar den tid som kravs for att en ljusstrale ska reflekteras pa
det féremél eller den anvandare som befinner sig i passagen for att detektera en narvaro.

TOR Allt eller ingenting

Riktning A Enligt tradition &r riktning A den riktning for passagen for vilken huset ar placerat tillhoger om passagen.

Riktning B Passage i motsatt riktning mot riktning A. Riktning B ar den riktning for passagen for vilken huset ar placerat

till véanster om passagen.
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4.2. ID-SKYLT

ID-skylten, somdetfinnsettexempelpdnedan, innehallertekniskinformationomutrustningensegenskaperochtillverkningsdatum.

Utrustningens serienummer ar anvandbart i hAndelse av en begéran om teknisk support.

4 I
AUTOMATIC
/S7§YST€MS C€
@R GROUP
Model TL2P
Mfg Date [ROSHE ke [
Phases 1 TP 50/60
Volts m A ﬂ
Item EITLZP/OOZ
Serial 18-TL2P-B0000
SN
UL T -t
o /

4.3. FORKLARINGAR

Figuren nedan illustrerar rekommendationerna for (dsarens placering. Den valfria [dsaren, som vanligtvis placeras till hger om
passagen iriktning A, kommer i allménhet att infdrlivas under TriLanes lock i det okontrollerade omrédet.

Denvalfrialdsareniriktning B (utgangsriktning) placerasiallménhetisammaholje, dven nar ettrad medflera TriLane installeras,
for att undvika anslutningar mellan holjen och installation av ytterligare utrustning i slutet av raden. Andra layouter ar dock
mojliga p& begéran..

Majlig lasare

Majlig lasare

i riktning B

i riktning B

Kontrollerat omréde Kontrollerat omréde
TN
B ) B /

EEEEE

Fritt omrade Fritt omrade

M@jlig lasare
i riktning A

Méjlig lasare

i riktning A

Fig. 1 - ntegration av ldsare for riktning A och riktning B [rekommendation)
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TriLane vandkors kan konfigureras i 5 driftldgen i varje passageriktning. Vissa ldgen p&verkar monteringen av den mekaniska
enheten, och den dnskade konfigurationen bor darfor anges nér produkten bestalls.

KOD BESKRIVNING KOMMENTAR

1 Slltid fri passage. Ingen l&smekanism &r installerad

2 Alltid l&st Lasmekanism finns, men inge elektromagnet.

3 Passgen ar alltid l&st nar strommen &r p3, L&smekanism och elektromagnet finns.
men fri vid stromavbrottt.

4 Passagen ar elektriskt kontrollerad och L&smekanism och elektromagnet finns.
blockerad vid stromavbrott.

S Passagen ar elektriskt kontrollerad och fri vid L&smekanism och elektromagnet finns.
strémavbrottf.

S4, till exempel, en TriLane A5/B1 kommer att kontrolleras i riktning A (infart) och alltid vara fri i riktning B (utfart). Detta &r
konfigurationen frén fabrik om inget annat anges i kundens order.
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5. BESKRIVNING
5.1. YTRE MATT

1300 o 235 510
p)
® @
O u
O
o
eV
»
>
210 880 210
Fig. 2 - Yttre méatt version TL2
400 350 510

B

Fig. 3 - Yttre matt version TL1

970

100

ARMHO3ID X (TL2) | X (TL1)
Fallande arm 750 735
Standard arm 755 740

N ]y

10
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5.2. DRIFTSATT

S

5.2.1. MED STROMMEN PA

TriLane, som &r utrustad med ett valfritt detekteringssystem (endast TL2), har tva driftlagen nar strémmen &r paslagen:

DRIFTSATT BESKRIVNING

NF
(Normalt stangd)

| vila och i kantrollerat lage &r passagen l8st tills en anvéandare erhaller ett passagetillstand.
Passagen lases sedan upp for att utféra en cykel i den auktoriserade riktningen.

NO
(Normalt 6ppen)

lvilaochikontrolleratldge ar passagen oldst. Laset aktiveras om systemet upptéacker enrotation
utan att passagen ar godkand.

Detta l&ge &r endast av intresse om elektromagneten maste stromforsdrjas for att [8sa rotorn
(vilket &r fallet i NO-konfigurationen med strommen franslagen). Energibesparing i vilolage.

5.2.2. UTAN STROM

N&r strommen ar frdnslagen kan enheten konfigureras som normalt dppen (NO) eller normalt sténgd (NC). Denna installning
beror p& magnetspolens fysiska arientering, eftersom de har en intern returfjader Styrningen av elektromagneterna kommer
darfor att vara olika i varje fall, och en konfigurationsparameter finns i minnet p& AS1635-logiken.

5.3. LJUDSIGNAL

Summern, som finns p& logikkortet AS1635, kan aktiveras i 2 fall:

FALL SUMMERSIGNAL (FABRIKSINSTALLNING)

Intrdng Kontinuerligt ljud

Bedrageri Snabb intermittent (med detekteringsalternativ)

Summerns funktion kan dndras genom en parameterdndring pd AS1635:s styrkretskort. Mer information finns i den tekniska
handboken for AS1635, i avsnittet om konfigurationsparametrar

11
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5.4. VISUELLA SYMBOLER (STATUSLJUS)

For att anvandarna ska kunna orientera sig korrekt nar de far ratt att passera bor statuslampor finnas i varje riktning (valfritt).

| det har fallet har k&pans Ovre del tva utskérningar dar man kan placera opalféargat plexiglas. Dessa sprider ljuset som avges
av en uppséattning lysdioder i olika farger (WBGR for White/Blue/Green/Red).

Visuella symboler
(statusljus)

Fig. 4 - Statusljus tillbehor TL2

Visuella symboler
(statusljus)

Fig. 5 - Statusljus tillbehor TL1

12
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Foljande ar fargkonventionerna i fabrikskonfigurationen beroende pa TriLanes status:

STATUS FARG BLINKANDE
Strém pé Rod Nej
Uppstart Vit Nej
Utrymning Gron Yes
Underhall Orange Nej
Anvands inte (fri) Gron Nej
Forbjuden Rod Nej
Kontrollerad avvaktande validering Bla Nej
Kontrollerad med godkand passage Gron Nej
Kontrollerad utan begéran ratt att passera Rdd Nej

5.5. UTRYMME FOR INTEGRERING AV LASARE

Den dvre inre delen av varje ben ar tillganglig for integrering av en &sare. Ett plaststod, fast pa tva dubbar, finns som tillval.
Mellan 175 mm och 210 mm finns tillgdngliga i langdriktningen. Om denna volym &r otillracklig &r det ocksé mojligt att gora en
utskarning i stdngningsplattan mellan benet och den centrala delen (studie tillgdnglig pa begéran).

De dvriga matten visas i figuren nedan.

Vid behov (for att spara betydande utrymme i hojdled) kan ett stag som svetsats fast i benets dnde kapas..

Detta forstarkningsstag
kan kapas vid behov

[N}
~
(@al
=
D
[en]
77(14
<
(@al
a_

[

:3
_

[=

©

< AL 9

Fig. 6 - Tillgangligt utrymme i TL2 for lasarintegration

13


https://www.automatic-systems.com/

165

TRILANE

350 510

To)

150 s
Y

o
970

o e _&(e]

100

Fig. 7 -Tillgangligt utrymme i TL1 for ldsarintegration
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6. INSTALLATIONSANVISNINGAR
6.1. EMBALLAGE

| de flesta fall levereras ditt vandkors i en kartong som ar fast pé en trapall.

En plastpdse som innehéller nycklar och tillbehdr till den sista armen ar fast vid en av vandkorsets armar.

| TL2-versionen &r den sista armen placerad inuti vAndkorset, under locket. | TL1-versionen ar denna arm placerad framfor
frontpanelen.

6.2. UPPACKNING

Nar utrustningen anlander till anlaggningen, kontrollera att den ar komplett och i gott skick.

Om det av ndgon anledning har uppstétt skador under transporten, kontrollera att problemet beskrivs i transportdokumentet
och, vid behov, rapportera handelsen till Automatic Systems for korrigerande atgarder.

6.3. TILL- OCH FRANKOPPLING AV UTRUSTNINGEN

Fig. 8 -Huvudbytare

OM DU OPPNAR HOLJET, STANG AV STROMFORSORININGEN GENOM ATT SLA IFRAN HUVUDSTROMBRYTAREN (SE FIG. 8)
PA DET VANSTRA KRETSKORTET SOM AR ATKOMLIGT VIA LOCKET PA TL2 OCH VIA FRONTPANELEN PA TL1.

6.4. ELSCHEMAN

Se elscheman som levereras med utrustningen eller skanna Q-kod nedan:

15
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o

MATT OCH INSTALLATIONSANVISNING

Med TL2-huset kan strom- och datakablarna dras in i huset via den hdgra eller vanstra andboxen.

6.5.

Men vi rekammenderar en anslutning via vénster (B) sida med tanke pé att huvudstrombrytaren &r placerad till vanster.
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Fig. 9 - TL2 matt och installationsritning
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Fig. 10 - TL1 mé&tt och installationsritning
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6.6. REKOMMENDERADE VERKTYG

Elektriska standardverktyg.
Skiftnyckelsats.
Uppsattning insexnycklar.
Vattenpass.

Borrhammare + betongborr - @ 15 x 100.Standard skyddsutrustning: handskar, skyddsglasdgon, hjalm
och skyddsskor.

6.7. FORBEREDELSER

Vandkorset har forpackats speciellt for transport. Ta materialet till installationsplatsen med hjélp av en gaffeltruck och ta
bort forpackningsmaterialet.

L&s upp locket och 6ppna det (TL2] eller frontpanelen (TL1). Nycklarna levereras som tillbehdr i en separat pase.
Lyft och ta bort de 2 fotterna (TL2) och topplocket (TLL).

I!

Fig. 11 - Demontage av fétter (TL2)

Kontrollera materialets skick - &ven om det har packats omsorgsfullt kan det ha uppstétt skador under transporte.
6.7.1. FORBEREDELSER FOR BYGGARBETSPLATSEN

Detta &r i princip féljande:
Studera uppstéllning och placering av utrustningen enligt den allménna layouten pé platsen.
Forbered halen i golvet enligt specifikationerna pé installationsritningen.
Se till att borra hdlen med en diameter som &r [@mplig fér de expanderbara pluggarna som du ska anvanda
(rekommenderad typ: modell B15/30, ref. -/3413/000).
TL1 2x expanderbultar (medféljer] (= Fig. 10, sid 17)
TL2 4x expanderbultar (medféljer) (= Fig. 9, sid 16)

Kontrollera att kabelgenomfdringen &r korrekt placerad enligt installationsritningen. .

Forbered passagen for styrcentralens elektriska kablar (medfdljer ej) och ndtkablarna (230V enfas + jord, dvs. 3G x 2,5].
Reservera 1,5 meter extra.

Om du l&gger till n&gra element i vindkorsets fdtter som kan antandas (se EN60950-standarden), se till att installationsytan
inte &r brAnnba.

18
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6.7.2. INSTALLATION AV VANDKORSET

Placera vandkorset exakt.

Se till att véndkorset sitter fast i golvet genom att dra &t de expanderbara pluggarna. Se till att kablarna kan dras igenom.
Se till att alla &r perfekt inriktade och horisontella. Lagg vid behov till mellanlagg mellan enheterna och golvet for att
sdkerstélla att de ar helt vagratal.

6.7.3. MONTERING AV ARMEN

. A!m‘ %

‘ ‘737\

Fig. 12 - Montage av arm
Satt armen (3) pé plats och tryck in den i huset tills den tar stopp.
Rikta in det gdngade hélet i armen med hélet i rotorn.
Montera fjaderbrickan (1.
Applicera en droppe Loctite® 243 (bl8) p8 skruvgédngan (2] och dra &t.

6.7.4. MONTERING AV FALLANDE ARMAR

[
Z Installationen av de 2 armarna gors endast pa TL1.

Satt armen pé plats och rikta in halet i armen med halet i rotorn (1).
Satt sedan i muttern (2).

Applicera en droppe Loctite® 243 pé skruvgangan (3) och dra &t.
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Fig. 14 - Felaktig positionering av sparren innan armen séatts in

@ SE TILL ATT SPARREN AR KORREKT PLACERAD SA ATT DEN INTE BRYTER FJADERN GENOM TRYCK NAR ARMEN F(RS IN

6.7.5. ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR OCH FORSTA UPPSTAR

De elektriska anslutningarna méste utfdras i enlighet med det diagram som medfdljer utrustningen.
Se till att strémforsdrjningskablarna inte ar spanningsférande. Alla interna anslutningar har redan gjorts pé fabriken.

Klipp av dverflodig kabelldangd om det behdvs; anslut 230V enfas stromfdrsorjningskablar till huvudstrombrytarens plintar
(2) och jordkabeln till den intilliggande plinten (1).

Kontrollera att utrustningen ar korrekt jordad (hdlje, etc.)
Gor eventuella andra anslutningar enligt specifikationerna for installationen (styrkablar, etc.)

Kontrollera att det inte finns n&gra kablar som kan gé& av eller skadas av mekanismens rirelse, och att de alla hélls
ordentligt i de kanaler eller kabelklammor som finns for detta andamal.

Sl& p& utrustningen genom att vrida huvudstrombrytaren (2] [till ldge ON]

20
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7.1. DRIFTPRINCIP

Den mekaniska enheten, som &r monterad pa ett minichassi, gor det mojligt for tornet att utfora rotationsrorelser pa 120°,
vilket motsvarar en anvéndares passage. Under rérelsen frigor den horisontellt placerade armen av rostfritt stal passagen
genom att rora sig nedat.

Denna rotation kan utforas medurs eller moturs for att kontrollera flédet av anvéndare i ingdngsriktningen (riktning A) och/
eller utgangsriktningen (riktning B).

Aktiveringen av 2 mekaniska l8s, som styrs av elektromagneter, frigor eller blockerar passagen i varje riktning.

En vinkelsensor kanner av tornets rotationsrorelser for att endast bevilja en passage at gdngen, genom att ldsa mekanismen
igen efter en rotation pa 120°.

| handelse av stromavbrott slépper elektromagneterna trycket pé l&sen for att frigéra passage i bada riktningarna. Som tillval
kan kunden vanda driftlogiken genom att ldsa passagen vid frdnvaro av matningsspanning.

| alternativet med fallande arm har varje arm en rotationsaxel vid sin fastpunkt pa tornet. En elektromagnetisk sugkopp
haller armen i ett horisontellt l&ge och frigdr armen vid stromavbrott, vilket helt frigdr passagen i béda riktningarna (for en
nddevakuering).

En valfri motariseringsmodul har en dubbel funktion:

. Aterarmning av TriLane-versionen av den fallbara armen efter stromavbrott genom att utféra en fullstandig rotation av
tornet efter den inledande

«  Foljer med anvéndaren under forflyttningen; motorn kopplas in automatiskt s snart vinkelsensorn upptéacker att en
rotation som f6ljer anvandarens tryck pé den horisantella armen

7.2. BESKRIVNING AV STANDARDMEKANISMEN
7.2.1. DEMONTERING AV TOPPLOCK

Atkomst till mekanismen i TL2-versionen erhalls genom att avldgsna locket pa vandkorset med tva identiska nycklar.
For att gora detta, gor pa foljande sét:
1. L&supp l&sen (A) och 6ppna locket (B

@
l Nycklarna levereras som tillbehdr i en separat vaska.

Fig. 15 - Demontering av topplock.
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2. Tagbort locket.
0BS: Det mekaniska systemet ar placerat i den centrala delen av karossen.

| TL1-versionen ger locket enkel &tkomst till mekanismen och statuslamporna (tillval]. Tva M6-fastskruvar gor det méjligt att
ta bort locket (se bilden nedan).

2x ffastskruv M6 for att
oppna locket

2x las med lika
nycklar for att ta bort
frontpanelen

Fig. 16 - Access till mekanismen och logiken (TL1)

7.2.2. OVERSIKT AV MEKANISMEN

Detta &r en dversikt av en standardmekanism (utan tillagg):

Fig. 17 - Oversikt av mekanismen
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Mekanismchassi
Vinkelgivarenhet
Motorenhety

Las

(2 BN i XN IR N DO RN )

Elektromagnet

7.2.3. PRINCIP FOR LASNING OCH UPPLASNING

Huvudaxeln ar integrerad med brickan med utskarningar som innehéller de 3 rullarna. (= Fig. 18, sid 23)
Om TriLane &ri kontrollerat lage i b&da riktningarna aktiveras bada l&sen och gor det omdjligt att rotera i ndgon av riktningarna.

Efter ett passagetillstdnd svanger ett av l&sen pa sin axel och rotationen kan utfdras i en riktning. Efter halva tiden dras
elektromagneten tillbaka och (8set, som ar forsett med en returfjader, atergar till sitt l&sldge efter en 120° rotation av tornet..

Fig. 18 - Vyer dver ldsnings-/upplasningsmekanismen

For att minska ljudnivan &r varje elektromagnetisk axel utrustad med en distans i nylon (se figuren nedan). Denna distans
minskar dock slagkraften under upplésningen, vilket kan vara ett problem om anvandaren uttvar ett stort tryck pa armen just
i detta 6gonblick.

Om detta scenario intréffar ofta ar det l@mpligt att ta bort (lossa) de tva distanserna for att tka slagkraften pa l8sen.

For att komma &t elektromagneten som sitter pad baksidan, ta bort mekanismens topplatta som &r fast med
4 M10 sexkantsbultar och 2 M6 dvre lagerbult.

Ljuddampande distans

Fig. 19 - Ljudddmpande distans
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7.2.4. CENTRERINGSMEKANISMEN

Figurennedanillustrerarcentreringsmekanismensfunktion:Plattan&rforsedd medtrerullarsomstddercentreringsmekanismens
stopp. De tvé fjadrarna pa baksidan fordelar trycket p& de tva rullarna, vilket sakerstaller perfekt centrering motsvarande
vilolaget (en av de tre armarna ar helt horisontell for att blockera passagen).

Denna centreringsmekanism finns inte p& en motoriserad TriLane.

' — =

Fig. 20 - Centreringsmekanismen

7.2.5. STOTDAMPARE (TILLBEHOR)

Den kam som &r fast vid stétddmparens dnde trycker pa en av rullarna, vilket bromsar rérelsen i slutet av cykeln och dampar
stoten mot l&set vid islagspunkten.

Rotationscykeln blir tystare och de kinematiska delarna utsatts fér mindre mekanisk pafrestning.

Fig. 21 - Stétdampare (tillbehdr)
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7.2.6. ROTORENHET MED FAST ARM

Det fasta rotorenheten (1) halls pé plats pa huvudaxeln av en distans, tvé kilar (5) och en ldsmutter (3).
De fasta armarna (4) av rostfritt stal &r férsedda med en stélhylsa i ena dnden och en svart plugg (7) i den andra anden.

Tre skruvar M8 x 45 (8) sakrar armarna; hylsorna har ett gdngat hal och aluminiumrevolvern har ett genomgéende hal for att
satta i skruven.

Andlock fast arm

8

5

1

(/] \J

\ NN
Fig. 22 - Fixed arm turret
REF. | DESCRIPTION COMMENT

0 Rotorenhet Rotor med skruv, mutter och lock
1 Rotor med fast arm
2 M24 baricka
3 M24 mutter
4 Fastarm Arm monterad med hylsa och andlock
5 Hallarlés
6 Rotorlock
7
8

Fixeringsskruv for arm M8x45
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7.3. BESKRIVNING AV ANDRA MEKANISKA TILLBEHOR
7.3.1. FALLANDE ARM

Alternativet med fallbar arm kréver installation av en l@mplig rotor, utrustad med en rotationsaxel vid fastpunkten for varje arm.
Nar TriLane ar stromforsorjd halls var och en av de tre armarna i lage av en liten sparr med returfjader.
Vid normal drift haller en elektromagnet sparrstalldonet under tryck.

Vid ett stromavbrott ar elektromagneten inte langre stromftrsdrjd och den fallande armens stopp tréffar ett av de tre (8sen,
vilket far den horisontellt orienterade armen att falla. Passagen blir helt fri.

Nararmen faller &tergér stoppet automatiskt i kontakt med sugkoppen, vilket forbereder korrekt positionering for &teraktivering.

Ett manuellt ingrepp ar nédvandigt vid &teraktivering, da revolvern roteras for att positionera armen horisontellt, vilket ocksé
&terstaller mandverdonet.

Om det motoriserade alternativet valjs sker en revolverrotation automatiskt, vilket &terstéller mandverdonet utan ndgon extern
atgard.

| alternativet med fallande arm fasts armen i hdjd med svangpunkten med hjalp av en skruv och en insexmutter (se koderna
nedan).

Fig. 23 - Fallande armmekanism

REF. | BESKRIVNING KOMMENTAR
Fallande arm med sugkopp Sugkopp med faste, stopp och fjadrar
Falland arm Arm med pivot och lock
Rotorenhet for fallande arm Rotor med sparrhakar och fjadrar

7.3.2. MOTORISATION OPTION

| motoriseringsalternativet sgtts en vaxel in i den mrkaiska enheten mellan plattan och rullarna.

Vaxelmotorn styrs av det elektroniska kretskortet AS1636 som ar anslutet till styrelektroniken AS1635 via en CAN-buss och kan
fungera i tva fall (beroende pa tillval:

| en passagecykel aktiverar kretskortet AS1636 motorn sé snart en rotation av revolvern detekteras av vinkelsensorn.
Passagen startar med en manuell &tgérd (tryck pd den horisontella armen) och fortsdtter automatiskt genom att
motorn kopplas in. De parametrar som finns tillgangliga i minnet p& AS1635-kretskortet gor det mdjligt att definiera
motorns startvinkel, samt accelerations- och retardationskurvan for att slutféra 120°-rotationen. Mer information
finns i den tekniska manualen fér AS1635. Den mekaniska enheten &r inte utrustad med centreringsanordning eller
dampningsalternativ, eftersom rotationsrorelsen helt styrs av motorns styrelektronik.

Motorn anvéands ocksa for att mojliggora automatisk aterarmning av armen, utan mansklig inblandningn.

26


https://www.automatic-systems.com

TRILANE S

Fig. 24 - Motoriserat utforande

REF. | BESKRIVNING

1 Motorstod
2 \Vaxelmotor

7.3.3. ALTERNATIV FOR DETEKTERING AV TOF-SENSOR

En TOF-sensor kan installeras [ tillbehdr] pé en rostfri stalprofil som fasts mellan de tvé benen i trilanen. Denna sensor anvands
for att upptacka intrdng och bedragerier.

TOF-sensorn maste installeras med 3 hal borras p4 varje vertikal

den lilla rektangeln pé ovansidan stolpe for att fasta TOF-stdet och
och °r|'(e“tte”:ld 5 ) riktning mot den N . q\uta kabeln till logikkortet: mall
RIOACLEL S I tillgéinglig GAB-E-0104655

Fig. 25 - TOF sensor tillbehdr pa TL2
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7.3.4. EXTERIORTILLBEHOR

| standardutforandet levereras den centrala delen av TriLane TL2 i svartlackerat stal, RALI005. Det framre och bakre enen ar
tillverkadt av aluminium i samma farg, och topplocket ar tillverkat av rostfritt stal AISI304.

TL1 standardhus ar ocksa i svartlackerat stl RALI005 och locket &r i rostfritt st&l ASI304L.
Olika ytbehandlingar finns som tillval:

Annan farg an RAL9005 (kan vara RAL5008, RAL6014, RAL7003, RAL7016, RAL9010).

Ben i rostfritt stal AISI 304L (i bada riktningarnal.

Holje helt i rostfritt stal AISI 304L eller AISI 316L.

Utskarning for &tkomstddrrar i fotterna i rostfritt stal (i passageriktningen).

Standard- Rostfria ben
utfoérande

AISI304

Helt i rostfritt
stal

Fig. 26 - Olika utforande TL2

Helt i rostfritt
stal

Standard-
utforande

Fig. 27 - Olika utforande TL1

28


https://www.automatic-systems.com

TRILANE S

Det &r ocksd mdjligt att installera ldsare inuti héljet, tillsammans med statuslamporna:

Statusljus

Utskarning
och skydd for
lasaralternativ

Fig. 28 - Lasartillbehdr

7.4. ELEKTRONIKENHET

Tvd kretskort &r integrerade i den centrala delen av TL2-hdljet: Stromférsorjningskretskortet pd vanster sida och
elektronikkretskartet p& hoger sida.

230 VAC-strémkabeln gr upp frdn marken till vandkorsets vanstra fot. Det finns ett hal for att ansluta kabeln till
huvudstrombrytaren.

Stromfdrsdrjnings-

kort Elektronik
kretskort

Fig. 29 - Oversikt strémférsérjning och elektronik
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P&TLL-versionenérstromkablarnaplaceradeimitten pdholjetsfastpunkter. Stromférsorjningens kretskort, huvudkretsbrytaren
(3) och logikkortet ar placerade inuti foten och det valfria motorstyrkortet (1) &r placerat inuti det vre locket (= Fig. 30 och
Fig. 31).

Fig. 31 - Motorkontroltkort TL1

30


https://www.automatic-systems.com

TRILANE S

7.4.1. STROMFORSORININGSKORT

TL2-kretskortet till vanster innehéller huvudstrombrytaren och 24 VDC-stromkallan. Motorelektroniken sakerstaller rotationen
av rotorns torn.

Det rekommenderas att bryta strommen innan ndgot arbete utfors pd de mekaniska delarna.

Matarstrom Motorkkrets kort
24VDC AS1636 (tillbehdr)

Huvudbrytare

CAN bus kabel

Motor kabel

Fig. 32 - Matarstromskort

Undermonteringsdelarna ar identiska for TL1-versionen (kretsbrytare, ndtaggregat och motorstyrkort) men kretsbrytaren och
nataggregatet ar dtkomliga via frontpanelen och motorstyrkortet AS1636 (tillval) sitter innanfor locket av rostfritt stal.

Fig. 33 -Matarstromskort TL1
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7.4.2. STYRKORT AS1635

Det elektroniska kretskortet innehéller ett anvandargranssnitt (HMI) med 4 siffror och ett tangentbord med 5 tangenter.
| figuren nedan visas huvudanslutningarnas funktion. Vissa av dem é&r reserverade for de alternativ som finns tillgangliga pé
TriLane (statuslampa, detekteringsceller, ljusremsor, motoarisering av styrkort, Ethernet-anslutning etc.) och andra anvands
inte pa TriLane eftersom AS1635 styrelektronik dven anvands i andra produkter.

For fullstandig information om AS1635-kretskortet, se den tekniska manualen for produkten.

Location for the
AS1622 Ethernet

Angular sensor circuit board
(optional)

AN
\
AN
AN

Matarstrom 24 VDC - " \
\ - 4 3= Q@

Digitala ing&ngar

24 VDC for
detekteringsceller

USB port
Digitala utgéngar .
RS232 och RS485

Reldutgéngar (3x)

Utgangar for CAN bus (for kontroll av
statusljus motorkretskort)

Fig. 34 - AS1635

7.4.3. STATUSLJIUST (DRIFTSYMBOLER)

Statuslampan bestéar av 6 uppsattningar med 4 lysdioder i olika farger (GRBW) som l3dts fast pa ett flexibelt stdd som limmats
fast pd insidan av ramen (dubbelhaftande tejpl:

Fig. 35 - Elektronik for statusljus
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7.4.4. LISTA OVER ELEKTRONIKENHETER

REF. | BESKRIVNING

Styrkort AS1635

KOMMENTARER

Utan honkontakter

Vinkelgivare med AS1637

Med stdd och fastskruvar

Power module 24VDC

Huvudstrémbrytare

Electro-magnet assembly

Med stdd och andstopp

Status light (option)

Krets och anslutningskabe

\Vaxelmotor

(oo NN @ I BN u B I ol INON I I n O I ]

Motorkort AS1636 (tillbehdr)
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8.1. FORSTA KONTROLL EFTER 50 000 PASSAGER

Detta &r eninledande rutinkontroll, en forenklad version av det rutinmé&ssiga underhallet:

Forankringsstabilitet och renlighet Kontrollera att vandkorset &r val fastsatt och att ytterpladtarna ar rena. Vid
behov, anvand klorfritt rengéringsmedel. equipment. Use cleaning agents if
necessary (non-chlorinated)

Atkomst till TriLane-mekanismen Ta bort topplocket, se Kap. 7.2.1: "Demontering av topplock®, sid 21 och TL1
frontpanel.

Kontrollera att det inte finns n&gra Som en pdminnelse &r rotation av armarna alltid mdjlig i fritt &ge (ingen &sning].

avvikelser i de rdrliga delarna i | det kontrollerade laget ar det enkelt att l&sa upp genom att trycka pa upp- och

vandkorsets mekanism nar armarna nedknapparna p& HMI.

roterar

Kontrollera att det inte forekommer ndgot onormalt ljud under revolverns rotation.
Kontrollera om det finns ndgot glapp i mekanismens rorliga komponenter.

Kontrollera att revolverl&set fungerar korrekt efter rotation.

Motoriseringstillbehor Om vandkorset ar utrustat med motorisering (tillbendr), gor ett antal passager i
vardera riktningen fdr att sékerstalla att motorn fungerar karrekt.

Fjarrstyrning och ldsare. Om det finns l@sare och fjarrstyrning skall dessa kontrolleras.

Infastning av armar Kontrollera att det inte finns ndgot glapp i fixeringen av armarna och tornet.

Om tillvalet med fallande armar finns, kontrollera att de fungerar korrekt i
handelse av stromavbrott. Om motoralternativet ocksé har valts, kontrollera
den automatiska aterstéllningen nér strommen slés pa
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8.2. REGELBUNDET UNDERHALL

Kontrollera féljande var 500 000:e g&ng eller minst var 6:e manad:

Forankringsstabilitet och renlighet

Kontrollera att vandkorset ar val fastsatt och att ytterpldtarna &r rena.
Vid behov, anvand klorfritt rengdringsmedel.

Atkomst till TriLane-mekanism

Ta bort topplocket, se Kap. 7.2.1: "Demontering av topplock”, sid <?> och TL1
frontpanel.

Kontrollera att det inte finns n&gra
avvikelser i de rdrliga delarna i
vandkorsets mekanism nar armarna
roterar

Som en paminnelse &r rotation av armarna alltid méjlig i fritt &ge (ingen l&sning].
| det kontrollerade laget &ar det enkelt att l&sa upp genom att trycka pa upp- och
nedknapparna pa HMI.

Kontrollera att det inte férekommer ndgot onormalt ljud under revolverns rotation.
Kontrollera om det finns n&got glapp i mekanismens rérliga komponenter.

Kontrollera att revolverldset fungerar korrekt efter rotatio.

Motoriseringstillbenhor

Om vandkorset &r utrustat med motarisering (tillbehdr), gor ett antal passager i
vardera riktningen for att sakerstalla att motorn fungerar korrekt.

Kontrollera att det inte finns ndgra deformationer i axlar, véxellager och andra
transmissionskomponenter.

Elektriska kretskort och kablar

Kontrollera att inga vatskor har trangt in i boxens centrala del.
Kontrollera att ingen kontakt har lossnat.

Kontrollera kablarnas skick och se till att de inte kan sttra de rorliga mekaniska
delarna.

Kontrollera att ingen Gverhettning av komponenterna har skett.

Fjarrstyrning och ldsare.

Om det finns l@sare och fjarrstyrning skall dessa kantrolleras.

Statusljus tillbenhor

Kontrollera att statusljusen fungerar i bada riktningarna

Fastséttning av armarna

Kontrollera att det inte finns ndgot glapp i armfastet.

Om tillvalet fallande arm finns, kontrollera att de fungerar korrekt i handelse
av stromavbrott. Om motoralternativet ocksd har valts, kontrollera den
automatiska &terstéllningen nar strémmen slas pa.

L&s och nycklar

Kontrollera att systemet for l[&sning och upplésning av k&pan fungerar karrekt
med nyckeln
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9. INSTALLNINGAR OCH TEKNISKA INGREPP

ETT VANDKORS BESTAR AV OLIKA MEKANISKA OCH ELEKTRISKA KOMPONENTER. ALL OAKTSAMHET VID ARBETE PA

0,

SPANNING ELLER SOM KAN SATTAS | RORELSE.

MASKINEN KAN ALLVARLIGT AVENTYRA DIN SAKERHET. KOPPLA BORT DEN ALLMANNA STROMFORSORININGEN FRAN
UTRUSTNINGEN SA SNART DU OPPNAR HGLJET. VAR FORSIKTIG VID HANTERING AV ALLA DELAR SOM KAN VARA UNDER

9.1. FELDIAGNOSTIK

FELBESKRIVNING

TriLane har ingen spanning
(piktogrammen &r slackta,
drivningen ar slackt,
passagen &r fri i badda
riktningar, etc.)

MOJLIGT FEL

Taag av locket (TL2] eller frontpanelen (TL1)
och kontrollera 230 V-anslutningen och om
huvudstrombrytaren ar tillslagen.
Kontrollera att det finns 24 V spanning. .

KOMMENTAR

Om véandkorset har konfiguration A5/
BS &r passagen fri i b&da riktningar.

Ett statusljus lyser inte.

P& AS1635-kretskortet, kontrollera anslutningen
av CN10-kontakterna (statuslampans riktning Al
och CN11 (statuslampans riktning B).

Byt ut statuslamporna vid beho

CN10(eller 11)-1 r&d
CN10(eller 11]-2 grén
CN1O(eller 11)-3 bl
CN10(eller 11)-4 vit
CN10(eller 11)-50V ref

TriLane &ses inte (i riktning
A eller riktning BJ.

Kontrollera det programmerade driftldget i riktning
A och B via HMI (fri, kontrollerad, blockerad).

Kontrollera att TriLane inte ar i nddlage
(anslutning mellan CN1.3 och 4 fér normal drift).

Kontrollera matningsspanningen till
elektromagneten, mellan CN5-1 och CNS-2
(riktning A) eller CN5-3 och CN5-4 (riktning B).

Om elektromagneten fungerar korrekt, kantrollera
l&smekanismen

Observera: 24 VDC-spéanningen
ar endast pélagd under de forsta
momenten Hallspanningen ar
reducerad for att férhindra att
elektromagneten varms upp.

Passagetillstdndet beaktas
inte.

Kontrollera med HMI att TriLane inte ar i blockerat
lAge.

Kontrollera anslutningen mellan ldsaren och
kretskortet AS1635 (24 VBC-puls i CN2-1 for
behdrighet i A-riktningen och i CN2-2 for
behdrighet i B-riktningen).

Standardkonfiguration av
ingdngarna kan andras via PC-
granssnitte.

Elektromagneten fungerar
som den ska, men ratorn
l8ses inte upp.

En antibrusring &r placerad pa elektromagnetens
axel. Men den begrénsar slagkraften (= Fig. 18,
sid 23)

Tag bort ringen vid behv.

Rotorn l&ser inte under
rotationen.

Kontrollera vinkelgivarens funktion och
anslutningskabeln (CN17 pé& kretskortet AS1635

Vid problem med vinkelgivaren visas
ett felmeddelande p& HMI-displayen

TriLane fungerar inte och
lysdioden LD1

pa AS1635-kretskortet &r
sléck.

AS1365 kontrollkretskort ar inte stromforsorjt
med 24 VDC. Kontrollera 24 VDC-
stromfdrsorjningsmodulen och anslutningskabeln
tillCN1-1 och CN1-2
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FELBESKRIVNING

TriLane fungerar inte
och LED LD6 p& AS1635-
kretskortet &r slackt.

MOJLIGT FEL

Programmet ar inte ig&ng. Sténg av strémmen
for att &terinitialisera programmet eller tryck pé
Reset-knappen (se positionen i den tekniska
manualen for AS1635).

Som en sista utvag, byt ut AS1635:s styrkretskort.

S

KOMMENTAR

Om styrkretskortet byts ut méste en
ny kalibrering géras nér strommen
sl&s pa. Se kapitlet om enhetstest i
handboken for AS1635.

Den horisontella armen
faller inte vid stromavbrott
eller i en nodsituation.
(Alternativet med fallande
arm behalls)

Check the condition of the two actuating springs
of the arm release mechanism (= Kap. 7.3.1:
"Fallande arm", sid 26)

Motorn kopplar inte in.
(motoriseringsalternativet
bibehallet)

Kontrollera att CAN-busskabeln W6 ar ansluten till
kaontakten CN13 pa kretskortet AS1635.

Kontrollera anslutningen mellan motorkretskortet
AS 1636 och motorn.

Byt vid behov ut motorkretskortet eller
véxelmotorn.

9.2. BYTE AV KOMPONENTER

9.2.1. UTBYTE AV FAST AM

For att byta ut en fast arm, ta bort fastskruven pa den arm som sitter i rotorn:
Ta bort det centrala holjets lock med hjalp av de tvé ldsnycklarna (= Kap. 7.2.1: "Demontage av topplock”, sid 21).
Placera den defekta armen i horisontellt lage

Ta bort fastskruven M 8x 45

Dra utarmen och utfor operationenimotsatt riktning fér den nya armen, utan att glomma Loctite-limmet (= Kap. 7.2.6: "Rotorenhet

med fast arm”, sid 25)

9.2.2. UTBYTE AV FALLANDE ARM

Il detta fall ar det inte nddvandigt att ta bort kdpan eftersom fastskruvarna ar &tkomliga frén utsidan.

Anvénd tvé insexnycklar for att lossa den skadade armen.

Insexskruv M5

Fig. 36 - Montage av fallande arm
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9.2.3. BYTE AV VINKELGIVARENHETENY

Bytet av sensorenheten innebdr inga sérskilda problem.
Ta bort den centrala hdljeskdpan med hjalp av de tva l&snycklarnar (= Kap. 7.2.1: "Demontage av topplockr”, sid 21)
Koppla bort strémférsérjiningen (huvudstrombrytare)
Koppla bort anslutningskabeln mellan sensorn och AS1635
Anvand en insexnyckel for att ta bort de tvad monteringsskruvarna pa stodet och ersatt med den nya sensarn.
En kalibrering kravs vid p&slagning. Se kapitlet om enhetstest i handboken for AS1635.

Allen fixing
screw

Fig. 37 - Vinklegivarenhet

9.2.4. BYTA UT ELLER INVERTERA RIKTNINGEN PA EN ELEKTROMAGNET

TElektromagneternas axlar &r symmetriska. Genom att vénda spolens riktning, som har en inre returfjader, ar det darfor mojligt
att ga fran konfiguration 4 (l&st med strémmen frénslagen) till konfiguration 5 (fri med strdmmen franslagen). (= Kap. 4.3:

"Forklaringar”, sid 8).
Ta bort ké&pan.
Koppla bort stromférsérjningen (huvudstrombrytaren).
Demontera den Gvre ramen (6 bultar).
Koppla bort elektromagnetens kabel.
Ta bort de tva M4 x 6 fastskruvarna

Placera den nya elektromagneten eller vénd pé positionen for en andring av l6sningen mellan 4 och 5. | detta fall &r det
nodvandigt att andra parametrarna i styrlogiken.

Fastbult
pa den dvre plattan
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Fig. 38 - Electromagnet

REP. | BESKRIVNING

1 Electromagnet
2 Electromagnetstad
3
4

Skruv ZN DIN 963 TFR M4 x6
Axelskruv [X DIN 823 M4 x6

9.2.5. UTBUTE AV VAXELMOTOR (TILLBEHOR)

Vaxelmotorn och dess stdd fasts p& den 6vre ramen med tv8 M6 x 20 bultar med sexkantiga huvuden.
Avldgsna képan.
Koppla bort stromfdrsérjningen (huvudstrombrytare).
Koppla bort motorkabeln.

Ta bort de tvé M6x20-bultarna och placera den nya vaxelmotorn med sitt stod.

Fastbult for
motormontage (2x)

Fig. 39 - Montage av motor

39


https://www.automatic-systems.com/

S

TRILANE

9.2.6. BYTE AV RINGAR, BRICKOR, FJADRAR OCH ANDRA SLITDELARS

Efter ndgra miljoner operationer kan vissa ringar, brickor och fjadrar visa tecken pa slitage; att byta ut dem utgor inte négot
sarskilt problem. Vid slitage foreslar Automatic Systems att vissa underenheter sominnehéller flera slitdelar byts ut samtidigt.

Tillexempel:

REF. ARTIKELKOD
1 AEM-E-0010960

BESKRIVNING

Centreringsenhet

KOMMENTAR

Innehéller fixeringsblock, stopp, tva tryckfjadrar och
lager

2 AME-E-0010983

Stotdamparenhet (tillbehor)

Innehéaller stotdadmparen och rorelsedverforings-
systemet med dess stod

AEM-E-0011574

Stalldon for fallande arm

Innehéller sugkopp, faste, kuddar och 4 fjadrar

E/7002/914

Elektromagnet

Med stod

For att komma &t dessa underenheter, demontera den 6vre ramen CHS-E18495 (4x M10 bultar och 2x M6 bultar néara det Gvre

lagret)

9.2.7. BYTE AV STATUSLJUS

Statuslamporna ar limmade p& SUP-E20471-stddet som &r fast i den dvre delen av stolparna pa den centrala ramen.

Avlagsna kapan.

Koppla bort strémforsérjningen (huvudstrombrytare).
Koppla bort kabeln till statuslampan.

Ta bort den defekta kretsen fran dess stdd (limmad med dubbelh&ftande tejp).
Sattiden nya statuslampan, anslut kabeln och sl& p& strommen igen..
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9.3. INSTALLNING AV TOF-SENSOR ( TILLBEHOR)

For att undvika falsk detektering (vid installation utomhus eller pa en solbelyst veranda) maste sensorn TOF Niva fran market
CEDES stallas in enligt foljande:
Justering av de tvé potentiometrarna fér detekteringszonen:

- Xaxel = ndra minimum.

- Yaxel = i mitten.

Fig. 40 - TOF sensor installning.
AS1635 instéllning:

Installning av WEB-sida fdr AS1635-kort: Fordrdjning filtrerad CEDES A : 300ms.
Sensor installningar:

Object size : 25.

Object separation size : 1
Angle 0 = 45.

Angle1 =0

History Lenght : 1

Delay AS1635: 300ms.

Sedan juli 2021 &  TOF-sensorerna  fabriksinstallda av  tillverkaren  (specifikt  verktyg).
2 AS-teknikern har inte tillgang till dessa installningar.

Fabriksinstallningarnaanges pésensorns etikett (SW:1.01  1.02f6rattidentifierade nedladdade installningarna)

Slutsatser
Med ovanst8ende installningar ger Tof Niva-sensorn en relativt tillforlitlig detektering av "hoppa éver” och "krypa under”.
Tof Niva har dock begransningar i detekteringen vid mycket snabb "hoppa dver”.
Trots ovanstéende installningar kan foljande installning tkas vid falsk detektering péa plats:
- AS1635 styrelse WEB sida instéllning: Fordrojning filtrerad CEDES A (fr&n 300ms -> 1000ms)

| detta fall m&ste det detekterade objektet stanna langre i omrédet (1000ms), vilket minskar falsk detektering men ocksé
minskar detekteringshastigheten (vilket gor bedrageri (&ttare).
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10. TEKNISKA DATA

TRILANE

EGENSKAPER
Vikt Vikt utan tilldhér och emballage (TL2) 60Kg

Vikt utan tilldhor och emballagg (TL1) 46kg
Electrical Matarstrém 100 - 230 V enfas 50/60 Hz

Kretskort 24vDC

Elektromagneter 30% arbetscykel for att minska uppvéarmninge
Consumption Standby <15W

Arbetee < 55W

Max < 85W
Omgivning Orifttemperatur -10°Ctill+50°C

Relativ fuktighet i drift < 90%, utan kondensering

IP klass P4y

Ljudniva 60dBpadlm
MCBF Genomsnittligt antal cykler mellan haverier 5000 000 cykler med rekommenderat underhall
MTTR genomsnittlig tid fér reparation 30 minuter

Genomstromningshastighet (utdver ldsarens
svarstid]

Upp till 20 passages/minut, beroende p& ldsartyp och
auktoriseringshastighet

(€

Overensstammer med EG-normer
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AUTOMATIC
SISYSTEMS

C € EC declaration of conformity

ISO

9001
Quality
Managment

ISO
14001

Environmental
Management

We, undersigned,

AUTOMATIC SYSTEMS s.a.
Avenue Mercator, 5
1300 Wavre
BELGIQUE

Herewith declare that the following machine

Tripod turnstile
TLL, TL2

isinaccordancewiththeconditionsofthefollowingDirectives, standardsandotherspecifications:
Machinery Directive 2006/42/CE.
Low-voltage Directive 2014/35/UE.
Electromagnetic compatibility Directive 2014/30/UE.
Directive RoHs (Restriction of Hazardous Substances) 2011/65/EU.

EN 12100:2010: Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and
risk reduction (IS0 12100:2010).

IEC 80204-1 / Al : 2009: Safety of machinery - Electrical equipment of machines -
Part 1: General requirements.

EN 61000-6-3 / Al : 2011: Electromagnetic compatibility (EMC). Generic standards. Emission
standard for residential, commercial and light-industrial environments.

IEC 61000-6-2 : 2016: Electromagnetic compatibility (EMC). Generic standards. Immunity
standard for industrial environments.

Made in WAVRE, s
Date: 2021.01.20 //%/
Name: Nicolas PEQUEUX e il

Function: R&D Director AT
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